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Vorwort

In dieser Dokumentation werden die Seiten diese Benutzerschnittstelle und der Méglichkeiten beschrieben, die sie
bietet. Die Konfiguration lhrer Produkte wird hier nicht beschrieben.

Wie Sie |Ihr Produkt einsetzen kénnen, wird in einer anderen speziellen Anleitung erldutert. Die HMI dient nur der
Steuerung dieser Anwendung.

Allgemeine Informationen

Dieses Dokument ist Eigentum der Asyril S.A.; ohne unsere schriftiche Genehmigung darf es weder ganz noch
teilweise vervielfaltigt, gedndert oder weitergegeben werden. Die Asyril S.A. behalt sich das Recht vor, alle in diesem
Dokument enthaltenen Informationen aus Griinden der Produktverbesserung ohne vorherige Nachricht zu andern.
Bitte lesen Sie das gesamte Dokument, bevor Sie das Produkt benutzen, um einen ordnungsgemafien Gebrauch
sicherzustellen. Sollten Sie dennoch beim Gebrauch auf Schwierigkeiten stof3en, dirfen Sie sich gerne an unseren
Kundendienst wenden.

In diesem Handbuch werden drei Arten von Sicherheitshinweisen verwendet: "Gefahr", "Wichtig" und "Hinweis".
Diese Hinweise sind wie folgt gekennzeichnet:

GEFAHR!
Wird diese Anweisung nicht beachtet, kdnnen schwere Verletzungen die Folge sein.

GEFAHR!!
A Dies ist ein Hinweis auf eine elektrische Gefahrensituation. Wird die Anweisung nicht
befolgt, kbnnen Stromschlage und schwere Verletzungen die Folge sein.

WICHTIG!
Wird diese Anweisung nicht beachtet, kbnnen schwere Schaden am Produkt die Folge sein.

HINWEIS:
n Der Leser wird auf einen Punkt hingewiesen, der fiir einen ordnungsgeméfien Gebrauch des
Produkts wichtig ist. Wird der Hinweis nicht beachtet, hat dies jedoch keine Gefahr zur Folge.

Querverweis ...
Der Leser wird auf ein anderes Handbuch oder eine andere Seite des vorliegenden Handbuchs
verwiesen, in dem weitere Informationen zu einem bestimmten Thema zu finden sind.

HMI_Benutzerhandbuch_DE HMI-Version : v2.9.1 3177
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Rollen und Berechtigungsstufen

Die HMI hat verschiedene Berechtigungsstufen, mit denen der Zugriff auf wichtige, empfindliche oder gefahrliche
Parameter durch Benutzer begrenzt werden kann.

In diesem Dokument wird rechts neben der Erklarung des Elements immer die Mindestberechtigungsstufe durch das
entsprechende Symbol angegeben. Ist kein Symbol vorhanden, kann der Bediener auf das Element zugreifen.

Liste der Symbole:

Symbol Mindestzugriffsberechtigung

Operator)

Bediener, erweitert (Advanced

Techniker

Techniker, erweitert (Advanced
Technician)

Integrator

4177
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Die nachstehende Tabelle definiert, welche Malitnahmen von den verschiedenen Mitarbeitern durchgefihrt werden
darfen, die an der Maschine arbeiten:

Bediener, Techniker,
erweitert erweitert

Bediener (Advanced Techniker (Advanced Integrator Entwickler

Operator) Technician)

Ein- und Ausschalten des
Gerates

Anmeldung/Abmeldung

Auswahl/Laden eines
Rezepts s s : s s s

Produktion starten/anhalten -@f @f ﬁf Qf -@f -@f

Statistische Berichte
erstellen

Zugriff auf die
Grundfunktionen im "Haupt"-
Bildschirm

Lesen der Werte
prozessdynamischer
Variablen

| Q| V|V VY

Bewegen des Roboters
Vibrieren des Asycube

Hinzufligen/Andern eines
Bedieners

Anderung der Werte
prozessdynamischer

Variablen ; | 5 f
Bilder empfangen und ® ® ‘@‘f ‘@‘f @‘f @‘f

analysieren

Neue Kalibrierung
durchfihren

Rezepte speichern

Zugriff auf das gesamte
ARL-Programm

Erstellung eines neuen

Prozesses ‘f ‘f ‘f
Zugang zu den gesamten ® ® ® *@‘f ’@‘f """f

Vision-Parametern

Erstellung eines neuen
Vision-Rezepts
Techniker hinzuftigen/
andern

Zugang zur Wartungs-/
Fehlersuchebene

Hinzufligen/Andern eines
Integrators

@
@
@
@
S
S

@
@
@
@
@
S

Erweiterter Zugang zu HMI,
Roboter und AsyView

HMI_Benutzerhandbuch_DE HMI-Version : v2.9.1 51177
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Installation

HINWEIS:
ﬂ Wenn zu Ihrem Produkt ein Computer gehért, ist die "HMI"-Software bereits installiert.
Dieses Kapitel erléutert, wie die HMI bei Bedarf auf einem Computer installiert wird.

Voraussetzungen

Fur die Installation und Ausfiihrung der HMI-Software ist folgendes Voraussetzung:

» Computer mit Windows 7, 8, 8.1 oder 10, 64bits (32 bits Version verfligbar auf Anfrage).

Installiertes .Net 4.7.1 (oder hoher).
Eine Zugangsberechtigung seitens lhrer IT-Abteilung, die zur Installation und Ausfihrung von Software

berechtigt.

HINWEIS:
ﬂ Kontrollieren Sie, ob die vorhandene Version des ".net Frameworks" aktuell ist. Die aktuelle Version kann

heruntergeladen werden von der Microsoft-Seite: http.//www.microsoft.com/download/

Installation der HMI-Software auf einem bestimmten Computer

Vorinstallation

Schritt 1

Stecken Sie USB-Stick in den Computer, auf dem die HMI installiert werden soll.

Schritt 2

Starten Sie die Installation mit Doppelklick auf die Ausfihrungsdatei SurfaceToolkitRuntime.msi.

Schritt 3

Akzeptieren Sie die Lizenzvereinbarung und folgen Sie den Anweisungen des Assistenten.

‘1%3 Microsoft Surface Toolkit Runtime for Windows Touch Beta Setup

=AEEN. X )

Microsoft®

Please read the Microsoft Surface Toolkit Runtime
for Windows Touch Beta License Agreement

SOFTWARE LICENSE TERMS

MICROSOFT SURFACE TOOLKIT FOR
'WINDOWS TOUCH - BETA

These license terms are an agreement between
Microsoft Corporation (or based on where you
live, one of its affiliates) and you. Please read
them. They apply to the pre-release software
named above, which includes the media on
which you received it, if any. The terms also
annly ta anv Mirrnsaft

.
S ul I ace [/ accept the terms in the License Agreement!

MICROSOFT PRE-RELEASE (BETA) =

Next ” Cancel ]

Schritt 4

Wenn das Programm Sie nach automatischen Updates fragt, ,Nicht nach Updates suchen® wahlen und

auf die Taste Weiter klicken

6/177
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ﬁ Microsoft Surface Toolkit Runtime for Windows Touch Beta Setup |5|_Iéj

Microsoft Surface Toolkit Runtime for Windows

) icrosoft:
Touch Beta Automatic Updating e §U r'lface

Choose how Microsoft Surface Toolkit Runtime for 'Windows Touch Beta
should install updates. To change update settings, use Windows Update in
the Contral Panel, Note: Windows Update right update itself autamatically
before it checks for other updates,

9 Check for updates [recom mended)

Check for updates for Microsoft Surface Toolkit Runtime for Windows Touch
Beta, Windows, and other products from Microsoft Update [induding
recommended updates), but et me choose whether to download and inst..,

'a @ Do not check for updates (not recom mended)

Online Privacy Statement ‘ ‘ Online Microsoft Update FAGQ

‘ Back | [ MMext ] | Cance| ‘

Schritt 5 |Klicken Sie nach Abschluss der Installation auf "Ende", um den Assistenten zu schlieRen.

HMI_Benutzerhandbuch_DE

HMI-Version : v2.9.1
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Installation

Schritt 1 |Stecken Sie USB-Stick in den Computer, auf dem die HMI installiert werden soll.

Schritt 2 [Starten Sie die Installation mit Doppelklick auf die Ausfiihrungsdatei HMI_Installer_x64.msi.

4 Hmi - X
Y 4
Welcome to the Hmi Setup Wizard

=== asyPil

The installer will guide pou through the steps required ta install Hrmi an your computer.

WARNING: This computer program is protected by copyight law and intemational treaties.
Unautharized duplication or distribution of this pragram, ar any partion of it, may result in severe civil
or criminal penalties, and will be prosecuted to the maximum extent possible under the law.

Cancel <Back

Schritt 3 |Folgen Sie den Anweisungen des Assistenten.

Schritt 4 |Klicken Sie nach Abschluss der Installation auf "SchlieRen", um den Assistenten zu schlieRen.

12 Hmi - X
r
Installation Complete

=== agyril

Hmi has been successfully installed.

Click "Close" to exit

Please use Windows Update to check for any critical updates to the MET Framewark.

Cancel < Back
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Probleme mit den Zugriffsrechten

Wenn das auf lhrem Computer genutzte Konto keine Administratorrechte fir den SupplierData-Ordner ist
, missen Sie die HMI einmal mit Administratorrechten starten.

Gehen Sie hierzu wie folgt vor:

Schritt 1

Klicken Sie rechts auf den die HMI-Verknipfung auf Ihrem Arbeitsplatz.

Schritt 2

Klicken Sie auf Eigenschaften.

Open
Troubleshoot compatibility

Open file location

SVM Repo-browser
TortoiseSVN 4

3!’9‘ ﬁ

Pin to Taskbar
Pin to Start Menu

Send to 3

Cut
Copy

Create shortcut
Delete

Rename

Properties

Schritt 3

Wahlen Sie die Registerkarte ,Kompatibilitat"“.

Schritt 4

Klicken Sie "Dieses Programm als Administrator starten" an.

TR s Poperies

Compatibility | Security | Details

If you hawve problems with this program and it workked comectly on
an earlier version of Windows, select the compatibility mode that
matches that earfier version.

Help me choose the settings
Compatibility mode

| [] Run this program in compatibility mode for:

Windows XP (Service Pack 3)

Settings
] Runin 256 colors
[7] Run in 540 420 screen resolution
|| Disable visual themes
|| Disable desktop composition
[~ Disable display scaling on high DP| settings

Privilege Level
|| Run this program as an administrator

’ Change settings for all users ]

QK ] ’ Cancel Apply

HMI_Benutzerhandbuch_DE HMI-Version : v2.9.1
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Schritt
5

Klicken Sie auf OK.

Schritt
6

Starten Sie die HMI.

Schritt
7

Wenn die HMI gestartet ist, missen Sie sie wieder beenden.

Schritt
8

Deaktivieren Sie die Option "Dieses Programm als Administrator starten" an der vorigen Stelle.

Schritt
9

Starten Sie die HMI erneut, normalerweise haben Sie jetzt die erforderlichen Zugriffsrechte fir den

SupplierData-Ordner.

10/177
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Start der HMI

Schritt 1 |Klicken Sie auf das Symbol, die auf dem Arbeitsplatz erstellt wurde.
Schritt 2 [Konfigurieren Sie die HMI bei Bedarf Konfigurationsseite entsprechend |hrer Produkte.

WICHTIG!
Wenn das Surface ToolKit noch nicht installiert wurde oder nicht erkannt wird, wird der Benutzer mit einem
Meldungsfenster aufgefordert, es zu installieren:

Surface Toolkit is not detected on your system.
! % Install it and restart.

Do you want to see the documentation 7

-» Click Yes to open the documentation
-= Click Mo to continue starting the HMI
-» Click Cancel to stop the starting of the HMI

Cancel

In diesem Meldungsfenster hat der Benutzer drei Auswahiméglichkeiten:

* Ja, um die Seite der Dokumentation zu &ffnen, in der die Vorgehensweise zur Installation des
SurfaceToolKit erklért wird..

* Nein, um mit dem Start der Benutzeroberfldche fortzufahren (wenn das SurfaceToolKit wirklich nicht
installiert ist, kann die Benutzeroberfldche nicht verwendet werden).

» Abbrechen, um den Start der Benutzeroberfldche zu beenden.

HMI_Benutzerhandbuch_DE HMI-Version : v2.9.1 11177
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Allgemein

Dieses Kapitel vermittelt einen allgemeinen Uberblick tber die HMI. Folgende Kapitel enthalten Seiten mit
Beschreibungen der Produkte.

Hauptbildschirm

Status-LED

Start/Stopp-Feld Bedienfeld 3 Oberes Auswahlmenii

Modul GUI - Verbindung  Daten Interne Verbindung Zustand Alarm  Detail Zugriff
asycube 80 Connected Loaded —_—

asycube 50 Connected Loaded Meldungen Optionen
asycube 240 Connected Loaded

ded Login Vision

M Startseite

g

Module1
Cell

-
yCube

Asy
co

£ Uberwachung

oL e
““““ et .
it Connected = asycube 80
asyview Connected
Connected

E  asycube 50

Asycube I
asycube 240

¢ asycube 380

asycube 80 asycube 50 asycube 240 asycube 380 asycube 240(1) B asycube 240(1)
IDLE IDLE IDLE IDLE IDLE
Connected d )
asyview
Add new Asycube

h
Rezepte

» Benutzer

< Konfiguration

7
8 Ubersi 8 iiber die konfigurierten Produkte (Meine Produkte)
Feld Lieferantenkontakt Feld Dokumentation

]

Produkt- und Optionen-Auswahimenii

Start/Stopp-Feld

1
In diesem Feld kénnen Start- und Stoppbefehle gegeben werden und wird der
state i stopped OMAC-Status angezeigt, wenn der Prozess verwendet wird.
5 Bedienfeld

. Das Bedienfeld ist ein Bereich, in dem
Modul GUI - Verbindung Daten Interne Verbindung Zustand Alarm  Detail der Bediener Informationen einsehen
FURKER: TRCRGERT  HoC] und einige Aktionen ausflhren kann.
Die einzelnen Tasten im oberen

asycube 50 Connected Loaded

asycube 240 Connected Loaded

SeiGEImy coRdEl  (lssdod Auswahlmenl  zeigen verschiedene
Informationen an oder ermdglichen den
Zugriff auf einige Aktionen. In diesem
Beispiel wird das Zustandspaneel
angezeigt (siehe die Beschreibung
dieses Paneels hier).

12/177 HMI-Version : v2.9.1 HMI_Benutzerhandbuch_DE
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3 Status-LED
Diese LED zeigt den allgemeinen Status der HMI an. Wenn ein Produkt eine Stérung hat, ist
der allgemeine Status gestort. Flr weitere Informationen zu den Produktzustadnden kénnen
Sie auf die Taste Zustand im oberen Auswahlmenu klicken.
J» Oberes Auswahlmeni
, Uber dieses Menu kann der Benutzer alle Informationen
’ anzeigen und Aktionen ausfiihren, zu denen er berechtigt ist.
Zugriff
: : Bezeichnung Beschreibung Link
| | . o Informationen zur Produktion (nur|weitere
Meldungen Optionen Statistiken mit einem Roboter). Details
Informationen Uber den Status aller weitere
: .. Status Produkte (Verbindungsstatus und| =, .~
Login Vision Betriebsstatus). Details
Zuariff Zur Ausflhrung einiger einfacher|weitere
9 Aktionen an jedem Produkt. Details
Zeigt Meldungen an. Diese Anzeige weitere
Meldungen |wird automatisch aktiviert, wenn ein|" <, ~. ~
. . Details
Alarm oder eine Meldung eingeht.
Rezepte Zur Auswahl und zum Laden eines|weitere
P Rezepts (nur mit einem Roboter). | Details
Obtionen Ermoglicht den Zugriff auf einige|weitere
P Optionen wie die Sprachwahl. Details
. R weitere
Login Fur die An- und Abmeldung. Details
Ermaoglicht den Zugriff auf die .
_ ; . weitere
Vision Anzeigen der Kameras (nur mit .
. Details
einem Roboter).
2 Feld Dokumentation

W Dokumentation

Dieses Feld ermdglicht den Zugriff auf verschiedene Dokumentationen.

Grundsatzlich findet sich hier die HMI Dokumentation als in den Formaten PDF und CHM (Microsoft Compressed

HTML).

Zusatzlich kann hier der Zugriff auf verschiedene Produktdokumentationen moglich sein.

HINWEIS:
ﬂ Die Dokumente kénnen im Ordner SupplierData\Dokumentation abgelegt werden und werden dann
nach dem néchsten Start der HMI angezeigt.

HMI_Benutzerhandbuch_DE

HMI-Version : v2.9.1
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[

Produkt- und Optionen-Auswahimenu

A Startseite

%2 Uberwachung

asycube 80

E  asycube 50

asycube 240

& asycube 380

A
Rezepte

asycube 240(1)

asyview

# Benutzer

Konfiguration

Symbol Bezeichnung|Zugriff auf

asycube

Asycube Konfigurationsseiten

Uber dieses Menti kann auf alle in der HMI-Konfiguration definierten Produkte
sowie viele andere Elemente zugegriffen werden. Siehe die nachstehende
Liste:

l' asyview

AsyView Konfigurationsseiten

HINWEIS:

Uber dem  AsyView-
Symbol wird das
Wort "Slow" (Langsam)
angezeigt, wenn  das
AsyView-Fenster gedffnet
ist. Dies ist ein Hinweis
darauf, dass AsyView
langsamer als normal
arbeitet und dass der
Benutzer das  Fenster
schlieBen sollte, um die
optimale  Leistung  zu
erhalten.

WICHTIG!
Uber dem  AsyView-
Symbol erscheint in Rot die
Meldung "SSD!", wenn das
System ein Problem mit
der SSD-Festplatte erkannt
hat. Auch wenn das
Problem beim Start des
HMI auftaucht, erscheint
eine Meldung. Mdégliche
Probleme:
* Der verfligbare
Speicherplatz auf
der SSD betragt
weniger als 500
MB.
* Die innerhalb der
letzten 4 Stunden
auf die Platte
geschriebene
Datenmenge st
zu hoch. Beenden
Sie das Speichern
von Bildern, um
einen vorzeitigen
Verschleild der
SSD zu
vermeiden.
* Die
Gesamtmenge
der Daten, die
auf die Platte

14/177
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geschrieben
werden  kbénnen
(TBW), ist bald
erreicht. Bitte
lassen Sie die
Platte von Ilhrem
Lieferanten
austauschen.

Uberwachung

Kameras.

Uberwachungsseite mit allen

<

AsyView Konfigurationsseiten

process

Prozess-Konfigurationsseiten

a8

Startseite

HMI-Startseite

Benutzer

Benutzerverwaltungsseiten

Konfiguration

HMI-Konfigurationsseiten

Rezepte

Rezept-Verwaltungsseiten

slrlle2lle

Fehlersuche

Fehlersuchseite

B8 8

HMI_Benutzerhandbuch_DE
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Fi
~Meine Produkte
-Asyview
[ [ 8 Il C» Il : Al
o Module1 Aoy Eoion
Cell IDLE IDLE
IDLE s e
i IDLE ot Connected Connected
asyview Connected
Connected
o )
asycube 80 asycube 50 asycube 240 asycube 380
IDLE IDLE IDLE IDLE
Connected Connected Connected Connected
f - B | [ 1 [ - ) (R
4 ¢ | M
gh Feld Lieferantenkontakt

Ubersicht iiber die konfigurierten Produkte (Meine Produkte)

asycube 240(1)
IDLE
Connected

Add new Asycube

In dieser Gruppe werden die Kontaktdaten des Lieferanten angezeigt. Diese Angaben kdnnen in SupplierData/
Data/supplier.txt geandert werden. Das Symbol kann auch durch das Lieferantenlogo ersetzt werden. Hierzu
muss die Datei supplier.png durch das Lieferantenlogo ersetzt werden (das Lieferantenlogo in supplier.png

benennen).

Diese Funktion dient vor allem Integratoren und technischen Wartungsbetrieben dazu, ihre eigenen

Kontaktdaten einzugeben.

16/177 HMI-Version : v2.9.1

HMI_Benutzerhandbuch_DE



Benutzerschnittstelle HMI -
Benutzerhandbuch

Bedienfeld: Zustande Dokumentversion : H2 20.08.2021

Bedienfeld: Zustande

In diesem Feld werden die Zustande aller Produkte angezeigt. Da es einen Gesamtlberblick tiber den Zustand aller
Produkte gibt, ist es duRerst wichtig und hilfreich.

Angaben zur HMI-Version

1 F.

Zustandstabelle

2 J

Modul GUI - Verbindung Daten Interne Verbindung Zustand Alarm  Detall

Easyview Connected MotLoaded Connected IDLE
asycube380 Connected Loaded

cell MNotLoaded Connected

module MNotloaded Connected

1% Angaben zur HMI-Version

: . . . In diesem Feld wird angegeben, welche HMI-Version
Hmi Controller re20 - Hyperion - 27.2.15434 - 16.07.2019 03834 . . . P
geladen ist. Diese Versionsnummer muss bei jedem
Kontakt mit dem Kundendienst angegeben werden.
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Bedienfeld: Zustande Dokumentversion : H2 20.08.2021

2 Zustandstabelle

J

Modul GUI - Verbindung Daten Interne Verbindung Zustand Alarm Detail

asyview Connected MNotloaded Connected IDLE
asycube380 Connected Loaded
cell MotLoaded Connected

module MotlLoaded Connected

Diese Tabelle enthalt weitere Informationen Uber den Verbindungsstatus der einzelnen Module (Roboter,
Prozess, Asycube und AsyView) und zeigt an, ob ein Alarm aufgetreten ist. Zusatzlich wird in der Spalte "Daten”
angegeben, ob die Daten zu den einzelnen Modulen geladen sind oder nicht.

Die Tabelle enthalt folgende Informationen:

Spaltenkopf Beschreibung

Modul Name des betreffenden Produkts.

HMI'. Verbindungsstatus zwischen HMI und Produkt (disconnected, connected, connecting).
Verbindung

Daten Zustand der Daten (loaded, not loaded).

Zustand der internen Verbindung des Produkts (disconnected, connected, connecting).

Inter_ne In der Spalte wird angezeigt, ob das Produkt mit seinen Geraten verbunden ist (z.B.
Verbindung | . . A

eine Kamera in einem AsyView-System)
Zustand Zustand des internen Prozesses der einzelnen Produkte (IDLE, execute, stopping usw.).
Alarm Zeit an, ob fir das Produkt eine Alarmmeldung vorliegt (true/false).
Detail Weitere Prozesszustéande (wird nur vom Prozess verwendet und zeigt den Zustand der

aktuellen Programmausfihrung an).

HINWEIS:
ﬂ Die Spalten Alarm und Detail werden nur ab der Berechtigungsstufe Integrator angezeigt.
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Bedienfeld: Informationen

Dokumentversion : H2 20.08.2021

Bedienfeld: Informationen

In diesem Feld werden Meldungen, Warnungen und Alarme aller Produkte und der HMI selbst angezeigt.

Taste Laschen Scrollleiste

2 Taste Alle ldschen 3
A w

Modul Informationen

hmi ROBOT: unable to load points.
i FTP: ftp file not available: ftp://hmi:hmi@192.168.0.10/
Recipes/Current/workspace/points.xmil
Unable to connect to the remote server

Alle l6scher

PROCESS: unable to list fip files 11:49:01
PROCESS: fin error while listina directories: fto://

Meldungsliste

- Taste Loschen

¥ = Mit dieser Taste kann eine ausgewahlte Meldung gel6scht werden.

HINWEIS:

Wenn eine Alarmmeldung mit den Tasten "Léschen” oder "Alle I6schen”
n geléscht wird, wird nur die Meldung, nicht jedoch der Alarm geléscht. Die

Produktion kann erst nach einem Druck auf die Taste " " wieder gestartet
werden.

- Taste Alle loschen

" ===y Mit dieser Taste werden alle Alarmmeldungen geléscht.
HINWEIS:
Wenn eine Alarmmeldung mit den Tasten "Léschen"” oder "Alle I6schen”
ﬂ geldscht wird, wird nur die Meldung, nicht jedoch der Alarm geléscht. Die
Produktion kann erst nach einem Druck auf die Taste"™" wieder gestartet
werden.
HMI_Benutzerhandbuch_DE HMI-Version : v2.9.1
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3, Scrollleiste
o Mit der Scrollleiste kdnnen die Meldungen durchgeblattert werden. Die Scrollleiste wird nur
eingeblendet, wenn nicht alle Meldungen im Feld angezeigt werden kénnen.
4 Taste
o Diese Taste ist nur aktiviert, wenn ein Alarm auftritt, normalerweise ist sie grau.
HINWEIS:
Wenn eine Fehlermeldung auftritt, muss der Zustand beseitigt werden, der den
Alarm ausgeldst hat und anschlieflend der Alarm mit der Taste nmpn geldscht
bzw. quittiert werden.
2, Meldungsliste

v
Modul Informationen

hmi ROBOT: unable to load points. 11:49:23
FTP: ftp file not available: ftp://hmi:hmi@192.168.0.10/
Recipes/Current/workspace/points.xml
Unable to connect to the remote server

PROCESS: unable to list fip files 11:49:01
PROCESS: fto error while listina directories: fto://

Diese Tabelle enthalt nitzliche Informationen zur Fehlerdiagnose:

* In der Spalte "Modul" steht der Name des Moduls, das den Fehler verursacht hat (z.B. Roboter,
AsyView, HMI usw.).

* In der Spalte "Informationen"” steht eine verstandliche Erklarung des aufgetretenen Fehlers und
Vorschlage zur Beseitigung.

* In der Spalte "Zeit" stehen die Uhrzeit und das Datum, an dem der Fehler auftrat.

HINWEIS:
ﬂ Wenn Sie mit der Maus (iber der Zeitangabe bleiben, wird das Datum der Meldung angezeigt.
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Bedienfeld: Optionen

Dieses Feld enthalt globale Optionen, wie die Sprachwahl.

Liste der Sprachen

1
_
English (United States)
Deutsch (Schweiz)
francais (Suisse)
. o .
z2
-
Ok-Taste

| Liste der Sprachen

1
- p— Durch Anklicken ihres Namens kann eine bestimmte Sprache gewahlt werden.
~prache Dieser Parameter wirkt sich nur auf die Texte aus, nicht jedoch auf die
English (United States) Konfiguration der virtuellen Tastatur der HMI.
Deutsch (Schweiz)
HINWEIS:
francais (Suisse) Auf Anfrage sind weitere Sprachen mdéglich; néhere Informationen
erhalten Sie von Ihrem Kundensetrvice.
5 OK-Taste

= ﬁ‘ Bestatigen Sie mit dieser Taste die gewahlte Sprache.
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Bedienfeld: Login Dokumentversion : H2 20.08.2021

Bedienfeld: Login

In diesem Feld dient der An- und Abmeldung bei der HMI. Weitere Details hierzu finden sich im Kapitel Zugangsrechte.

Feld Benutzer Feld Passwort Taste Login

1 z2 4
- y

L

Wirtuelle Tastatur

1 Feld Benutzer
= Geben Sie hier den Benutzernamen ein.
@ Beispiel Klicken Sie in das Feld, um die Tastatur anzuzeigen.
5 Feld Passwort
= Geben Sie hier das Passwort ein.
|Ml Klicken Sie in das Feld, um die Tastatur anzuzeigen.

| Virtuelle Tastatur

3
= Mithilfe der Tastatur kénnen der Benutzername
und das Passwort eingegeben werden. Die
il | Tastaturkonfiguration kann nicht geandert werden.
4 Taste Login

- - Driicken Sie die Taste, um sich anzumelden.
Nach der Anmeldung sieht das Feld wie folgt aus:

' logout | operator logged as operator

22/177 HMI-Version : v2.9.1 HMI_Benutzerhandbuch_DE



Benutzerschnittstelle HMI -
Benutzerhandbuch

Bedienfeld: Direktwahltasten Dokumentversion : H2 20.08.2021

Bedienfeld: Direktwahltasten

In diesem Feld hat der Bediener einen schnellen und einfachen Zugriff auf die Funktionen aller Produkte.

Prozess i it -~ Roboter

1 3 9
> 4

Prozess-Direktwahltasten 2 Rohater-Direktwahltasten 4 Allgerneine Direktwahltasten
-

Asyiew-Direktwahltasten Asycube-Direkiwahltasten

Prozess-Direktwahltasten

1
& r— Die Direktwahltasten im Feld process ermoglichen den Zugriff auf Standardfunktionen
= wie Werkzeug laden/Entladen und spezielle in der Programmierseite des Prozesses
festgelegte Programme.
Mit "Werkzeug laden" und "Werkzeug entladen" kénnen Werkzeuge in die
Roboterplattform geladen und von ihr entladen werden.
Alle anderen Programme, deren Name mit einem " _ " beginnt, werden in der Liste in
Form einer Direktwahltaste angezeigt.
WICHTIGER HINWEIS:
Die in dieser Liste ausgefiihrten Programme halten sich nicht an die Sequenz
der OMAC-Zusténde. Das Programm wird direkt ausgefiihrt und (ibergeht die
Phasen "Start", "Stopp" usw.
5 AsyView-Direktwahltasten
¥ Die Direktwahltasten zu den Funktionen von AsyView ermdglichen den Zugriff auf die

wichtigsten Funktionen von AsyView:

* Die Taste "Start" startet AsyView und versetzt es in den Prozessmodus.

» Die Taste "Stopp" halt AsyView an und versetzt es in den Konfigurationsmodus.

* Mit der "Reset"-Taste kann AsyView zurickgesetzt werden (im Fall eines
Fehlerzustands).
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Bedienfeld: Direktwahltasten Dokumentversion : H2 20.08.2021

Roboter-Direktwahltasten

; ¥ Rob Die Direktwahltasten zu den Funktionen des Roboters ermdglichen den Zugriff
oboter 1 .
auf nitzliche Funktionen des Roboters:
+ Die Taste "Aus" aktiviert die Bremsen und unterbricht die Stromversorgung
der Motoren.
+ Die Taste "idle" aktiviert die Stromversorgung des Roboters und initialisiert
ihn.
+ Die Taste "idle" aktiviert die Stromversorgung des Roboters und initialisiert
G langsame Geschw. ihn.
e Zum Loésen der Bremen (z.B. bei Kalibrierungsschritten) muss
das Kontrollkdstchen "Bremsen l6sen" angeklickt werden (mit
Bedienerrechten nicht moglich).
1, Asycube-Direktwahltasten
& AsyCube Die Direktwahltasten zu den Funktionen des Asycube ermdglichen
_ .-: den Zugriff auf Standardfunktionen des Asycube:
* Neun Tasten fir die Ausfiihrung der Standardvibrationen der
Plattform (Vorwarts, Rechts, Rickwarts-Links, Umdrehen usw.)
+ Zwei Tasten (auf der rechten Seite) fir erweiterte
Standardfunktionen (Zentrieren entlang der Langsachse und
entlang der Querachse). Diese Tasten werden nur beim
Asycube 240, Asycube 380 und Asycube 530 angezeigt.
+ Zwei Tasten (unten) fir die Aktivierung des Bunkers
(Vibrationen bei Asycube 50 und Asycube 80 und
Ausgangsaktivierungen beim Asycube 240, Asycube 380 und
Asycube 530). In beiden Fallen l6sen diese Tasten die
Vibrationen A und B aus.
» Eine Taste schaltet die Hintergrundbeleuchtung ein und aus.
« Eine weitere Taste  deaktiviert  Vibrationen und
Ausgangsaktivierungen.
5 Allgemeine Direktwahltasten
& . Das Feld Allgemein dient allgemeinen Funktionen:
Allgemein
" Aktualisieren + Die Taste Aktualisieren ladt die Daten aller verlinkten Produkte erneut.
» Die Taste Putzen 6ffnet 20 Sekunden lang eine Seite, welche die Reinigung des
Putzen Touchscreens ermoglicht.
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Bedienfeld: Statistiken

Dokumentversion : H2 20.08.2021

Bedienfeld: Statistiken

In diesem Feld werden einige statistische Produktionswerte angezeigt (cycle time, mtbf, average time usw.).

HINWEIS:
Dieses Feld wird nur angezeigt, wenn ein Roboter Teil des Prozesssystems ist.

1

Daturn und Uhrzeit

1 Datum und Uhrzeit

27.10.2016

- Einfache Statistiken

Statistiken

Name Wert  Einheit

counter 11

average time

current time

: d )| counter 11

: d average time 1438 ms

irStatistiken

= Name Wert  Einheit

current time 0914 ms

3 2

Erweiterte Statistiken Einfache Statistiken

Zeigt das aktuelle Datum und die Uhrzeit an.

HINWEIS:
Datum und Uhrzeit kbnnen direkt in der Windows-Taskleiste gedndert werden

Welche Statistiken in dieser Tabelle angezeigt werden, wird in der

Konfigurationsdatei festgelegt; sie erzeugt eine Verbindung zu den ARI-
Variablen.

HINWEIS:
Néhere Informationen zu dieser Funktion erhalten Sie vom
Kundendienst.
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Bedienfeld: Statistiken Dokumentversion : H2 20.08.2021

Erweiterte Statistiken

3
y, Co . -
FTTI— Die in dieser Tabelle angezeigten Statistiken werden festgelegt.
Name Wert Einheit HINWEIS:
mtbf NaN dd:hh:mm:ss n Néhere Informationen zu dieser Funktion erhalten Sie vom
Kundendienst.

mitr NaN dd:hh:mm:ss
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Bedienfeld: Rezepte Dokumentversion : H2 20.08.2021

Bedienfeld: Rezepte

In diesem Feld wird das fiir die Produktion bendtigte Rezept (*.rec-Datei) gewahit.

HINWEIS:
Dieses Feld wird nur angezeigt, wenn ein Roboter Teil des Prozesssystems ist.

Taste Laden

1 ) 2 J Taste Liste aktualisieren 3 y Taste Deskriptar speichern

d - e e [}
D/ /2 Dz ecipe e De.re
e gIio
- O - - - O
eatio s 0 0
4 5
v v
Rezeptliste Deskriptor-Takelle

Taste Laden
o Nach der Auswahl eines Rezepts in der Rezeptliste, kann es mit dieser Taste geladen werden.
Laden

1

Taste Liste aktualisieren
Diese Taste aktualisiert den Inhalt der Rezeptliste.

z
S

Liste aktualisieren

Taste Deskriptor speichern

—— == Mitdieser Taste wird der Deskriptor gespeichert.

3

o
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Bedienfeld: Rezepte Dokumentversion : H2 20.08.2021

Rezeptliste
4 In dieser Ausklappliste kdnnen alle konfigurierten Rezepte durchgeblattert und
Example_recipe eines geladen werden.

4

HINWEIS
ﬂ Nur Rezepte, die in den Ordner Rezepte geladen wurden, werden in

der Ausklappliste angezeigt.
Der Rezeptordner kann in der HMI-Konfiguration gewéhlt werden. Die
Standardeinstellung ist ...\SupplierData\Recipes\

s Deskriptor-Tabelle

& Dieser Deskriptor wird geladen,
Parameter Wert wenn ein Rezept ausgewahlt
wird. Er kann geandert und
mit der Taste "Deskriptor

path D://AsyrilData/Recipes/Example_recipe.rec speichern" gespeichert werden.

name My example recipe

type global

description This recipe execute this function....

creation time 02/12/2014 10:23:3
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Bedienfeld: Vision

Dieses Bild ermoglicht die Anzeige der Kamerabilder und den Zugriff auf grundlegende Funktionen und Informationen.

NOTE:
ﬂ Dieses Fenster wird nur bei Verwendung von AsyView (SmartSight) angezeigt.

2 Taste Weiter 1 Mame der Kamera 3 Grundfunktionen

Anzeige T4 Infarmationen 8

Name der Kamera

1
s - In diesem Bereich stehen der Name des Moduls und der Name der Kamera.
o, Taste Weiter
Mit dieser Taste kann zwischen den Kameras hin- und hergeschaltet werden. Sie wird nur
i angezeigt, wenn im System mehr als zwei Kameras installiert sind.
Grundfunktionen

3
4 Die Grundfunktionen sind folgende:

» Aktivierung und Deaktivierung des Activate Live-Modus.
» Ausfuhrung und Analyse einer einzelnen Aufnahme (einmaliger Zyklus).

HINWEIS:
Wenn ein Prozess lauft, sind diese Tasten deaktiviert.
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4 Anzeige
_.) In diesem Bereich werden das zuletzt empfangene Bild und, dariber
gelegt, die Symbole fiir gute und abgelehnte Teile angezeigt.

Informationen

5

—JI . Bei diesen Zahlen handelt es sich um die Anzahl der guten Teile (griin), die Anzahl der
abgelehnten Teile (rot) und die Anzahl der von der Zufiihrungs-Information erkannten Teile
(weild).
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Asycube einrichten und bearbeiten | Dokumentversion : H2

20.08.2021

Asycube einrichten und bearbeiten

Auf der Startseite wird im Bereich Asycube eine Taste "Neuen Asycube hinzufiigen" angezeigt. Darlber hinaus gibt
es jetzt bei jedem bereits eingerichteten Asycube sowohl eine Taste "Bearbeiten" als auch eine Taste "Léschen" .

In diesem Abschnitt werden diese Optionen ausfihrlich erlautert.

Anzeige fir Demo-Modus

-Asycube

MO NS ) N
a . W

asycube asycube240 asycube380
IDLE IDLE IDLE
Connected Connected Connected

Asycube bearbeiten Asycube ldschen

o Neuen Asycube hinzufligen

Meues Asycube hinzufiigen

MNeuen Asycube hinzufigen

Mit dieser Taste kann ein neuer Asycube in der Benutzeroberflache eingerichtet werden. Dies ermdglicht

den Zugang zu allen Steuerungsmaglichkeiten fir den betreffenden Asycube.

Asycube bearbeiten

Diese Taste 6ffnet ein Dialogfenster mit allen Parametern, die zum Einrichten des Asycube bendtigt

werden. Weitere Einzelheiten finden sich weiter unten auf dieser Seite.
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e Asycube Ioschen

Diese Taste entfernt einen Asycube aus der Liste der in der Benutzeroberflache eingerichteten Asycubes.

o Anzeige fiir Demo-Modus

Wenn dieses Symbol angezeigt wird, befindet sich dieser spezielle Asycube im Demo-Modus: dabei
handelt es sich um keinen physischen Asycube, sondern er ermdéglicht es, die Benutzerflache erkunden,
als ob ein solcher Asycube angeschlossen ware.

Einrichtfenster

Once you choose to either create of edit an Asycube, the following window will appear. This section describes all
the entries found there.

Neuen Asycube erstellen

Typ AsyCube_50

Asyoube-Typ °—*_ .
AnzeigeName asycube : Uﬂ
Anzeigename °,_7 4 . 6
IP-Adresse 192.168.127.254
IP-Adress e——_
SubnetMask 255.255.255.0
Subnetzmaske °’_*_
TCP Port 4001

TCP'PUﬁo’ B Demo Modiss akinvieren

Demo-hodus e‘*‘_

d___,_oaﬂ\usnchtung der Asycube-Darstellung

| Widerrufen

o Asycube-Typ

Dient zur Auswahl des Asycube-Typs, nach dem das System suchen soll.

° Anzeigename

Hier kann ein Name fiir den Asycube eingegeben werden. Dieser Name wird dann in der
gesamten Benutzeroberflache flr ihn verwendet.
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Einrichtfenster

Dokumentversion : H2 20.08.2021

e IP-Adress

IP-Adresse 192.168.127.254

Hier kann die IP-Adresse des zu suchenden Asycube eingegeben werden. Wenn unter dieser
Adresse kein Asycube gefunden wird, fordert die Benutzeroberflache dazu auf, stattdessen den
Demo-Modus zu verwenden oder zurlickzugehen und diese Einstellung zu andern.

Zwei Asycubes kdnnen nicht die gleiche IP-Adresse haben (Standard ist 192.168.127.254)

Subnetzmaske

SubnetMask 255.255.255.0 ]

Hier kann die Subnetzmaske eingegeben werden, die fiir die Herstellung einer Verbindung zum
Asycube verwendet werden soll (Standard ist 255.255.255.0).

TCP-Port

TCP Port 4001

Hier kann der TCP-Port eingegeben werden, der fur die Herstellung einer Verbindung zum
Asycube verwendet werden soll (Standard ist 4001).

Demo-Modus

| Demo-Modus aktivieren

Wird dieses Kastchen angeklickt, wird ein Demonstrations-Asycube eingerichtet. Der Benutzeroberflache
wird nicht versuchen, eine Verbindung zu einem physischen Asycube herzustellen, und Sie haben
Zugang zu allen mit Asycubes verbundenen Bildschirmen. Alle dargestellten Werte sind fest
programmiert und entsprechen keinem realen System.

o Ausrichtung der Asycube-Darstellung

Hier kann die Ausrichtung der Asycube-Ansicht in der Benutzeroberflache gewahlt werden (nicht
auf allen Seiten moglich).
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20.08.2021

Asycube einrichten und bearbeiten

Auf der Startseite wird im Bereich Asycube eine Taste "Neuen Asycube hinzufligen" angezeigt. Dariiber hinaus gibt
es jetzt bei jedem bereits eingerichteten Asycube sowohl eine Taste "Bearbeiten™ als auch eine Taste "Léschen"” .

In diesem Abschnitt werden diese Optionen ausfihrlich erlautert.

Anzeige fur Demo-Modus

asycube 50 asycube 80 asycube 240 asycube 380

IDLE
Connected

7

IDLE
Connected

7

IDLE
Connected

IDLE
Connected

Asycube bearbeiten Asycube ltischen

Neuen Asycube hinzufiigen

Neues Asycube hinzufiigen

—

1
7

Meuen Asycube hinzufligen

1
J
Meues Asycube hinzufiigen
Mit dieser Taste kann ein neuer Asycube in der Benutzeroberflache eingerichtet werden. Dies ermdglicht
den Zugang zu allen Steuerungsmaglichkeiten flir den betreffenden Asycube.
3%, Asycube bearbeiten

S

Diese Taste 6ffnet ein Dialogfenster mit allen Parametern, die zum Einrichten
werden. Weitere Einzelheiten finden sich weiter unten auf dieser Seite.

des Asycube bendtigt
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. Asycube Ioschen

Diese Taste entfernt einen Asycube aus der Liste der in der Benutzeroberflache eingerichteten Asycubes.

. Anzeige fiir Demo-Modus

Wenn dieses Symbol angezeigt wird, befindet sich dieser spezielle Asycube im Demo-Modus: dabei
handelt es sich um keinen physischen Asycube, sondern er ermdglicht es, die Benutzerflache erkunden,
als ob ein solcher Asycube angeschlossen ware.

Einrichtfenster
Once you choose to either create of edit an Asycube, the following window will appear. This section describes all
the entries found there.

Neuen Asycube erstellen

Typ AsyCube_50

Asycube-Typ

/.Ausrichtung der Asycube-Darstellung

AnzeigeName asycube

]
K J.

..... e |P-Adresse 192.168.127.254

"""" ' SubnetMask 255.255.255.0

Subnetzmaske |

p_pm-t

Demo-Modus aktivieren

‘. Widerrufen

. Asycube-Typ

Dient zur Auswahl des Asycube-Typs, nach dem das System suchen soll.

. Anzeigename

Hier kann ein Name fiir den Asycube eingegeben werden. Dieser Name wird dann in der
gesamten Benutzeroberflache flr ihn verwendet.
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. IP-Adress

IP-Adresse 192.168.127.254

Hier kann die IP-Adresse des zu suchenden Asycube eingegeben werden. Wenn unter dieser
Adresse kein Asycube gefunden wird, fordert die Benutzeroberflache dazu auf, stattdessen den
Demo-Modus zu verwenden oder zurlickzugehen und diese Einstellung zu andern.

Zwei Asycubes kdnnen nicht die gleiche IP-Adresse haben (Standard ist 192.168.127.254)

Subnetzmaske

SubnetMask 255.255.255.0 ]

Hier kann die Subnetzmaske eingegeben werden, die fiir die Herstellung einer Verbindung zum
Asycube verwendet werden soll (Standard ist 255.255.255.0).

TCP-Port

TCP Port 4001

Hier kann der TCP-Port eingegeben werden, der fur die Herstellung einer Verbindung zum
Asycube verwendet werden soll (Standard ist 4001).

Demo-Modus

| Demo-Modus aktivieren

Wird dieses Kastchen angeklickt, wird ein Demonstrations-Asycube eingerichtet. Der Benutzeroberflache
wird nicht versuchen, eine Verbindung zu einem physischen Asycube herzustellen, und Sie haben
Zugang zu allen mit Asycubes verbundenen Bildschirmen. Alle dargestellten Werte sind fest
programmiert und entsprechen keinem realen System.

. Ausrichtung der Asycube-Darstellung

Hier kann die Ausrichtung der Asycube-Ansicht in der Benutzeroberflache gewahlt werden (nicht
auf allen Seiten moglich).

Benutzerverwaltung
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In der Benutzerverwaltung der HMI kdénnen Benutzer erstellt, geadndert und geléscht werden. Sie
kénnen verschiedene Benutzertypen mit unterschiedlichen Funktionen definieren, um Bedienern, Technikern,
Wartungstechnikern, Programmierern usw. verschiedene Zugangsrechte zu erteilen.

Nachfolgend eine Liste der Standardbenutzer der Passworter:

Benutzername Passwort Funktion

operator operator Bediener

advoperator advoperator Bediener, erweitert (Advanced Operator)
technician technician Techniker

advtechnician advtechnician Techniker, erweitert (Advanced Technician)
integrator integrator Integrator

nur dev. Entwickler

Benutzerverwaltung: Startbildschirm

In der Startseite der Benutzerverwaltung konnen die Login-Informationen von Benutzern angezeigt und geandert
werden.

Funktion

Echter Name ' 2 3

Benutzername = 1

Benutzername:

H H
| T O T
H H

Name: Integrator

Funktion:

Neues Passwort 7

Aktuelles Passwort "6

Neues Passwort bestétigen

Taste Speichern 10

T L T

;I Speichern I

Aktuelles Passwort:

Meues Passwort:
REIFFFRRRRREPIFRERT fff!li

Passwort bestatigen: sssses

H __1}
L e
H H

Erweiterte Funktion: Sprache: nglish (United States)

4 Option Bediener, erweitert: [ 8 Option Techniker, erweitert 8  Benutzersprache

1), Benutzername
Die derzeit genutzten Login-Informationen werden hier angezeigt.
Echter Name

Z
s Anhand des mit den Login-Informationen verknipften Namens kann die angemeldete

Integrator Person einfach identifiziert werden.
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3| Funktion
-

. Hier wird die Funktion der angemeldeten Person angezeigt.
HINWEIS:

Néhere Informationen zu den Funktionen bzw. Rollen und den damit
verbundenen Zugriffsrechten finden Sie im Kapitel "Funktionen”.

3§, Option Bediener, erweitert
A

— Ist angeklickt, wenn fir den angemeldeten Benutzer erweiterte Bedienerrechte
_ aktiviert wurden.

= ) Option Techniker, erweitert

= Ist angeklickt, wenn fiir den angemeldeten Techniker erweiterte Technikerrechte

Aktuelles Passwort

Geben Sie das aktuelle Passwort des angemeldeten Benutzers ein.

In diesem Feld kann das Passwort des angemeldeten Benutzers
gedndert werden.

2, Neues Passwort
= @ Geben Sie das neue Passwort des angemeldeten Benutzers ein.

g, Neues Passwort bestatigen
“

— E Bestatigen Sie das neue Passwort des angemeldeten Benutzers.

g Benutzersprache
- Die Sprache kann in der Ausklappliste gewahlt werden.
English (United States)
1§y Taste Speichern

p—— Klicken Sie auf diese Taste, um Ihr neues Passwort und die Anderung der Sprache zu
Speichern speichern.
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Benutzerverwaltung: Benutzer verwalten

In dieser Seite konnen die Benutzer in der HMI verwaltet werden.

1 ) Liste der Benutzer

2 ) Taste Meuer Benutzer

Benutzer Mame

advoperator = Advanced Operator

3 y Taste Benutzer andern
advtechnician Advanced Technician

integrator Integrator
4 Taste Benutzer entfernen
operator Operator .

i technician Technician

Liste der Benutzer

! 4 Hier werden die Liste aller erklarten Benutzer und ihre Login-
e T Informationen angezeigt.
advoperator = Advanced Operator
advtechnician Advanced Technician
integrator Integrator
operator Operator
technician Technician
5, Taste Neuer Benutzer

Sie kénnen nur Benutzer erstellen, deren Berechtigungsstufe niederer
als Ihre eigene ist.

¥ w Mit dieser Taste konnen neue Benutzer erstellt werden.
ﬂ B Ko

Taste Benutzer andern

, w Klicken Sie auf diese Taste, um die Login-Informationen, die Rolle und die Sprache
(PRl  cines Benutzers zu &ndern.

3

o

HINWEIS:
Sie kénnen nur die |Inhalte von Benutzern é&ndern, deren
Berechtigungsstufe niederer als Ihre eigene ist.
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4, Taste Benutzer entfernen

D p— Vit dieser Taste kann ein ausgewahlter Benutzer dauerhaft aus der Liste geloscht
HINWEIS:

ﬂ Sie kbnnen nur Benutzer I6schen, deren Berechtigungsstufe niederer als
Ihre eigene ist.
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Benutzerverwaltung: Bearbeitungsfenster

Dieses Fenster wird unten in der Seite eingeblendet, wenn die Tasten Neuer Benutzer oder Benutzer andern
angeklickt werden.

Benutzername | Funktion Benutzersprache ' Passwort Passwortbestétigung  Taste Speichern Taste Fenster schlielfen
Bezeichnung ' 2 1 3 8 8 7 9 10

Benutzername:

Name: Bestatigen:

Funktion: i(Operator i Sprache:

i

Erweiterte Funktion

i AdvancedOperator

4 5
Option Bediener, erweitert Option Techniker, erweitert
1 Benutzername
Y p— Hier konnen Sie die Login-Informationen fiir den User auswahlen und Bearbeiten, den
operator | Sie erstellen oder bearbeiten mdchten.
2 Bezeichnung
4 Wahlen Sie einen Benutzernamen, mit dem Sie die angemeldete Person einfach
‘Operator | identifizieren kénnen.
HINWEIS:
Dieser "Name" ist nicht die Login-Information, die der Benutzer verwendet,
sondern dient nur dazu, die angemeldete Person zu identifizieren.
3 Funktion
- Wabhlen Sie die Funktion des Benutzers.
0
(Operator | HINWEIS:
Néhere Informationen zu den Funktionen bzw. Rollen und den damit
verbundenen Zugriffsrechten finden Sie im Kapitel "Funktionen".
A Option Bediener, erweitert
4 Weist die Funktion eines Bedieners mit erweiterten Rechten zu.

i AdvancedOperator HINWEIS:
ﬂ Diese Sonderfunktion ist nur aktiviert, wenn die Bedienerfunktion

gewéhlt ist.

HINWEIS:
Néhere Informationen zu den Funktionen bzw. Rollen und den damit
verbundenen Zugriffsrechten finden Sie im Kapitel "Funktionen".
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5 Option Techniker, erweitert

i Weist die Funktion eines Technikers mit erweiterten Rechten zu.
Diese Sonderfunktion ist nur aktiviert, wenn die Technikerfunktion

gewdbhlt ist.

HINWEIS:
— ||| Néhere Informationen zu den Funktionen bzw. Rollen und den damit
— | verbundenen Zugriffsrechten finden Sie im Kapitel "Funktionen".

6 Passwort
- E Geben Sie das gewiinschte Passwort ein.

7 Passwortbestatigung

— E Bestatigen Sie das gewinschte Passwort.

. Benutzersprache

= Wahlen Sie die Sprache.
=

| Taste Speichern

9 "
- m Mit der Taste "Speichern” kénnen Sie die Anderungen speichern.
0 Taste Fenster schlieRen

- i Schliel3t das Fenster ohne Speichern.
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Uberwachung

Die Uberwachungsseite zeigt alle von den Kameras erfassten Bilder auf einer Seite an.

WICHTIG!
A /m Fall einer Vielzahl von Kameras kann die Anzeige dieser Seite die AsyView-Steuerung verlangsamen,
» da die Anzeige der Bilder viel Rechnerleistung belegt.

Kamerabild 1 Taste Léschen | 2° 3 Taste Vergroliem oder Verkleinern

_.' :: Modul AsyCube/Vision Modul AsyCube 2/Vision
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1
.

S

3
S

| Kamerabild

— Dieser Bereich ist einer von
x| Modul AsyCube/Vision allen verfiigbaren Anzeigen. Fiir
jede Kamera gibt es ein eigenes
Fenster und in den Bildern wird
die Anzahl der akzeptierten und
verworfenen Teile sowie die Anzahl
der vom Zufuhrinformation-Werkzeug
erfassten Teile angezeigt.

| Taste Loschen

: Zum Léschen der gewahlten Anzeige, um Platz flr andere zu schaffen.

NOTE:
n Wenn die letzte Anzeige geléscht wird, werden alle Anzeigen neu geladen

| Taste VergroRern oder Verkleinern

Ermaoglicht es, das Bild auf Vollbildanzeige zu vergrofiern oder fir die Anzeige mehrerer
E Kameras zu verkleinern.

NOTE:

Fiir die Verkleinerung auf mehrere Kameras miissen die zuvor geléschten Anzeigen
nicht neu geladen werden. Damit wieder alle Bilder angezeigt werden, eine der
Anzeigen auf Vollbild vergréBern und I6schen oder alle verbliebenen Anzeigen
I6schen.
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Asycube

In diesem Kapitel werden alle Seiten mit Bezug zum Asycube beschrieben.

Einstellen Skript Hintergrundbeleuchtung Prozess HMI-Skript Konsole Konfiguration

Startseite

Liste der Seiten

SHAMSEILE ... e e ———— 46
e 1S (=1 1= o PSS 49
SEQUENZ ...ttt e e e e e e e e e e e e e e ee e e e e e aaa————————— 63
HintergrundbeleUChIUNG..........coouinii e 67
PrOZESS ..o 69
0] 01T ][ PP 73
KONFIQUIAtioN ... e e e e e e 76

Deaktivierte Steuerelemente
Einige Seiten, Tabulatoren, Tasten, Textfelder usw. kbnnen abhangig von den folgenden Parametern deaktiviert sein:

» Verbindungsstatus des Asycube (deaktiviert, wenn nicht angeschlossen).
» Diese Funktion ist derzeit nicht méglich (eine andere Funktion wird ausgefihrt).
» Die Berechtigungsstufe berechtigt nicht zum Zugriff auf den Parameter.

Nicht sichtbare Steuerelemente

Einige Seiten, Tabulatoren, Tasten, Textfelder usw. kdnnen abhangig von den folgenden Parametern nicht sichtbar
sein:

» Der Asycube verfligt nicht Uber dieses Element (z.B. Hintergrundbeleuchtung).

» Die Option ist bei Inrem Produkt nicht verfligbar (zum Beispiel ist die Registerkarte nur mit der dll oder
dem AsyView-System verfligbar).

+ Die Berechtigungsstufe berechtigt nicht zum Zugriff auf den Parameter.
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Startseite

Die Startseite ermdglicht den Zugriff auf alle Standardfunktionen des Asycube (Plattform-Vibrationen, Bunker-
Vibrationen, Aktivierung eines Ausgangs oder der Hintergrundbeleuchtung).

Links Vorwérts Links
Riickwirts Riickwérts Links -
Umdrehen &g 2] \Vorwirts Zentrierung entlang der Léngsachse

10

7 J

16 Stopp

i T~ Offnen/

schliessen

16 Plattformentleerungs

12
v

14/ 8

. o 5 3) Ausgang 1 / Bunker Rickwarts
Hintergrundbeleuchtungsschalter Riickwarts Rechts Rechts/ Vorwirts Rechts . p
J

4

Zentrierung entlang der Querachse Ausgang 2 / Bunker Vorwarts

Vorwarts
v . Diese Taste aktiviert die Plattformvibration A, die standardmaBig so konfiguriert ist, dass die
Teile vorwarts bewegt werden.

1

Vorwarts Links
& Diese Taste aktiviert die Plattformvibration B, die standardmafig so konfiguriert ist, dass die
Teile vorwarts und nach links bewegt werden.

2z

Vorwarts Rechts
o Diese Taste aktiviert die Plattformvibration C, die standardmaRig so konfiguriert ist, dass die
Teile vorwarts und nach rechts bewegt werden.

3
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Diese Taste aktiviert die Plattformvibration D, die standardmafig so konfiguriert ist, dass die
Teile vorwarts bewegt werden.

Rechts

_.) _ . Diese Taste aktiviert die Plattformvibration E, die standardmafig so konfiguriert ist, dass die
Teile nach rechts bewegt werden.

Riickwarts

_.) . . Diese Taste aktiviert die Plattformvibration F, die standardmaRig so konfiguriert ist, dass die
Teile rickwarts bewegt werden.

Riickwarts Links

_.) Diese Taste aktiviert die Plattformvibration G, die standardmaRig so konfiguriert ist, dass die
Teile rickwarts und nach links bewegt werden.

Riickwarts Rechts

Diese Taste aktiviert die Plattformvibration H, die standardmafig so konfiguriert ist, dass die
Teile rickwarts und nach rechts bewegt werden.

Umdrehen

_--"I Diese Taste aktiviert die Plattformvibration I, die standardmafig so konfiguriert ist, dass die
Teile umgedreht werden.

Zentrlerung entlang der Langsachse
Diese Taste aktiviert die Plattformvibration J, die standardmafig so konfiguriert ist, dass die
Teile entlang der Langsachse zentriert werden.

HINWEIS.
Diese Taste wird nur beim Asycube 240, Asycube 380 und Asycube 530 angezeigt.
Bei anderen Asycube-Typen ist die Vibration J eine nutzerspezifische Vibration.

>€
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Zentrlerung entlang der Querachse
Diese Taste aktiviert die Plattformvibration K, die standardmafig so konfiguriert ist, dass die
Teile entlang der Querachse zentriert werden.

HINWEIS.
Diese Taste wird nur beim Asycube 240, Asycube 380 und Asycube 530 angezeigt.
Bei anderen Asycube-Typen ist die Vibration K eine nutzerspezifische Vibration.

Ausgang 1/ Bunker Riickwarts

_-/I Beim 240, 380 und 530:
Diese Taste Aktiviert die Ausgangsaktivierung A, die standardmaRig so konfiguriert
ist, dass der digitale Ausgang 1 aktiviert wird.

Bei allen anderen Asycube-Typen:
Diese Taste aktiviert die Bunkervibration A, die standardmafig so konfiguriert ist,
dass die Teile vorwarts bewegt werden.

m

Ausgang 2 / Bunker Vorwarts

Beim 240, 380 und 530:
Diese Taste Aktiviert die Ausgangsaktivierung B, die standardmafig so konfiguriert
ist, dass der digitale Ausgang 2 aktiviert wird.
Beim Asycube 240 ist diese Schaltflache nicht sichtbar, wenn Sie das Plattform-
Entleerungssystem aktiviert haben.

)

Bei allen anderen Asycube-Typen:
Diese Taste aktiviert die Bunkervibration B, die standardmafig so konfiguriert ist,
dass die Teile rickwarts bewegt werden.

HINWEIS:

Diese Taste wird nur angezeigt, wenn der Bunker in der Lage ist, die Teile riickwérts
zu bewegen. Dies ist bei den Asycube 50 und Asycube 80 der neuen Generation
nicht méglich.

Hintergrundbeleuchtungsschalter

Diese Taste schaltet die Hintergrundbeleuchtung EIN und AUS.
HINWEIS:
Diese Taste wird nicht angezeigt, wenn der Asycube keine Hintergrundbeleuchtung
hat (Konfiguration in der Firmware des Asycube, die in der Asycube
Konfigurationsseite geédndert werden kann).

Stopp

_./I Diese Taste stoppt alle Vibrationen und Ausgangsaktivierungen.

HINWEIS
Diese Taste schaltet nicht die Hintergrundbeleuchtung ab, hierfiir muss der
Hintergrundbeleuchtungsschalter verwendet werden.
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1) Plattformentleerungs

J

' N Offnen/

schliessen

Offnen oder schlieRen Sie die Plattformenteerungs (die Plattformenteerungs ist nur verfiigbar, wenn diese
Option aktiviert ist).

HINWEIS:
ﬂ Diese Taste hdngt von der Ausgabe des Schlie8sensors ab. Sollte dieser ausfallen, wiirde der Knopf die
Klappe nicht éffnen.

Einstellen

Dieser Seite ermdglicht den Zugriff auf die Feineinstellungen der Vibrations- und (falls vorhanden) der
Ausgabeparameter. Es gibt 26 Vibrations-Sets, wobei das 26. nur Lesewerte enthalt, da es sich hier um
Werkseinstellungen handelt. In dieser Seite kdnnen die Vibrations- und Ausgabeparameter (bei Asycube 240,
Asycube 380 und Asycube 530) eingestellt und mit der "Play"-Taste getestet werden. Und in diesem Fenster kénnen
Vibrationsparameter importiert und exportiert werden.

HINWEIS:
ﬂ Die nachstehenden Beschreibungen fiir die Vibrationsparameter gelten auch flir die Ausgabeaktivierungen
bei Asycube 240, Asycube 380 und Asycube 530.

Tabs list
ParametriSIErung... ... 52
=Y 10 o RO 56
1T = o 59
U RSP 61

Einstellung der Vibrationen
4 6

y

ins Asycube
=i speichern

7. Widerrufen

Plattformvibrationen | 2

Benutzerdefinierte Vibrationen ' 3

Bunkervibrationen ' 4
§ Amplitude

Frequenz

Vibrations-Sets importieren / exportieren | & I ;

e Dauerhaft !
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. Verwaltung der Vibrations-Sets

1
= Diese Gruppe ermdglicht den Zugang zur Verwaltung der Vibrations-Sets.
Vibrations-Set ID D * Im Auswahlfeld kann das zu verwendende Vibrations-Set gewahlt
werden.
ins f‘\sycube + Mitder Speicher-Taste kdnnen die Anderungen am aktuellen Vibrations-
= speichem Set gespeichert werden.
Mit der "Wiederrufen"-Taste kénnen Anderungen verworfen und die
- Widerrufen alten gespeicherten Parameter wieder aufgenommen werden.
Mit der Taste "Std Set wiederherstellen" kdnnen Anderungen riickgéangig
[ Std Set ' gemacht und die Werkseinstellungen wiederhergestellt werden.
wiederhertstellen HINWEIS:
Wenn Parameter geandert wurden, muss der Benutzer
bestatigen, ob er die Anderungen speichern oder verwerfen
mochte, bevor er ein anderes Vibrations-Set wahlen kann.
5" Plattformvibrationen
A
Dieser Bereich ermdglicht Zugang zu allen vordefinierten und leicht anpassbaren Schwingungen des
Asycube.
2, Benutzerdefinierte Vibrationen

— benutzerdefinierte Vibrationen

Manchmal sind die vordefinierten Vibrationen nicht ausreichend anpassbar. Deshalb gibt es zusatzlich
die "Nutzerspezifischen Vibrationen".

Hier lassen sich die Einstellungen fiir jeden einzelnen Aktuator optimieren, einschlieRlich der Amplitude,
Frequenz und Phase, um die Vibrationen noch besser steuern zu kénnen.

HINWEIS:
In der Benutzerfldche wird jeweils nur ein Aktuator dargestellt
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| Bunkervibrationen
-

Bunker Vibrationen

In diesem Bereich kénnen die Einstellungen des Bunkers angepasst werden, um die Zufihrung zum
Asycube zu optimieren. Jede Taste ist mit einer spezifischen Ausgangsnummer verknipft und nutzt ﬂ
diesen als digitalen Ausgang (alternativ ist analog wahlbar). -
Beispiel: Taste 1 aktiviert entweder den digitalen Ausgang 1 oder den analogen Ausgang 1.

HINWEIS:
n Die Asycubes 50 & 80 haben nur einen Ausgang, deshalb wird nur eine Taste angezeigt.

| Vibrations-Sets importieren / exportieren

Diese Gruppe umfasst alle Tasten fiir den Import und Export der
Vibrations-Set-Parameter.

Mit dem Import und Export der Standarddatei kann ein Standard- k—J
Vibrations-Set importiert und exportiert werden (Import fiir den
Beginn mit einem Standard-Vibrations-Set und Export flir das
Uberschreiben der Standard-Vibrations-Sets des Herstellers).

HINWEIS:
Der Import und Export eines Standard-Vibrations-Sets

ﬂ ist beim Asycube 240 nur bis zur Firmwareversion

2.4.0 und bei den Asycubes 50 und 80 nur bis zur
Firmwareversion 3.1.0 mdglich. In den neueren Versionen
ist das Vibrations-Set 26 das Standard-Vibrations-Set und
kann nur von einem Techniker gedndert werden.
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[

Einstellung der Vibrationen

Amplitude

Frequenz

In diesem Bereich konnen die Einstellungen der vorkonfigurierten Vibrationen nach Wunsch

angepasst werden.

Der Schieberegler ganz links dient zur Korrektur, wenn die Teile sich nicht in der Richtung
bewegen, die durch den Pfeil auf dem Asycube angezeigt wird (z. B: der Pfeil ist gerade, aber
die Teile bewegen sich etwas zu einer der beiden Seiten anstatt geradeaus nach vorne). Mit
dem Schieberegler kann dieser Effekt ausgeglichen werden:: der Winkel des Pfeils andert
sich entsprechend der Anderung des Schiebereglerwerts. Je schrager er im Vergleich zur
neutralen Position ist, desto grofier die Abweichung. Mit der Kreuztaste kann der Wert auf Neutral

zurtckgesetzt werden.

Amplitude, und Frequenz kdnnen mit den entsprechenden Schiebereglern nach Wunsch
eingestellt werden. Zum Schluss kann mithilfe des Schiebereglers die Dauer eingestellt werden,

wenn Dauerhaft angeklickt wird, wird die Vibration dauerhaft aktiviert.
Mit der Play-Taste kénnen die Einstellungen getestet werden.

HINWEIS:

Wenn der Dauermodus angeklickt wurde und der Satz im Asycube gespeichert wird, wird

Der Import und Export eines Standard-Vibrations-Sets ist beim Asycube 240 nur bis zur

ﬂ die Dauer gespeichert, die gegenwartig mit dem Schieberegler fur die Dauer ausgewahlt ist.

Firmwareversion 2.4.0 und bei den Asycubes 50 und 80 nur bis zur Firmwareversion 3.1.0
mdglich. In den neueren Versionen ist das Vibrations-Set 26 das Standard-Vibrations-Set
und kann nur von einem Techniker |hres Lieferanten geandert werden.

Parametrisierung
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In dieser Registerkarte kdnnen Standardvibrationen gedndert werden, sie gibt jedoch nur Zugriff auf die bendtigten
Parameter. In Custom Vibrations ist der volle Zugriff auf alle Parameter mdglich..

Gruppe Gleichgewicht anpassen | 1

Vibrations-5et Vibrations-5

Vibrations-Set ID D

ins Asycube
speichern

Widerrufen

[ Std Set
wiederhertstellen

Plattform Vibrationen

benutzerdefinierte Vibrationen

a High-Energy-Modus

Bunker Vibrationen .
{ Amplitude a5

- Importieren

|
g! Exportieren

i Frequenz

2

4
Parameter
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1

. Gruppe Gleichgewicht anpassen

In dieser Gruppe kénnen die Regler fur die Vibrationsamplitude justiert werden. Sie enthalt die nachstehend
beschriebenen Kontrollelemente und graphischen Anzeigen:

Kontrollelement Beschreibung

Das Hintergrundbild zeigt die Arbeitsrichtung des Asycube an.

Der grine Pfeil zeigt die theoretische Bewegung der gewahlten
Vibration an.

HINWEIS:
Der Pfeil steht fiir die Bewegung der Teile, wenn die
Parameter korrekt definiert sind.

Der schwarze Pfeil zeigt die programmierte Bewegung der gewahlten
Vibration. Die GréRe des Pfeils hangt von der Amplitude ab, die in der
Parametergruppe festgelegt wurde.

HINWEIS:

Dieser Pfeil zeigt nicht die tatsdchliche Bewegung der Teile
an, sondern nur die programmierte, die zur Erreichung der
vom griinen Pfeil dargestellten Bewegung erforderlich ist.

Mit der Loschtaste kdnnen beide Gleichgewichtsregler zurlickgesetzt
werden.
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Mit dem Schieberegler auf in Querrichtung kann das Amplituden-
Verhaltnis geandert werden.
HINWEIS:
Die in der Parametergruppe festgelegte
Vibrationsamplitude wird immer auf mindestens einen
Aktuator angewandt. Die Amplitude der anderen Aktuatoren
wird entsprechend der Einstellung der Schieberegler
(Gleichgewichtsanpassung) verringert.

_ Die in der Parametergruppe festgelegte
Vibrationsamplitude wird immer auf mindestens einen

Mit dem Schieberegler auf in Langsrichtung kann das Amplituden-
Verhaltnis geandert werden.
HINWEIS:

Aktuator angewandt. Die Amplitude der anderen Aktuatoren
wird entsprechend der Einstellung der Schieberegler
(Gleichgewichtsanpassung) verringert.

2 Parameter

i High-Energy-Modus

Amplitude

Frequenz

95

In dieser Gruppe koénnen die Parameter geandert werden:

High-
Energy-
Modus

Parameter ‘Beschreibung

Nur fur Asycube 50 & 80 verflugbar. Aktivieren Sie dieses Kastchen, um mehr
Amplitude auf der Z-Achse unabhangig vom Wert auf dem Amplitudenschieber
hinzuzufuigen, um bei strukturierten Platten / klebrigen Teilen zu helfen.

Amplitude

Die Amplitude kann mit dem Schieberegler oder den "+/-"-Tasten geandert werden.
Die eingestellte Amplitude wird entsprechend der gewahlten Bewegung und den
Gleichgewichtsverhaltnissen automatisch auf die Aktuatoren verteilt.

Frequenz

Die Frequenz kann mit dem Schieberegler oder den "+/-"-Tasten gedndert werden. Die
eingestellte Frequenz wird entsprechend der gewahlten Bewegung automatisch auf die
Aktuatoren verteilt.

HINWEIS:

Ab Version 4.0.0 der Asycube-Firmware ist der spezifische Frequenzbereich

jedes Asycube-Modells direkt im Asycube gespeichert.

Die Frequenz ist bei allen Aktuatoren immer dieselbe.

Dauer

Die Dauer kann mit dem Schieberegler oder den "+/-"-Tasten geandert werden.
HINWEIS:
Wenn eine noch ldngere Dauer erforderlich ist, den Schieberegler auf den
Maximalwert setzen und die "+"-Taste driicken. Der Maximalwert wird dann um
ﬂ zusétzliche Zeit erhéht.
AnschlieBend den Schieberegler auf den gewiinschten niedereren Wert
einstellen.
Hinweis: Der Héchstwert betrdgt 30000 ms.
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Plattform

Diese Registerkarte ermdglicht den Zugriff auf die Plattform-Vibrationsparameter. Es stehen 26 Vibrationen zur
Verfligung, aber 9 Vibrationen (bei Asycube 50, Asycube 80) bzw. 11 Vibrationen (beim Asycube 240, Asycube 380
und Asycube 530) haben vordefinierte Funktionen. In dieser Registerkarte kdnnen die Vibrationsparameter eingestellt

und mit der "Play"-Taste getestet werden.

Aktuator 1
1

Vibrations-Set Vibrations-Set konfigurnierung

Vibrations-5et ID D

ins Asycube
= speichern

Aktuator 1

Amplitude

Widerrufen

Amplitude 95 %
Phase 0 ¢

Aktuator 4 |.|
95 %
0 o

Phase

1
0 %
0 o

[\ Std Set |
wiederhertstellen

Aktuator 2 |-\
0 %
0 ¢ Phase

Plattform Vibrationen

Amplitude Amplitude

-

benutzerdefinierte Vibrationen

Bunker Vibrationen

Altuator 2. Option Frequenzen sperren

Aktuator 3 | -I

3 __ Aktuator 3

4 Aktuator 4

Parameter Vibrationszeit

56/177 HMI-Version : v2.9.1

HMI_Benutzerhandbuch_DE



Benutzerschnittstelle HMI -
Benutzerhandbuch

Plattform

Dokumentversion : H2 20.08.2021

1 Aktuator 1

J

Aktuator 1 |.| !

Amplitude

Phase

0

In dieser Gruppe wird ein Aktuator parametrisiert (der erste in diesem Fall). Es gibt fur jeden Aktuator
des Asycube eine Gruppe.

Amplitude

Vibrationsamplitude des Aktuator-Signals. Die Werte kdnnen in einem Bereich von
0 % bis 100 % liegen.

Der Amplitudenwert kann mit den "+/-"-Tasten in Schritten von 1 % geéandert
werden.

Die eingestellte Amplitude wird automatisch an den Aktuator Ubermittelt.

g)

Parameter Beschreibung Level

Vibrationsfrequenz des Aktuator-Signals.
Ab Version 4.0.0 der Asycube-Firmware ist der spezifische Frequenzbereich jedes
Asycube-Modells direkt im Asycube gespeichert. Bei alteren Modellen kann der

FACGIES Bereich zwischen 0 Hz und 250 Hz liegen.
Der Frequenzwert kann mit den "+/-"-Tasten geandert werden.
Die eingestellte Frequenz wird automatisch an den Aktuator Gbermittelt.
Vibrationsphase des Aktuator-Signals. Die Werte kénnen in einem Bereich von 0
% bis 359 % liegen.
Der Phasenwert kann mit den "+/-"-Tasten geandert werden.
Phase HINWEIS: m

Der Diritte Aktuator von Asycube 50 und Asycube 80 hat keinen
Phasenparameter, weil es sich um den vertikalen Aktuator handelt und
eine Phasenverschiebung des Signals keinen Sinn hat.

Das Piktogramm stellt Folgendes dar:
» Die Position des Aktuators beim Asycube 240, Asycube 380 und Asycube 530.
» Die Richtung des Aktuators bei Asycube 50 und Asycube 80.

Weitere Details:

Aktuators an. Der Aktuator vibriert in vertikaler Richtung.

Symbol _ Beschrebung

Beim Asycube 240, Asycube 380 und Asycube 530 zeigt der Rote Punkt die Position des

die Bewegung in die dem Pfeil entgegengesetzte Richtung.

Bei Asycube 50 und Asycube 80 zeigt der Pfeil die Richtung der Bewegung der
horizontalen Aktuatoren bei einer Phase von 0° an. Bei einer Phase von 180° verlauft

Bei Asycube 50 und Asycube 80 zeigen die Kreise an, dass die Richtung des Aktuators

vertikal ist.
0 Aktuator 2
o Siehe die Beschreibung der Gruppe Aktuator 1
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3 Aktuator 3
= Siehe die Beschreibung der Gruppe Aktuator 1

HINWEIS:

Dieser Aktuator ist bei Asycube 50 und Asycube 80 der vertikale, und benétigt

keinen Phasenparameter.
i Aktuator 4
= Siehe die Beschreibung der Gruppe Aktuator 1

HINWEIS:
ﬂ Diesen Aktuator gibt es nur beim Asycube 240, Asycube 380 und Asycube 530.
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2" Option Frequenzen sperren

J

Frequenz

Diese Option verriegelt die Frequenzen aller Aktuatoren. Es ist sinnvoll, alle Frequenzen einer Vibration
gleichzeitig zu andern, weil in der Regel die Frequenzen aller Aktuatoren fiir eine bestimmte Komponente
die gleichen sind.

- Parameter Vibrationszeit

In dieser Gruppe wird die Dauer der Vibration festgelegt.

Parameter Beschreibung

Dauer der Vibration. Dieser Wert wird im Asycube-Prozess und in der Sequenz
Dauer verwendet. Der Wert muss so eingestellt werden, dass die perfekte Anzahl von Teilen
auf die Plattform beftérdert werden.

HINWEIS:
Der Héchstwert betrdgt 30000 ms.

Ausgange

Diese Registerkarte ermdglicht den Zugriff auf die Ausgangsaktivierungsparameter. Es stehen 26 Aktivierungen
zur Verfliigung, die Funktionen von 2 Aktivierungen sind jedoch vordefiniert. In dieser Registerkarte kénnen die
Aktivierungsparameter eingestellt und mit der "Play"-Taste getestet werden.

HINWEIS:

Diese Seite ist nur beim Asycube 240, Asycube 380 und Asycube 530 verfligbar.

Wenn Sie einen Asycube 240 und das Plattform-Entleerungssystem aktiviert haben, ist die zweite
Trichterschwingung (mit 2 gekennzeichnet) nicht zuganglich.
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Vibrations-Set Vibrations-Set konfigurierung

Vibrations-Set ID D

ins Asycube
—t  gpeichern

Widerrufen

[T Std Set |
wiederhertstellen

Plattform Vibrationen

usgang aktiviert . Digital Ausgang o Analog Ausgang 1,Parameter

mplitude 50

1), Parameter
v

Ausgang aktiviert . Digital Ausgang o Analog Ausgang
Amplitude 50 \
Dauer

In dieser Gruppe konnen die Aktivierungen der Ausgange und die Dauer der Aktivierung eingestellt

werden. Sie dient in der Regel zur Steuerung der Vibration externer Bunker. m

—

Parameter Beschreibung

Aktiver Wahl, welcher Ausgang von diesem Vibrations-Set ausgeldst wird. Bei den Asycubes 240,
Ausgang (380 & 530, I6st Vibration 1 den Ausgang 1 aus (wahlweise digital oder analog).

Nur bei Analogausgangen verfigbar. Andert die Intensitat, mit der der Bunker-Aktuator
angetrieben wird.

Dauer Bestimmt, wie lange die Vibration dauern soll.

Amplitude
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Bunker

Diese Registerkarte ermdglicht den Zugriff auf die Bunker-Vibrationsparameter. Es stehen 26 Vibrationen zur
Verfugung, die Funktionen von 2 Vibrationen sind jedoch vordefiniert. In dieser Registerkarte kénnen die
Vibrationsparameter eingestellt und mit der "Play"-Taste getestet werden.

HINWEIS:
Diese Seite wird nur bei Asycube 50 und Asycube 80 angezeigt.

Vibrations-Set Vibrations-Set konfigurierung

Vibrations-Set ID ‘Z\

ins Asycube
—  speichern

< Widerrufen
[ Std Set |
wiederhertstellen
Vibrationsparameter
Plattform Vibrationen

o

ms | - + e Dauerhaft |
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1), Vibrationsparameter

Amplitude

Frequenz

Dauer

In dieser Gruppe kdnnen der Bunker-Aktuator und die Vibrationszeit parametrisiert werden.

a
Parameter Beschreibung Level

Dauer der Vibration. Dieser Wert wird im Asycube-Prozess und in der Sequenz
Dauer verwendet. Der Wert muss so eingestellt werden, dass die perfekte Anzahl von Teilen
auf die Plattform beférdert werden.

Vibrationsamplitude des Aktuator-Signals. Die Werte kdnnen in einem Bereich von
0 % bis 100 % liegen.

Der Amplitudenwert kann mit den "+/-"-Tasten in Schritten von 1 % geandert werden.
Die eingestellte Amplitude wird automatisch an den Aktuator Gbermittelt.

Vibrationsfrequenz des Aktuator-Signals.

Ab Version 4.0.0 der Asycube-Firmware ist der spezifische Frequenzbereich jedes
Asycube-Modells direkt im Asycube gespeichert. Bei alteren Modellen kann der
Bereich zwischen 0 Hz und 250 Hz liegen.

Der Frequenzwert kann mit den "+/-"-Tasten geandert werden.

Die eingestellte Frequenz wird automatisch an den Aktuator Gbermittelt.

Amplitude

Frequenz
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Sequenz

Diese Seite ermdglicht den Zugriff auf Sequenzen. Es stehen 26 Sequenzen zur Verfigung, aber die 26. ist eine
Standard-Sequenz, die nur fir Techniker zuganglich ist. In dieser Seite kdnnen die Sequenzparameter eingestellt
und mithilfe des Simulationsbereichs der Seite getestet werden. Und in diesem Fenster kdnnen Sequenzparameter

importiert und exportiert werden.

1 Verwaltung der Sequenzen

sequenz ID |51 : Gewiinschte maximale Anzahl

Typ

W :
. — speichern .Hopper
' ‘Plaﬂorm
. Sequenz kopieren | :
i3 ‘F‘Iaﬁorm
' Sequenz einfigen | ‘F'Iatform
‘Wait
i MNone
MNone

2 Sequenzparameter

Vibration Dauermodus

Outputl l QuantityAdjusted
Forward | Fixed
Centering Maximalgrenzwert

auf der Plattform

§e

. importieren

B Exportieren

Anzahl Teile auf der Plattform |0

3 Sequenzen importieren / exportieren

Ausfilhrung von Sequenzen | 4 )
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Verwaltung der Sequenzen

! ¥ In dieser Gruppe kdénnen die Sequenzen verwaltet werden.
sequenzID [S1 Im Auswahlfeld kann die zu verwendende Sequenzen gewahlt werden.
Mit der Speicher-Taste kdnnen alle Sequenzen in den Asycube gespeichert
B werden (die alten Werte werden Uberschrieben).
ins Asycube |
il Mit der Tastengruppe Kopieren/Einfligen kann eine Sequenz kopiert und in eine
andere kopiert werden. Die Vorgehensweise ist Folgende:
[ - Sequen kopieren.l 1. Wahlen Sie die zu kopierende Sequenz.
' ' 2. Klicken Sie auf die Kopier-Taste
CEEEEE—— 3. Wahlen Sie die Sequenz, die Sie ersetzen mdchten
E'_ Sequenz einfligen 4. Klicken Sie auf die Einnge—TaSte
WICHTIG!
Alle Werte der Sequenz werden kopiert.
3% Sequenzparameter
J

Gewinschte maximale Anzahl Teile auf der Plattform (20

Typ Vibration Dauermodus (d

Hopper Qutputl QuantityAdjusted 00
‘ Platform Forward ] Fixed

‘ Platform Centering Maximalgrenzwert

‘lF'IanDrm Flip ]
‘.Wait

‘None

‘None

In dieser Gruppe kann die gewahlte Sequenz parametrisiert werden. Die Sequenz besteht aus 7 Aktionen.
Jede Aktion kann eine Plattform-Vibration, eine Bunker-Vibration, eine Plattformentleerungs-Aktion wenn E
diese Option aktiviert ist (erfordert eine bestimmte Plattform) oder eine Wartezeit sein. Je nach Aktionstyp
mussen einige Parameter festgelegt werden:

Parameter Beschreibung
Vibration Legt fest, welche Vibration ausgefihrt wird. Nur bei Plattform- und Bunkeraktionen verflgbar.

Der Dauermodus definiert, wie die Dauer berechnet wird. Folgende Werte sind moglich:

» Fixed: Die Dauer ist vorgegeben und andert sich nicht aufgrund der Position oder Anzahl der
Teile auf der Plattform.

» Quantity Adjusted: Die Dauer andert sich abhangig von der Anzahl der Teile auf der Plattform.
Es wird die Dauer eingegeben, die gilt, keine Teile auf der Plattform sind. Wenn die maximale
Anzahl der Teile erreicht wird, wird bei dieser Aktion die Vibration beendet.

» VibrationSetRatio: Die Dauer bestimmt sich aus dem Verhaltnis zur im Vibrations-Set
festgelegten Dauer Die ist ein %-Wert.

Dauermodus

Weitere Erlauterungen finden Sie im Benutzerhandbuch.
Wert Der Wert fur die Dauer. Je nach Dauermodus muss der Wert in ms oder % eingegeben werden.
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| Sequenzen importieren / exportieren

3
= w Diese Gruppe umfasst alle Tasten fur den Import und Export der
.t pmpoTeTen Sequenz-Parameter. n
§ Laden:
Ea Exportieren * Wenn die Datei mehrere Sequenzen enthalt, werden die Sequenzen

entsprechend der in der Datei eingetragenen Sequenz ID geladen.

* Wenn die Datei nur eine Sequenz enthalt, wird die Sequenz
unabhangig von der in der Datei eingetragenen Sequenz ID in die
gewahlte Sequenz geladen.

Speichern:

* Wenn nur die gewahlte Sequenz gespeichert werden soll, darf das
Kontrollkastchen nicht angeklickt sein.

« Wenn alle Sequenzen gespeichert werden sollen, muss das
Kontrollkdstchen angeklickt werden.
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Ausfuhrung von Sequenzen

Y

Anzahl Teile auf der Plattform |0 Dauer der letzten Sequenz

+ Wenn die Sequenz keine "Zentrier"-Vibration enthalt, wird nur eine Taste eingeblendet.

In dieser Gruppe kann die gewahlte Sequenz abhangig von vielen Parametern ausgefuhrt werden: ﬂ

* Wenn die Sequenz eine "Zentrier"-Vibration enthalt, werden neun Tastfelder eingeblendet. Sie
informieren Uber die Position der Teile auf der Plattform und erméglichen es, die Sequenz mit
verschieden verteilten Teilen zu testen.

+ Die Funktion Anzahl Teile auf der Plattform ist hilfreich, wenn eine Vibration mit dem
Dauermodus "Mengenabhédngig" verwendet wird, weil der Asycube die Vibrationsdauer
entsprechend der Anzahl der Teile auf der Plattform andert. Wie bei den neun Tastfeldern kann
die Sequenz so mit verschiedenen Anzahlen von Teilen auf der Plattform getestet werden.

* In der Kopfzeile des Sequenztest-Bereichs der Seite steht der Name des Vibrations-Sets.

* Die Dauer der zuletzt ausgefuhrten Sequenz wird zur Information angezeigt.

» Mit der Stopp-Taste kann die Ausfihrung einer Sequenz jederzeit angehalten werden. Diese
Taste wird nur bei Asycube-Firmwareversionen tber 3.9.9 angezeigt.
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Hintergrundbeleuchtung

Hintergrundbeleuchtung

Diese Seite ermdglicht den Zugriff auf die Einstellparameter der Hintergrundbeleuchtung (Intensitat und Blitzdauer).
Die Seite wird nur angezeigt, wenn in der Konfigurationsseite des Asycube eine Hintergrundbeleuchtung definiert

wurde.

Gruppe Blitzlicht-Modus

Vorschaugruppe Gruppe Lichtintensitat

Y 2) 8

Vorschaugruppe
Im Bild der Vorschaugruppe werden die Auswirkungen

Vorschau ———————————— [N Einstellungen der Hintergrundbeleuchtungs- ﬂ
Parameter sichtbar.

Y
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% Gruppe Lichtintensitat

Intensitat

3

Blitzlicht-Modus

r3

Die Gruppe Lichtintensitat enthalt
Steuerelemente zur Einstellung der Intensitat E
der Hintergrundbeleuchtung. —
Der Wert kann mit dem Schieberegler oder
den "+/-"-Tasten geandert werden.
Die Werte kénnen zwischen 0 % und 100
% liegen (beim Asycube 240, Asycube
380 und Asycube 530 schaltet sich die
Hintergrundbeleuchtung ab 20 % ein).
Mit der Kippschaltertaste kann der eingestellte
Wert getestet werden.
HINWEIS:
Der Mindestwert héngt vom
Asycube-Typ ab. Ab
n Firmwareversion 4.0.0 wird der
Mindestwert direkt im Asycube
ausgelesen und ist je nach Asycube-
Typ unterschiedlich.

zur Einstellung der Blitzdauer der
Hintergrundbeleuchtung.

Die Blitzdauer kann mit den "+/-"-Tasten geandert
werden.

Die Werte kdnnen in einem Bereich von 0 bis 10 000
ms liegen.

Die Gruppe Blitzlicht-Modus enthalt Steuerelement E
)
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Prozess
Diese Seite ermoglicht den Zugang zum Prozess des Asycube.

Die Prozesssequenz ist die Vibrationssequenz, die AsyView durchlauft, wenn es keine Teile mehr findet, die sowohl
dem Modell entsprechen als auch auf der Plattform gegriffen werden kénnen.

Sequenzverwaltungsfeld
Prozessverwaltungsfeld 2

J
1

J

il ) ) ] Maximale Anzhal gewinschtefleile auf der Platiform [
H ‘ importieren 25

Vibration Dauermodus

O SEEEEE— vp

E’ Exportieren

- 1A ‘Hopper QuantityAdjusted

l..—..l —

| Standard- IA ‘None

Sequenz S —

‘Platform CenteringCross
‘Wait

‘None

Prozess simulieren

Anzahl Teile auf der Plattform 1

Simulationsfeld
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1, Prozessverwaltungsfeld

7

importieren/exportieren

[ |
‘ importieren

I'.—-'I
B Exportieren

Standard-
Sequenz

In diesem Fenster kdnnen Sie lhren Prozess verwalten (laden, speichern und Standardsequenz laden).

Tasten Beschreibung
ﬁ Mit dieser Taste kdnnen Sie eine Prozessdatei (*.fproc) laden
——
R

Mit dieser Taste kdnnen Sie Ihren aktuellen Prozess in eine Datei (*.fproc) speichern

Wenn Sie auf diese Taste klicken, wird lhre aktuelle Sequenz Giberschrieben und
stattdessen die Standardsequenz fur lhren Asycube geladen.

Default Sequence
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) Sequenzverwaltungsfeld
-
Sequenz

Maximale Anzhal gewinschteTeile auf der Plattform 25

Tvp Vibration Dauermodus

1A |H0pper OQutput 1 QuantityAdjusted

CenteringlLong Fixed

2A |None |

1B |Platf0m1

| Platform CenteringCross Fixed

| Platform

| ixed
|Wait |

5B |None

L— Q Synchronisiert Blocke A und B, damit sie gleichzeitig starten

Mit diesem Feld kdnnen Sie lhren Prozess nach Bedarf einrichten.
Diese Befehlszeilen sind in die Blocke A und B aufgeteilt:

* Block A ist mit dem Bunker verknupft, mogliche Typen sind Hopper (Bunker), Wait (Warten) und None (Nichts),

Vibration Dauermodus

i Wert
| |0utput 1 IFi:-{‘e‘d 500 ms

1B |P|atfﬂrn‘| | |CE ntering Maximalgrenzwert

2B [Platfcrm ] [Right ‘ l[QuantityAdjuzted | 500
3B |Platform | |F0mrard IFi:;{@d

4B -Wa'rt

5B [None |

Mit den Pfeilen auf der linken Seite konnen Sie die Befehlszeilen innerhalb desselben Blocks nach oben oder unten
verschieben
(ein Wechsel zwischen den Bldcken A und B ist nicht mdglich).

SchlieBlich gibt es ein Kontrollfeld, mit dem Sie den synchronisierten Modus aktivieren oder deaktivieren kénnen. Die
Anzeigen
am Anfang jeder Zeile wechseln die Farbe, um den Zustand des synchronisierten Modus anzuzeigen
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(grau = aus; farbig = ein).

5B Nnne

L a Synchronisiert Blocke A und B, damit sie gleichzeitig starten

In diesem Modus werden die Blocke A und B gleichzeitig gestartet und gleichzeitig ausgefihrt.

721177
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| Simulationsfeld
-

Prozess simulieren

Anzahl Teile auf der Plattform 1

In dieser Gruppe kdénnen Sie die ausgewahlte Sequenz in Abhangigkeit von einigen Parametern ausflihren:

. Wenn die Sequenz keine ,Zentrier“-Vibration (Centering) enthalt, wird nur eine Taste eingeblendet.

* Wenn fir die Sequenz eine ,Zentrier“-Vibration (Centering) definiert ist, werden neun Tasten angezeigt.
Sie informieren Uber die Position der Teile auf der Plattform und ermdglichen es, die Sequenz mit
verschieden verteilten Teilen zu testen.

* Die Funktion Anzahl Teile auf der Plattform ist hilfreich, wenn eine Vibration mit dem Dauermodus
,Mengenabhangig“ (QuantityAdjusted) verwendet wird, weil der Asycube die Vibrationsdauer
entsprechend der Anzahl der Teile auf der Plattform andert. Wie bei den neun Tastfeldern kann die
Sequenz so mit einer groRen Anzahl von Teilen auf der Plattform getestet werden.

Konsole

Auf dieser Seite konnen Sie den Konsolenmodus benutzen. Sie konnen hier Befehle manuell ausfiihren.
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HINWEIS:

ﬂ Diese gesamte Seite kann nur mit einer Integrator-Zugangsberechtigung genutzt werden.

HINWEIS:
Die Befehle sind im Benutzerhandbuch jedes Asycube beschrieben.

Befehlszeile = 1 Beispiele fiir Befehle E}I Taste Senden 3

Asycube-Konsole

Befehl beibehalten

L Option Befehl beibehalten ijAnhNortanzelge Antwortanzeige l6schen EJ

1 Befehlszeile
Geben Sie in diesem Feld den Befehl ein.
Ausgefiihrte Befehle konnen mit den Pfeiltasten wieder angezeigt werden.

2) Beispiele fur Befehle

In dieser Liste finden sich einige Beispiele fiur Befehle. Wird einer dieser Befehle ausgewahlt, wird er in die
Befehlszeile Ubertragen. Bei einigen Beispielen missen vor der Ausfihrung die Parameterwerte geandert
werden.
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Taste Senden

g Mitdieser Taste kann der Befehl ausgefuhrt werden.

: Option Befehl beibehalten

)

@) sefenl beibehalten

Wird dieses Kastchen angeklickt, bleibt der Befehl nach der Ausfiihrung in der Befehlszeile. Dies ist hilfreich,
wenn derselbe Befehl mehrmals ausgefiihrt werden soll.

s Antwortanzeige
_.) In dieser Gruppe werden die Antworten auf die vorigen
Befehle angezeigt.

Antwortanzeige I6schen

w Diese Taste I6scht alle Antworten in der Antwortanzeige.

°)
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Konfiguration

Diese Seite ermdglicht den Zugang zur Konfiguration des Asycube. Alle diese Parameter werden in der Asycube-
Firmware gespeichert, jedoch in keiner Konfigurationsdatei auf lhrem Computer.

Parameter speichern’ | Asycube-Typ Firmware Version Lebenszeit Verbindungsparameter
1 2 3 4 8

Verbindung

11 h 37 min 50 s IP-Adresse 192.168.128.254

Vibrationszeit Vibrationsanzahl Subnet-Mask P

1149014 h 341356 Vibrationen TCP Port 4001

~Firmware Version

Anzahl Sicherungen im Datenspeicher

(c) asycube

Fingamige 7 Ausgange
i Eingangl Eingang2 Auszeit intergrundbeleuchtungsparameter

Parameter Eingang 1 © 7

Plattformentleerungs

Parameter Eingang 2 9
aktiviert i Auszeit s 11 Plattformentleerung

Logik Ausgang 1 ' &

Logik Ausgang 2 ' 8

Parameter speichern

! ‘ . Mit dieser Taste kdnnen die globalen Parameter in den Flash-Speicher
Parameter;spelchehm gespeichert werden.
WICHTIG!
Der Asycube speichert die globalen Parameter alle 20 Minuten.
Wird die Taste wéhrend einer automatischen Speicherung
gedriickt, weist eine Meldung darauf hin, dass das Speichern nicht
maglich ist.
20 Asycube-Typ
) In dieser Gruppe wird der Typ des Asycube angezeigt. Der Wert wird aus
Typ der Asycube Firmware ausgelesen.
AsyCube240
Firmware Version

3
) In dieser Gruppe wird die Firmware-Version angezeigt.
—Firmware Version

(c) asycube V6.2.1
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1 Lebenszeit

Lebenszeit
Funktionszeit

559 d 11 h

37 min 50 s

Vibrationszeit Vibrationsanzahl

114.9014 h

341356 Vibrationen

Anzahl Sicherungen im Datenspeicher

40733

12/24h

In dieser Gruppe finden Sie einige Informationen Uber die Aktivitatsverlauf des Asycube.

Info

Funktionszeit

Beschreibung ‘
Gibt die Aktivitdtsdauer des Asycube an (eingeschaltete Zeit).

Vibrationszeit

Gibt die gesamte Vibrationszeit der Asycube-Plattform an.

HINWEIS:
Dieser Wert nur beim Asycube 240, Asycube 380, Asycube 530 und bei
den anderen Asycubes ab Firmware Version 1.5.0 angezeigt.

Vibrationsanzahl

Gibt die gesamte Anzahl der Vibrationen der Asycube-Plattform an.

HINWEIS:
Dieser Wert nur beim Asycube 240, Asycube 380, Asycube 530 und bei
den anderen Asycubes ab Firmware Version 1.5.0 angezeigt.

Anzahl
Sicherungen im
Datenspeicher

Gibt die Anzahl der gespeicherten Daten im Flash-Speicher an. Die erste Zahl ist
die Gesamtzahl und die nachste gibt den Tagesdurchschnitt an.
HINWEIS:
Diese Werte werden beim Asycube 380 und Asycube 530, Asycube 240
erst ab Version 2.4.0 und bei den Asycubes 50 und 80 ab Version 3.1.0
angezeigt.

HMI_Benutzerhandbuch_DE
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s Verbindungsparameter

7

Verbindung

IP-Adresse 192.168.128.254

Subnet-Mask 255.255.255.0

TCP Port 4001

In dieser Gruppe kénnen die IP-Adresse, die Subnet-Mask und der TCP-Port der Asycube-Elektronik
geandert werden. E
L)

Nachdem die Taste angeklickt wurde, werden die Anderungen wirksam.

HINWEIS:
Dieser Parameter wird nur bei Asycube 240, Asycube 380, Asycube 530 und bei den anderen
Asycubes ab Firmwareversion 3.0.0 angezeigt.

Wenn der Asycube nicht mit den Standardparametern arbeitet (Schalter 1 in Position OFF): Die
Parameter werden in der Firmware angewandt, die HMI verbindet sich automatisch wieder und
die Konfiguration der HMI wird geéndert. Die Ethernet-Schnittstelle des Computers wird nicht
geéndert. Dies muss bei Bedarf manuell erledigt werden (wenn das neue Subnet ein anderes

n als das aktuelle ist).

Wenn der Asycube mit den Standardparametern arbeitet (Schalter 1 in Position ON): Die
Parameter werden in der Firmware angewandlt, aber die HMI bleibt mit den Standardparametern
verbunden und die Konfiguration der HMI wird nicht gedndert. Die Konfiguration der Ethernet-
Schnittstelle des Computers wird nicht gedndert.

Bei einem Neustart des Asycube, der nicht mit den Standardparametern erfolgt (Schalter 1 in
Position OFF), miissen die HMI konfiguriert und die Ethernet-Schnittstellenkonfiguration des
Computers gedndert werden.

Weitere Erlduterungen hierzu finden Sie im Benutzerhandbuch des Asycube.

& Logik Ausgang 1

& In dieser Gruppe kann die Schaltlogik des digitalen Ausgangs 1

e gewahlt werden. B
[ =

Symbol Beschreibung ‘

Ausgang 1

Logik

Positive Logik, der Ausgang wechselt von
0V auf 24V, wenn er aktiviert wird.

- Negative Logik, der Ausgang wechselt von

24V auf OV, wenn er aktiviert wird.

HINWEIS:
Dieser Wert wird nur beim Asycube 240, Asycube 380
und Asycube 530 angezeigt.
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Parameter Eingang 1
S N05ngE £ AUSgange In dieser Gruppe kénnen die Logik des digitalen Eingangs 1 und E

Fi

-Eingangl ) die mit diesem Eingang verknipfte Sequenz gewahlt werden.

aktiviert a

Symbol Beschreibung ‘

Logik 6
Sequenz ID verknipft |1

Positive Logik, am Eingang muss ein
Wechsel von 0V auf 24V erkannt werden.

- Negative Logik, am Eingang muss ein

Wechsel von 24V auf 0V erkannt werden.

Wenn an diesem Eingang ein Signal erkannt wird, wird die
gewabhlte verknipfte Sequenz ID ausgefihrt.

Diese Eingabe kann nach Belieben durch Ankreuzen des
entsprechenden Kastchens deaktiviert werden.

HINWEIS:
Dieser Wert wird nur beim Asycube 240, Asycube 380
und Asycube 530 angezeigt.

g Logik Ausgang 2

& In dieser Gruppe kann die Schaltlogik des digitalen Ausgangs 2

Ausgang 2 . gewahlt werden. B
®

Logik

Symbol Beschreibung ‘

Positive Logik, der Ausgang wechselt von
0V auf 24V, wenn er aktiviert wird.

- Negative Logik, der Ausgang wechselt von

24V auf OV, wenn er aktiviert wird.

HINWEIS:
Dieser Wert wird nur beim Asycube 240, Asycube 380

und Asycube 530 angezeigt.
Wenn Sie einen Asycube 240 und das

dazugehdérige Plattform-Entleerungssystem besitzen,
werden diese Schaltflachen durch die Aktivierung der
Reinigungsoption automatisch ausgeblendet.

HMI_Benutzerhandbuch_DE HMI-Version : v2.9.1 791177




Benutzerschnittstelle HMI -
Benutzerhandbuch

Konfiguration Dokumentversion : H2 20.08.2021

g, Parameter Eingang 2

7

In dieser Gruppe kénnen die Logik des digitalen Eingangs 2 und
Eingang? die mit diesem Eingang verknlpfte Sequenz gewahlt werden. E

aktiviert a Symbol Beschreibung ‘

Positive Logik, am Eingang muss ein
Wechsel von 0V auf 24V erkannt werden.

- Negative Logik, am Eingang muss ein

Wechsel von 24V auf 0V erkannt werden.

Wenn an diesem Eingang ein Signal erkannt wird, wird die
gewabhlte verknipfte Sequenz ID ausgefihrt.

Diese Eingabe kann nach Belieben durch Ankreuzen des
entsprechenden Kastchens deaktiviert werden.

HINWEIS:
Dieser Wert wird nur beim Asycube 240, Asycube 380

und Asycube 530 angezeigt.
Wenn Sie einen Asycube 240 und das zugehdrige
Plattform-Entleerungssystem besitzen, wird dieser

Eingang durch die Aktivierung der Splloption
automatisch deaktiviert.
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101 Hintergrundbeleuchtungsparameter

r
Hintergrundbeleuchtung

Farbe uv Auszeit

Logik e

In dieser Gruppe kdénnen Sie die Parameter der Hintergrundbeleuchtung &ndern. m
—

Parameter Description ‘

Wenn dieser Parameter geéndert wird, wird die beim Asycube verwendete Farbe
der Hintergrundbeleuchtung in der Firmware gespeichert. Anhand dieses Werts wird
die HMI-Anzeige automatisch angepasst.

Farbe HINWEIS:

Wenn keine Farbe gewdéhlt wird, werden auf  der
Hintergrundbeleuchtungsseite und vielen anderen Seiten bestimmte
Schalter nicht angezeigt.

Mit diesem Parameter koénnen Sei die Logik des Eingangs fur die
Hintergrundbeleuchtungssynchronisierung wahlen.

Logik HINWEIS:
Positiv: 24V am Eingangskontakt an der Hintergrundbeleuchtung.
Negativ: 0V am Eingangskontakt an der Hintergrundbeleuchtung.

Dieser Wert bestimmt die Auszeit der Hintergrundbeleuchtung. Nach dieser Zeit mit
100 % Hintergrundbeleuchtung schaltet die Hintergrundbeleuchtung automatisch
ab. Bei Hintergrundbeleuchtung mit 50 %, ist die Auszeit doppelt so lang wie im
Parameter eingestellt.

WICHTIG!

Die Auszeit der Hintergrundbeleuchtung schiitzt diese gegen
Uberhitzung. Wenn die Auszeit erreicht ist, nicht sofort wieder einschalten,
sondern das System abkiihlen lassen.

Das System ist nicht dafiir vorgesehen, sténdig eingeschaltet zu sein.
Schalten Sie die Hintergrundbeleuchtung nur ein, wenn ein Bild benétigt
wird, und schalten Sie es sofort nach der Bilderfassung wieder ab.

Diese Schutzvorrichtung ist beim Asycube 240, Asycube 380 und
Asycube 530 deaktiviert (Auszeit auf 0 eingestellf), weil seine
Hintergrundbeleuchtung nicht darunter leidet, wenn sie standig
eingeschaltet ist.

Auszeit

HINWEIS:
Dies ist nur ein Anzeigeparameter, er kann nur von der Entwickler
geéndert werden.
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11, Plattformentleerung

J

Plattformentleerungs

aktiviert i

Lyklusanzahl

Wenn der Asycube das Asyril-Entleersystem unterstiitzt, wird dieser Bereich ebenfalls auf dieser Seite
angezeigt. Mit der Option kann das Entleeren der Plattform aktiviert werden. Alle anderen Optionen sind
den Technikern von Asyril vorbehalten.

AsyView

In diesem Kapitel werden alle Seiten mit Bezug zu AsyView beschrieben.
AsyView ist der Name der SmartSight-Software. Sie verwaltet Kameras und Asycubes.
Die Architektur dieses Systems folgt dem Aufbau der Maschine:

Maschine --> Zellen --> Module --> Kameras und/oder Asycubes

HINWEIS:
ﬂ Die Anzeigereihenfolge der Elemente ist in der Architekturdatei der AsyView-Software definiert und kann
in der Benutzeroberfldche der AsyView-Software eingesehen werden.

HINWEIS:
n Néhere Informationen zur AsyView-Architektur und den Funktionen finden sich in den spezifischen
Unterlagen zu SmartSight (SmartSight Programmierhandbuch).

Liste der Seiten

AT = 1 ST (= PO PPPPRRPRPPPP 84
ZEIIE ...t et e e e e e e e e e e e e e e bt tatreaeaaaaas 86
1Y (o o 11 ] PP PPPPPRPRPPPRP 88

RV 411 (o] o TP PR 90
STAMSEILE ... 91
TP PP 97
BildKONfIQUIation ... 100
KalIDIIEIUNG ..o 105
Kalibrierung PixXel/Mm ..........oooiiiiiii e 107

Kalibrierung verlinkter Gerate ... 110

TEACKING ... 113
Prozess-Kalibrierung ............ueeiiiiiii e 119

ASYCUDE ...ttt e et e et e e e e e e e e e 122

Deaktivierte Steuerelemente

Einige Seiten, Tabulatoren, Tasten, Textfelder usw. kbnnen abhangig von den folgenden Parametern deaktiviert sein:

» Verbindungsstatus von AsyView (deaktiviert, wenn nicht angeschlossen).
» Diese Funktion ist derzeit nicht moglich (eine andere Funktion wird ausgefiihrt).
» Die Berechtigungsstufe berechtigt nicht zum Zugriff auf den Parameter.
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Nicht sichtbare Steuerelemente

Einige Seiten, Tabulatoren, Tasten, Textfelder usw. kdnnen abhangig von den folgenden Parametern nicht sichtbar
sein:

* Dieses Element ist in der Architektur von AsyView nicht vorhanden (z.B. Kamera, Asycube,
Hintergrundbeleuchtung, Auflicht, usw.).

» Die Option ist fir Ihr Produkt nicht giiltig.

» Die Berechtigungsstufe berechtigt nicht zum Zugriff auf den Parameter.
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Die Startseite zeigt die Architektur von AsyView und den Zustand aller Elemente in der Architektur. Jedes Element
von AsyView kann mit einer Reset-Taste zurlickgesetzt werden.

Element AsyView Element Zelle
1 2

- @ Asyview | 3.2.2.17859

Connected

: {8 Zele ——————

IDLE

Connected

Connected

- i AsyCube ./, Vision

IDLE f " \ IDLE

Connected Connected

Element Asycube ' 4 3 5

Element Modul Element Vision

Element AsyView
Hier wird der Betriebs- und Verbindungsstatus

] _ des kompletten AsyView-Systems angezeigt. Mit
- @ | Asyview | 32217859 der Resettaste kann das komplette AsyView-System
zurlckgesetzt werden.

Connected
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Element Zelle

2z
/ Hier wird der Betriebs- und Verbindungsstatus einer Zelle
angezeigt. Mit der Resettaste kdnnen die Zelle und alle
) {8 Zelle nachstehenden Elemente zuriickgesetzt werden.
IDLE
Connected
3% Element Modul
) Hier wird der Betriebs- und Verbindungsstatus eines
) C» Moduls angezeigt. Mit der Reset-Taste konnen das Modul
Modul und alle Elemente unterhalb zuriickgesetzt werden.
IDLE
Connected
4, Element Asycube
) Hier wird der Betriebs- und Verbindungsstatus eines
i Asycube angezeigt. Mit der Resettaste kann der Asycube
- AsyCube ——— ..
! zuruckgesetzt werden.
IDLE
Connected
Element Vision

5
/ Hier wird der Betriebs- und Verbindungsstatus eines
optischen Erkennungssystems (Vision) angezeigt. Mit der

Vision Resettaste kann das Vision-System zurlickgesetzt werden.

IDLE

Connected
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Zelle

In der Zellen-Seite werden die Architektur einer Zelle im AsyView-System und die Zustande aller Elemente innerhalb
dieser Architektur abgebildet. Jedes Element der Zelle kann mit einer Reset-Taste zurlickgesetzt werden.

HINWEIS:
ﬂ Diese Seite wird nur angezeigt, wenn die AsyView-Architektur mehr als eine Zelle enthéilt.

1 Element Zelle

@:8 Zelle

IDLE

Connected

Ne Y —
IDLE

Connected

- i AsyCube Vision
P il

IDLE |} IDLE

Connected Connected

3 2 4

Element Asycube Element Modul Element Vision

Element Zelle

1
Hier wird der Betriebs- und Verbindungsstatus einer Zelle

i «:8 Zellep ——— angezeigt. Mit der Resettaste kénnen die Zelle und alle
nachstehenden Elemente zurlickgesetzt werden.

IDLE

Connected
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Element Modul

2
/ Hier wird der Betriebs- und Verbindungsstatus eines
) C» Modul Moduls angezeigt. Mit der Reset-Taste kdnnen das Modul
odu und alle Elemente unterhalb zuriickgesetzt werden.
IDLE
Connected
3, Element Asycube
/ Hier wird der Betriebs- und Verbindungsstatus eines
i Asycube angezeigt. Mit der Resettaste kann der Asycube
- AsyCube ————— ..
; zurlickgesetzt werden.
IDLE
Connected
Element Vision

4
- Hier wird der Betriebs- und Verbindungsstatus eines
optischen Erkennungssystems (Vision) angezeigt. Mit der

Vision Resettaste kann das Vision-System zuriickgesetzt werden.

IDLE

Connected
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Modul

In der Module-Seite werden die Architektur eines Moduls im AsyView-System und die Zustédnde aller Elemente
innerhalb dieser Architektur abgebildet. Jedes Element des Moduls kann mit einer Reset-Taste zurlickgesetzt werden.

HINWEIS:
ﬂ Diese Seite wird nur angezeigt, wenn die Zellen-Architektur mehr als ein Modul enthélt.

1 Element Modul

Connected

- i AsyCube ———————————— ' Vision
P g

IDLE | IDLE

Connected Connected

2 Element Asycube Element Vision 3

Element Modul

1
Hier wird der Betriebs- und Verbindungsstatus eines
- @ Modul —————————— Moduls angezeigt. Mit der Reset-Taste kbnnen das Modul
und alle Elemente unterhalb zurlickgesetzt werden.
IDLE
Connected
5 Element Asycube

Hier wird der Betriebs- und Verbindungsstatus eines
i i As Asycube angezeigt. Mit der Resettaste kann der Asycube
syCube ..
' zurlickgesetzt werden.

IDLE

Connected
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3 Element Vision

Hier wird der Betriebs- und Verbindungsstatus eines
e optischen Erkennungssystems (Vision) angezeigt. Mit der

=/ Vision Resettaste kann das Vision-System zurlickgesetzt werden.

IDLE

Connected
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Vision

In diesem Kapitel werden alle Seiten mit Bezug zum Vision-System von AsyView beschrieben.

Liste der Seiten

R = £ =Y | (=P PEESRRRRR 91
= USSP 97
BildKONFIQUIAtiON ... e e e e e e e e e e e e e e 100
(6= 11 1T (1 T RSP URRPTPPPN 105

Kalibrierung PiXel/MmM ... e e e e e e 107

Kalibrierung verlinkter GEIrate ...........uuuuuuiiiiiiie e e e 110
2= Lo 11 T PP 113
Prozess-KalibDriErUng ........ouei e e e e e e e e e e e e e e e e eenaaes 119

Deaktivierung von Steuerungsmaoglichkeiten
Einige Seiten, Tabulatoren, Tasten, Textfelder usw. kbnnen abhangig von den folgenden Parametern deaktiviert sein:

» Verbindungsstatus des Vision-Systems von AsyView (deaktiviert, wenn nicht verbunden).
» Diese Funktion ist derzeit nicht méglich (eine andere Funktion wird ausgefihrt).
» Die Berechtigungsstufe berechtigt nicht zum Zugriff auf den Parameter.

Nicht sichtbare Steuerelemente
Einige Seiten, Tabulatoren, Tasten, Textfelder usw. kdnnen abhangig von den folgenden Parametern nicht sichtbar
sein:

* Dieses Element ist in der Architektur des Vision-Systems von AsyView nicht vorhanden (z.B.
Hintergrundbeleuchtung, Auflicht, usw.).

+ Die Option ist fur Ihr Produkt nicht giiltig.

» Die Berechtigungsstufe berechtigt nicht zum Zugriff auf den Parameter.
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Startseite

Die Startseite ermoglicht den Zugriff auf die Ergebnisse der optischen Analyse und die Ausflhrung einer
Bilderfassung und -analyse. Mit einigen Parametern kann festgelegt werden, welche Art von Ergebnissen angezeigt
werden sollen.

Gruppe Ergebnisse der erhaltenen Modelle ~ 4 ) Gruppe Aufnahme = Option Resultatverwaltung

Anzeige von Bildern und Ergebnissen 1 Bildwerkzeuge | 2 5) 5)

Resultatverwaltu
Aktivieren/Deaktiviagen der Resultate

@ Resultate anzeigen
ir Aufnahme

’ I e Sperrel
§

Resultate auswahlen

a Gute Teile

i Fehler - Detektierung

D
®
]
®
-]
-
3
>
3

s i Fehler - Kontrolle
i-Resultate

17  Akzeptierte Teile 5 Abgelehnte Teile : Zufthrungsinformation i Fehler - EPZG

Y Winkel [*] Verwerfungsgrund i Fehler - EPZR
0900398 0106591  0.06
0981435 0773825 006
090106 0.83671 0.06

0168243 0.354126 0.06

Gruppe Resultate 'S | Gruppe Resultate auswahlen |7 ) 8 9

4 4

Gruppe Bilderspeicherung Gruppe Auszeit
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© 0000006000 C

Anzeige von Bildern und Ergebnissen

In diesem Bereich werden die von AsyView empfangenen Bilder und die in der Gruppe Resultatauswahl
gewahlte Art von Resultate angezeigt.

)

Bildwerkzeuge

Dieser Bereich enthalt Funktionen zur Navigation im Bild (vergréern, verkleinern,

bewegen, BildgréRe anpassen usw.).
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Gruppe Resultate

3
A
Resultate
17  Akzeptierte Teile 5 Abgelehnte Teile 20 Zufihrungsinformation
Y Winkel [*] Verwerfungsgrund
0900398 0106591 0.6
0981435 0773825  0.06
0.90106 083671 0.06
0168243 0354126  0.06
Diese Gruppe enthélt eine Liste guter und/oder abgelehnter Teile, je nach Auswahl in der Gruppe
Resultate auswahlen.
Es kann ein bestimmtes Resultat ausgewahlt werden, um nur diese Ebene im Bild anzuzeigen. Eine
Mehrfachauswahl ist ebenfalls moglich.
Es werden einige weitere Informationen angezeigt:
» Die Zahl der akzeptierten Teile ist die Gesamtzahl erkannter guter Teile.
» Die Zahl der abgelehnten Teile ist die Gesamtzahl der abgelehnten Teile.
* Neben Zufiihrungsinformation wird die Anzahl der Teile angezeigt, die vom Werkzeug
Zufuihrungsinformation erfasst wurde.
HINWEIS:
Wenn die Auswahl auf eines oder mehrere Resultate beschrénkt wurde, kbnnen durch Klick
in die Gruppe Resultate auswéhlen wieder alle Resultate angezeigt werden.
HINWEIS:
Die Positionen der akzeptierten und verworfenen Teile werden in der Regel nicht in
derselben Einheit angegeben. Nur die Positionen der akzeptierten Teile werden von der
Prozesskalibrierung konvertiert (zur Zeitersparnis), so dass die Positionen der abgelehnten
Teile immer in der Einheit des Vision-Arbeitsbereichs und nicht in der Einheit der
Prozesskalibrierung angegeben werden (wenn Vision in mm kalibriert ist, werden die
Positionen der abgelehnten Teile in Millimetern angegeben, ansonsten werden die Positionen
der abgelehnten Teile in Pixeln angegeben).
4 Gruppe Ergebnisse der erhaltenen Modelle
o —————— Modell In dieser Gruppe koénnen die Ergebnisse des
rgebnisse der erhaltenen Modelle Bl anzuzeigenden Modells gewéhlt werden. Das
modell Kombinationsfeld wird beim Eingang von Ergebnissen
gefllt.
Bildkonfiguration |:|
Im Feld Bildkonfiguration wird angezeigt, welche
Bildkonfiguration fir die Analyse verwendet wurde.
", Option Resultatverwaltung

o In dieser Gruppe kann die Anzeige aller Resultate aktiviert

Resultatverwaltung oder deaktiviert werden.

Aktivieren/Deaktivieren der Resultate

a Resultate anzeigen
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g, Gruppe Aufnahme

o Diese Gruppe dient der Aufnahme und Analyse von Bildern.
Mit der Play-Taste kann die Erfassung und Analyse aller

i Modell ausgelést werden.
Sperrel

Mit dem Auswahlfeld oder den Pfeiltasten kann das
= anzuzeigende Bild gewahlt werden (z.B. ein Bild mit

Hintergrundbeleuchtung oder ein Bild mit Auflicht).

Aufnahme

>

Mit dem Kontrollkdstchen Sperren kann gewahlt werden,
welches Bild immer angezeigt werden soll (das Kastchen
anklicken, wenn das gewlinschte Bild angezeigt wird).

2 Gruppe Resultate auswahlen

4 In dieser Gruppe kann festgelegt werden, welche Art

(#) Resultate auswahlen von Ergebnissen in der Anzeige und in der Resultateliste

. ) erscheinen soll.
@ Gute Teile

Fehler - Detektierung

Fehler - Kontrolle

Fehler - EFZG

Fehler - EPZR
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J

() Bilderspeicherung

() Bilderspeicherung

G aktiviert

Analyseanzahl

F @

Gruppe Bilderspeicherung

Diese Erweiterung ermdglicht den Zugriff auf die Funktion Zeitiiberschreitung.

[ ]
Zielordner D:\AsyrillmageD '

Format JPEG

Die letzte Bilder speichern

™

Mit dem Kontrollkastchen kann die Speicherung der Bilder mit den
nachstehenden Parametern ein- und ausgeschaltet werden. Die
Speicherung erfolgt am Ende der Analyse.

Der Wert "Anzahl Analysen" gibt an, wie viele Bilder gespeichert
werden sollen. Die Speicherung wird beendet, wenn diese Zahl
erreicht ist. Wird das Kontrollkastchen Endlos aktiviert, werden die
Bilder bis zur manuellen Deaktivierung gespeichert.

Es kann der "Verzeichnispfad" fir die Speicherung angegeben
werden. Es handelt sich immer um einen AsyView-Computerpfad,
auch wenn das HMI auf dem Kundencomputer installiert ist.

Es stehen 3 Bildformate zur Auswahl:
» JPEG: Kleine Bilddatenmengen mit Ergebnissen.
* BMP: Hochwertige Bilder ohne Ergebnisse.
* ALL: JPEG und BMP.

Mit der Taste "Letzte Bilder speichern" kénnen jederzeit die letzten
Bilder gespeichert werden, die sich noch im Speicher befinden. Es
ist sinnvoll, die Bilder zu speichern, wenn ein Problem auftaucht
und die Speicherung nicht aktiviert war. Die fiir diese Speicherung
verwendeten Parameter sind die vorstehend genannten.

NOTE:
ﬂ Es kénnen maximal 1000 JPEG-Dateien und 100 BMP-
Dateien gespeichert werden.

IMPORTANT !

Beim Speichern der Bilder werden gro3e Datenmengen
auf die SSD-Festplatte geschrieben; deshalb sollte diese
Funktion mit Bedacht eingesetzt werden, um die SSD
nicht vorzeitig zu verschleil3en.
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g Gruppe Auszeit
o Diese Erweiterung bietet den Zugriff auf die Funktion zur Speicherung der Bilder.

() Auszeit Parameter

() Auszeit Parameter

Mit dem Kontrollkdstchen kann gewahlt werden, ob ein Mal fur
eine Zeitliberschreitung erforderlich ist.

@ Auszeit aktiviert In diese Feldern kann die Zeit bis zur Zeitliberschreitung
eingegeben werden.

Auszeit 60 [s]
Diese Auszeit ist die zeitliche Begrenzung, wenn kein akzeptierte
Teil gefunden wird.

HINWEIS:

Das System vibriert, nimmt solange Bilder auf und

analysiert sie, bis ein Teil gefunden wurde oder die
ﬂ Auszeit abgelaufen ist.

Wenn die Auszeit deaktiviert ist, sucht das System

so lange nach Teilen, bis der Bediener den Vorgang

beendet.
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Live

Live-Seiten ermoglichen den Zugriff auf Live-Funktionen und zu den Ausrichtparametern fir das Bild.
Anzeige 1 Gruppe QOrientierungsparameter ' 4 | Gruppe Belichtungszeit’ 3 |

elichtungszeit

L ] Horizontale Spiegelung

'_ ] Vertikale Spiegelung

Rotationswinkel

Bildwerkzeuge EJ 5)
Gruppe Ausgénge
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Anzeige

Y

In diesem Bereich werden vom AsyView empfangenen Bilder angezeigt.

Bildwerkzeuge

2

Dieser Bereich enthalt Funktionen zur Navigation im Bild (vergréfRern, verkleinern, bewegen, Bildgrofle
anpassen Usw.).

Mit der Play-Taste (Schlaufe) kann das Livebild aktiviert und deaktiviert werden. Rechts von dieser
Gruppe wird der Live-Status angezeigt.

3, Gruppe Belichtungszeit
_J In dieser Gruppe kann die Belichtungszeit flr das Live-Bild geandert
Belichtungszeit werden.

20| ms + -
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Gruppe Orientierungsparameter

4
4 Diese Gruppe hat die Orientierung des Bilds zum Inhalt.
Orientierung m
C__J
Horizontale Spiegelung HINWEIS:
Diese Parameter miissen bei der Einrichtung der
Vertikale Spiegelung Anlage als erste festgelegt werden.
WICHTIG:
RotationswinkelEl" , Jede Anderung dieser Parameter macht die
) Kalibrierung unwirksam und die Ausfiihrung der
Rezepte unmdéglich.
2%, Gruppe Ausgange

4 In dieser Gruppe kann die Beleuchtung ein- und ausgeschaltet

Ausgange werden.

backlight frontlight
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Bildkonfiguration

Die Seite Bildkonfiguration erméglicht den Zugriff auf die Bildkonfiguration und die Bildregion-Parameter. m
Diese Konfiguration ist nur fur komplexe Konfigurationen natzlich, wie: —
* Eine Kamera fiir zwei Asycubes
+ Zwei Teile auf demselben Asycube

+ Zwei Kameras an einem Asycube

Eine Bildregion definiert einen Erfassungsbereich (X min, Y min, Breite und Hohe) und wird der Kamera
zugeordnet.

Eine Bildkonfiguration enthalt den Namen der zu verwendenden Bildregion und die Angabe, an welchem
Asycube die Kamera installiert ist.
Jede Bildkonfiguration verfiigt Gber einen Analyseprozess fir ein Teil (deshalb ein optische Teaching-
Prozess).
Bei einer Standardkonfiguration (eine Kamera, die auf einem Asycube nach einem Teil sucht):

* es gibt eine Standard-Bildregion in voller Auflésung und ihr Name ist "default".

+ es gibt eine Standard-Bildkonfiguration fur die Standard Bildregion und den Asycube und ihr

Name ist "default”.

Fir Kontrollkameras:

« Zur Anderung der Standard-Bildkonfiguration den verlinkten Asycube in der Standard-
Bildkonfiguration lI6schen.

HINWEIS:
ﬂ Diese gesamte Seite kann nur mit einer Integrator-Zugangsberechtigung genutzt werden.
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Anzeige 1 Parametergruppe 4 Gruppe Bildkonfiguration i/|

default

Verlinkte Gerate

G I:l AsyCube Mezzo
! ] AsyCube Largo

Bildregion

‘defa ult

Q Region verandern

2 Belichtungszeit 5 Gruppe Ausgénge 6 Test-Tasten
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Anzeige

Y

In diesem Bereich werden vom AsyView empfangenen Bilder angezeigt.

o) Belichtungszeit
_) In dieser Ansicht kann die Belichtungszeit geandert werden, um die

Belichtungszeit Bildkonfiguration zu testen.

3 Gruppe Bildkonfiguration
_J In dieser Gruppe kann die zu andernde Bildkonfiguration
gewahlt werden. Wenn "new" gewahlt wird, erscheint ein

ﬁ | Textfeld, in dem der Name der neuen Bildkonfiguration
defaulti _ eingegeben werden kann.

Mit der Taste kann die gewahlte Bildkonfiguration geldscht
und eine neue hinzugefligt werden, wenn "new" gewahlt wird.

r Bildkonfiguration

HINWEIS:
Die Standard-Bildkonfiguration (‘default’) kann nicht
geléscht werden.
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), Parametergruppe

A
Parameter

Verlinkte Gerate

I:l AsyCube Mezzo
i 1 AsyCube Largo

Bildregion

‘default

i Region verandern

(*) Bildregion

2%, Gruppe Ausgange

&
Ausgdnge

backlight frontlight

In dieser Gruppe koénnen die Bildkonfiguration
konfiguriert und die Bildregionen geandert werden. m
C__J

Unter Verlinkte Gerate kdonnen die fir die gewahlte
Bildkonfiguration zu verwendenden verlinkten Geréate
gewahlt werden (die Liste wird entsprechend der
AsyView-Architektur automatisch angepasst).

im Bereich Bildregion kann die Bildregion gewanhlt
werden.

Wenn "new" gewahlt wird, erscheint ein Textfeld, in dem
der Name der neuen Bildregion eingegeben werden
kann.

Mit der Taste kann die gewahlte Bildregion geldscht
und eine neue hinzugefligt werden, wenn "new" gewahlt
wird.

In der Bildregion kénnen die Werte geandert werden.
X min, Y min, Breite und Hohe kénnen nur geandert
werden, wenn das Kontrollkastchen Volle Auflésung
nicht angeklickt ist.

HINWEIS:
Diese Parameter miissen bei der Einrichtung
der Anlage als erste festgelegt werden.

HINWEIS:
Die Standard-Bildregion (‘default’) kann nicht

geldéscht werden.

WICHTIG:

Jede Anderung der Bildkonfiguration oder der
Bildregion die Kalibrierung unwirksam und
die Ausfiihrung der Rezepte unmdéglich. Um
vorhandene Rezepte nicht &ndern zu miissen,
ist es am besten, bei Bedarf eine neue
Bildkonfiguration und eine neue Bildregion zu
erstellen.

In dieser Gruppe kann die Beleuchtung ein- und ausgeschaltet werden.
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6 Test-Tasten

Mit dieser Taste kann ein neues Bild mit der gewahlten Bildkonfiguration und
Bildregion erfasst werden.

104/177 HMI-Version : v2.9.1 HMI_Benutzerhandbuch_DE




Benutzerschnittstelle HMI -
Benutzerhandbuch

Kalibrierung Dokumentversion : H2

20.08.2021

Kalibrierung
In der Kalibrierungsseite kann das Bild kalibriert werden.
Auf dieser Seite werden zwei Kalibrierungsmethoden angeboten:

1. Kalibrierung verlinkter Gerate

Bei dieser Kalibrierung wird das Sichtfeld der Kamera (abhangig von deren Auflésung) mit dem
normalisierten Arbeitsbereich des Asycube (Werte X und Y zwischen -1 und +1) zur Deckung
gebracht.

Die Tabelle (sie wird in der Standardkonfiguration automatisch ausgefillt) gibt den Bezug zwischen
Kamera und Asycube an. Mit der Taste in der Abbildung kann angegeben werden, wo sich der
Bunker bezogen auf die Orientierung der Kamera befindet. Wird sie angeklickt, andern sich die
Werte in der Tabelle automatisch.

Bei komplexen Konfigurationen mussen die Werte manuell in der Tabelle eingetragen werden.

Die Parameter dieser Kalibrierung werden auf der Seite Kalibrierung verlinkter Gerate erlautert.

2. Kalibrierung Pixel/mm

Bei dieser Kalibrierungsmethode wird das Sichtfeld der Kamera mit der normalisierten Einheit mm

zur Deckung gebracht. Diese Kalibrierung der verlinkten Gerate erfolgt automatisch.

Es werden bei dieser Kalibrierungsmethode nur die Kalibrierungsparameter bendétigt. Diese werden

auf der Seite Kalibrierung Pixel/mm erlautert.

HINWEIS:

Fiir den Zugriff auf diese gesamte Seite ist die Berechtigungsstufe Techniker oder héher
erforderlich, die Kalibrierungsparameter kénnen nur mit der Berechtigungsstufe Integrator

bearbeitet werden.
HINWEIS:

Jede Bildkonfiguration benétigt spezifische Kalibrierungen. Die Kalibrierung des Zufiihrsystems

kann nicht gewéahlit werden, wenn in der aktuellen Bildkonfiguration kein Zufiihrsystem als
verkniipftes Gerét definiert ist.

HINWEIS:
Ohne Kalibrierung dem feeder kann das System nicht arbeiten.

Auswahlgruppe Kalibrierung © 1 Gruppe Bildkonfiguration 2

Selel{tlemngderl(allbrungsmethc-de

. Mit einer px/mm Kalibrierungsplatte . MNur Zufahrsystemkalibrierung
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1), Auswahlgruppe Kalibrierung
p Selektierung der Kalibrierungsmethode

. Mit einer px/mm Kalibrierungsplatte . Mur Zuflhrsystemkalibrierung

In dieser Gruppe kann die Kalibrierungsmethode gewahlt werden.

HINWEIS:
ﬂ Die Option "Nur Zufiihrsystemkalibrierung” ist nur bei Kameras freigeschaltet, die mit einem
Asycube verknlipft sind. Bei Kontrollkameras ist sie deaktiviert.

Gruppe Bildkonfiguration

In dieser Gruppe kann die zu kalibrierende Bildkonfiguration gewahlt werden.

2z

v

Bildkonfiguration

[defau“ Dieses Auswahlfeld wird nicht angezeigt, wenn es nur eine Bildkonfiguration gibt.
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Kalibrierung Pixel/mm

In der Seite Kalibrierung Pixel/mm kann der Sensor des Vision-Systems mit einem Pixel/mm-Ziel kalibriert
werden. m

L

HINWEIS:
Fiir die Nutzung der gesamten Seite ist mindestens eine Techniker-Zugangsberechtigung
erforderlich.

Gruppe der Kalibrierungsparameter

1 Anzeige 3
Selektierung der Kalibrierupgsmethode

o Mit einer px/mm Kalibrierungsplatte . Nur Zufihrsystemkalibrierung

Anzeige

Kachel-X-Grosse

mm
Kachel-Y-Grosse mm
ms

elichtungszeit

Ausgange

backlight frontlight

Resultat
Zustand

RMS Fehler 0.272892

2 Bildwerkzeuge 4
Kalibrierungsgruppe
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1), Anzeige

r
Selektierung der Kalibrierungsmethode

o Mit einer px/mm Kalibrierungsplatte . MNur Zufuhrsystemkalibrierung

In diesem Bereich werden die von der Kamera fiir die Kalibrierung empfangenen Bilder angezeigt.

2 Bildwerkzeuge

v

Dieser Bereich enthalt Funktionen zur Navigation im Bild (vergréRern, verkleinern, bewegen, Bildgroie
anpassen usw.).
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Gruppe der Kalibrierungsparameter

3
. Parameter
Kachel-X-Grdsse mm
Kachel-Y-Grosse mm
Belichtungszeit ms
Ausgange
backlight frontlight
In dieser Gruppe kann die Kalibrierung konfiguriert werden. m
—_

Es gibt folgende Parameter:

Parameter Beschreibung Standardwert
(Asycube 50 - 80

- 240)

Geben Sie das Rastermal? x fiir die Kalibrierplatte ein. Bei einer
Kachel-X- schachbrettartigen Platte ist dies die Kachelgrofie. Bei einer 2mm -

Grosse Punktraster-Kalibrierplatte ist dies der Abstand zwischen den 2mm - 6mm
Mittelpunkten der Punkte in X-Richtung.

Geben Sie das Rastermal y fiir die Kalibrierplatte ein. Bei einer
Kachel-Y- schachbrettartigen Platte ist dies die Kachelgrofie. Bei einer 2mm -

Grosse Punktraster-Kalibrierplatte ist dies der Abstand zwischen den 2mm - 6mm
Mittelpunkten der Punkte in Y-Richtung.

Belichtungszeit fiir die Kalibrierung, abhangig von der
Lichtstarke der verwendeten Beleuchtung.

Belichtungszeit 20 ms

HINWEIS:
ﬂ Weitere Erlduterungen zu den Kalibrierungsparametern finden Sie in den Cognex-Unterlagen
auf der Cognex-Internetseite.

3, Kalibrierungsgruppe
Diese Gruppe ermdglicht den Zugang zur Ausflihrung der

Kalibrierung und zu den Kalibrierungsergebnissen.

Kalibrierung

|7| Resultat
Zustand

HINWEIS:

Das Kalibrierergebnis "RMS Error" zeigt den
mittleren Fehlerwert der Kalibrierung an. Als Einheit
wird die fiir den Arbeitsbereich festgelegte Einheit
verwendet. In diesem Fall sind Pixel die Einheit des
Arbeitsbereichs.

RMS Fehler 0.272892

HMI_Benutzerhandbuch_DE HMI-Version : v2.9.1 109/177



Benutzerschnittstelle HMI -
Benutzerhandbuch

Kalibrierung verlinkter Gerate | Dokumentversion : H2 20.08.2021

Kalibrierung verlinkter Gerate

Die Seite zur Kalibrierung verlinkter Gerate kénnen die Asycubes so kalibriert werden, dass das Sichtfeld
der Kamera mit dem Arbeitsbereich des Asycube Ubereinstimmt. m
Bei der Kalibrierung verlinkter Gerate kénnen die Zufiihrrichtungen und die Bildorientierung referenziert
werden, um Bewegungen zu steuern, die auf die Befehle folgen, die auf Grundlage des Vision-Systems
ermittelten Zustands Ubermittelt werden.

Je nach Position des Zuflhrsystems unter der Kamera kdnnen sich die Anordnung und Reihenfolge der 4
Punkte andern. Der einfachste Weg zur Einstellung ist es, die verschiedenen Punkte des Zuflihrsystems zu
markieren und die entsprechenden Positionen im Bild zu beobachten. Die 4 Punktepaare kénnen deshalb
mithilfe des Bilds und der nachstehend beschriebenen Koordinaten leicht ermittelt werden.

Die Welt-Koordinaten entsprechen den Werten des Zufiihrsystems und missen in Standardwerte umgesetzt
werden (1 bis -1). Die entsprechenden Bildkoordinaten haben einen Wert von 0 oder die Anzahl der Pixel
pro Zeile/Spalte der Kamera, je nach Ausrichtung des Systems.

HINWEIS:
ﬂ Fiir die Nutzung der gesamten Seite ist mindestens eine Techniker-Zugangsberechtigung
erforderlich.

Darstellung des Asycube Kalibrierungsgruppe
1 2

- s

i Anzeige librigren

Resultat
Zustand

RMS Fehler

Y (Bild)
1

1

-1

3 Entsprechende Punkte
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. Darstellung des Asycube

-Anzeige

In diesem Bereich wird die Position des Asycube abgebildet.

HINWEIS:
ﬂ Kontrollieren Sie vor der Kalibrierung, dass die Orientierung des Bilds in der Live-Seite richtig
konfiguriert ist.

L S 2
Mit der Taste ‘= kann die der Bunker von der einen auf die andere Seite versetzt werden.

In diesem Fall kann die Bunkerposition die Werte in der Tabelle entsprechender Punkte auf einfache
Weise definieren, da es nur zwei Moglichkeiten gibt.

0/0 Width / 0

>

X

Image

Die Position 0,0 der Kamera ist immer oben links in dieser
Abbildung.

0/ Height Width / Height

Width = number of pixels / line
Height = number of pixels / column
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Kalibrierung verlinkter Gerate

1/1 AY 1/1
Zum Beispiel fir eine 2MPx-Kamera:
Reservoir Feeder plate Punktepaare
X (Zufuhrsystem) Y (Zufuhrsystem) X (Bild) Y (Bild)
" x
1/ 1/-1
1/-1 -1/
Zum Beispiel fur eine 2MPx-Kamera:
Punktepaare
Feeder plate X [Zufiihrsystem) Y Zufihrsystem) X (Bild) Y (Bild)
=
X
Reservoir
1/1 vy -1/1
2% Kalibrierungsgruppe
o — Diese Gruppe ermdglicht den Zugang zur Ausfihrung der
Kalibrieren o oo .
Kalibrierung und zu den Kalibrierungsergebnissen.
| HINWEIS:
Das Kalibrierergebnis "RMS Error" zeigt den mittleren
Fehlerwert der Kalibrierung an. Als Einheit wird die fiir den
Arbeitsbereich festgelegte Einheit verwendet. In diesem
Fall sind Pixel die Einheit des Arbeitsbereichs.
Resultat
Zustand
RMS Fehler
3, Entsprechende Punkte
o

- Punktepaare

X (Zufahrsystem) Y (Zufdhrsystem) X (Bild) Y (Bild)

0

1040

0

In diesem Bereich kdnnen die entsprechenden Punkte kalibriert werden.

In der Standardkonfiguration werden die Werte automatisch in die Tabelle eingetragen (die volle
Auflésung der Kamera entspricht dem gesamten normalisierten Arbeitsbereich des Asycube).
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Teaching

In der Teachingseite kdnnen Erkennungsmodell erstellt, gedndert und geldscht sowie Timesets verwaltet
werden. m

L

Bei der Erstellung und Anderung eines Modells 6ffnet das HMI ein Teachingfenster, in dem die Parameter
fur die Erkennung der Teile eingestellt werden kdnnen.

Jedes Modell ist verknUpft mit einer Bildkonfiguration und muss mit einem Namen bezeichnet werden.

Der Modellname hilft bei der Identifizierung der einzelnen Modell, wenn mit mehr als einem Modell gearbeitet
werden muss. Mit dem Namen kann die Position der Teile abhangig vom Modellnamen abgefragt werden.

HINWEIS:
ﬂ Fiir die Nutzung der gesamten Seite ist mindestens eine Techniker-Zugangsberechtigung
erforderlich.

Anzeige 1 Teaching-Verwaltungsgruppe | 2

-Modell erzeugen, anpassen oder IGschen —

Namer des neuen Modelles

modelel

Bildkonfiguration

default

W

Beenden

v

Test Bilder empfangen

>

Wert  Einheit

Timesets

+

3 ; Timeset Gruppe Timeset-Verwaltung | 4 )
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Y

Anzeige

In diesem Bereich werden vom AsyView empfangenen Bilder angezeigt.

1141177
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2

J

Teachingverwaltung

Teaching-Verwaltungsgruppe

-Modell erzeugen, anpassen oder loschen —

Namer des neuen Modelles

modelel

Bildkonfiguration

default

+ ¢

Beenden

v

In dieser Gruppe kénnen Modell erstellt, gedndert und geléscht sowie offene Teachingprozesse abgeschlossen

und abgebrochen werden.

=

Zur Erstellung eines neuen Modells.

Zur Anderung des ausgewahlten Modells.

HINWEIS:
Diese Taste ist nur aktiviert, wenn das Modell bereits zuvor erstellt wurde.

Zur Léschung des ausgewahlten Modells.

HINWEIS:
Diese Taste ist nur aktiviert, wenn das Modell bereits zuvor erstellt wurde.

Zur Anwendung eines durchgefliihrten Teachingprozesses.

HINWEIS:
Diese Taste ist nur aktiviert, wenn ein Teachingprozess offen ist.

Zur Léschung aller Anderungen seit dem letzten Offnen und SchlieRen des
Teachingprozesses.

HINWEIS:
Diese Taste ist nur aktiviert, wenn ein Teachingprozess offen ist.

Namer des neuen Modelles

Zur Eingabe eines spezifischen Modellnamens. Wichtig, wenn viele Modell
verwendet werden.

HINWEIS:
Diese Taste ist nur aktiviert, wenn ein Teachingprozess offen ist.
Es wird automatisch ein Standard-Modellname eingefigt.

HMI_Benutzerhandbuch_DE
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Teaching

Zur Auswahl der mit dem gewahlten Modell zu verwendenden Bildkonfiguration.

IMPORTANT:
Bildkonfiguration Die Bildkonfiguration muss bei der Erstellung des Modells gewdhlt

werden, kann aber jederzeit gedndert werden, wenn sie nicht die richtige

ist. Wenn die gewéhlte neue Bildkonfiguration nicht gleich wie die vorige
kalibriert ist (Pixel/mm oder nur Zufiihrsystem), ist das Modell nicht
brauchbar und muss nachtréglich geéndert werden.

Zum Umschalten zum Teachingfenster.

WICHTIG:
ﬁ Diese Funktionalitdt ist nur méglich, wenn die Benutzeroberfldche auf
demselben PC installiert ist wie AsyView.

HINWEIS:
Der Teaching-Prozess wird im SmartSight-Benutzerhandbuch erlédutert.
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timeset 1

Name Wert  Einhert

Die Timeset-Gruppe ermoglicht den Zugriff auf die Timeset-Parameter:

Parameter Beschreibung

exposure ([Die Belichtungszeit ist die tatsachliche Belichtungszeit der Kamera beim
time Erfassen des Bilds

Die Beleuchtungszeit ist die Zeit, wahrend der die Beleuchtung aktiviert ist
HINWEIS:
Die Beleuchtungszeit muss langer als die Belichtungszeit sein.
illumination Damit die Beleuchtung (Auflicht oder Hintergrundbeleuchtung) ihre m
. ; . . ms
time ﬂ volle Leistung erreicht hat, wenn da Foto aufgenommen wird,
muss ein zeitlicher Vorlauf vorgesehen werden. Aul3erdem empfiehlt
es sich, die Beleuchtung erst eine oder zwei Millisekunden nach
Abschluss der Bildaufnahme abzuschalten.

Einheit Berecht.‘

ms

Der Beleuchtungsvorlauf ist die Zeit, bevor das Bild aufgenommen wird (siehe

nachstehendes Diagramm).
illumination

offset ms

a8

HINWEIS:
Der Standardwert betrégt 5 ms.

Die Auszeit ist die Mindestdauer zwischen zwei Aufnahmen (zwischen dem
Ende der Beleuchtungszeit und dem Beginn der nachsten).

Diese Pause soll verhindern, dass die Kamera nach einer Aufnahme noch
. nicht bereit fur eine neue Aufnahme ist (denn die Kamera meldet nicht, wann
timeout die Aufnahme fertig ist). ms

HINWEIS:
Der Standardwert betrdgt 20 ms.

Bei Hintergrundbeleuchtung wird die Intensitat der Hintergrundbeleuchtung
festgelegt (falls vorhanden).

Backlight HINWEIS: %
Zuldssig sind nur die Werte 0 und 100 %, die Anderung der

Belichtung des Bilds muss liber die Belichtungszeit erfolgen.

=

Frontlight |Das Auflicht wird die Intensitat des Auflichts festgelegt (falls vorhanden). %

HMI_Benutzerhandbuch_DE HMI-Version : v2.9.1 1171177



Benutzerschnittstelle HMI -
Benutzerhandbuch
Teaching Dokumentversion : H2 20.08.2021
Diagramm:

INuminatiantime @
Humination offset ®

Exposure Lime @

0 10 pi| 30 a0 50 60 70

Time [ms]

Driicken Sie zur Bestétigung eines Parameters die ENTER-Taste Ihrer Tastatur und wéhlen Sie

n HINWEIS:

4
v

dann einen anderen Parameter im Timeset.

Timesets verwalten

Test

=

Timesets

<+

Bilder empfangen

Y

Gruppe Timeset-Verwaltung

In dieser Gruppe werden Timesets verwaltet. Ein Timeset ist
ein Satz von Parametern fur die Aufnahme eines Bilds. Wenn
verschiedene Bilder bendtigt werden, missen deshalb neue
Timesets hinzugeflgt werden.

Mit der Test-Taste kbnnen Timesets getestet werden.

Im Auswahlfeld kann mithilfe der Pfeiltasten das
anzuzeigende Bild gewahlt werden. Auch ein Klick auf das
Timeset bringt das entsprechende Bild zur Anzeige.

Mit der Taste "Timeset hinzufigen" kann nach dem letzten
Timeset ein neues Timeset eingeflgt werden.

Mit der Taste "Timeset entfernen" kann das gewahlte Timeset
geléscht werden.

Mit der Taste "Timeset einfligen" kann ein Timeset an einer
bestimmten Positionsnummer eingefiigt werden.

HINWEIS:

Die Funktionen "Hinzufiigen", "Entfernen" und
"Einfiigen" sind nur aktiviert, wenn ein Teaching-
Voorgang lauft.
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Prozess-Kalibrierung

In der Prozess-Kalibrierungsseite wird der Prozess (Roboter) kalibriert. Bei dieser Kalibrierung wird ein
Bezug zwischen dem Sichtfeld der Kamera mit dem Arbeitsbereich des Roboters hergestellt.

Dies hat den Zweck, dass die Teilchenpositionen direkt in den Arbeitsbereich des Roboters Ubermittelt
werden kénnen.

Hierflir missen mit der Kamera 4 Positionen vermessen werden und dieselben 4 Positionen mit dem Prozess
(die Positionen des Roboters z.B.).

Anschlieend kann das System kalibriert werden.

HINWEIS:
ﬂ Fiir die Nutzung der gesamten Seite ist mindestens eine Techniker-Zugangsberechtigung
erforderlich.
Gruppe Bildkonfiguration
Anzeige 1 Gruppe Bildaufnahme 2 3

E...ﬁh.iéi.g.l.é................. .......................................................................................................‘ —

- Resultate —_—

Id
68

69
70
71

72

1127.15

1043.42

680.884

728323

1160.37.

1107.90:

Punktepaare
X Mision) Y (Vision)
301.8846( 340.1263
307.4158:
2189.058t

2192.580:

4 Gruppe Positionsfestlegung

5 |
_
Bildwerkzeuge

Resultat
Zustand

RMS Fehler 0.011292

6
4
Kalibrierungsgruppe

HMI_Benutzerhandbuch_DE
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Anzeige

Y

In diesem Bereich werden vom empfangenen Bilder mit den Resultaten angezeigt.

2) Gruppe Bildaufnahme
Aufnahme

Modellname

.modell .

3) Gruppe Bildkonfiguration

Bildkonfiguration

In dieser Gruppe kénnen das Modell gewahlt
und die Bildanalyse durchgefiihrt werden, um einige
Kalibrierpositionen zu finden.

Die Resultate dieser Analyse werden in der Anzeige und in
der Resultateliste ausgegeben.

In dieser Gruppe ist es mdglich, die zu kalibrierende
Bildkonfiguration anzuzeigen oder die Bildkonfiguration zu
wahlen und die Kalibrierdaten zu laden (wenn kein Modell
definiert ist).

120177
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3, Gruppe Positionsfestlegung

A
Punktepaare
X Mision) Y (Vision) X (Prozess) Y (Prozess)
301.8846( 340.1263. 0
127050 728.323 3074158 1689.088: 1
104342 116037 2189.058( 3354708. 0
121289 110790
21925800 1685487 1
695.799  1079.25.

In dieser Gruppe konnen aus der Liste der von Kamera vermessenen Positionen 4 Positionen

ausgewahlt werden und im entsprechenden Punktepaar abgelegt werden.

Bevor Sie ein Bildresultat und die entsprechenden Punkte tbertragen kénnen, missen Sie sie anhand

ihrer ID auswahlen.

Die Prozesspositionen mussen je nach Position des Prozesses /z.B. Roboterpositionen) manuell

eingegeben werden.

Nach dem Ausfiillen der vier Positionen kann das System Kalibriert werden.

WICHTIG!

ﬁ Das E—Symbol weist darauf hin, dass die Position in der Spalte der kalibrierte Wert ist.
Léschen Sie die Kalibrierung und fiihren eine neue Analyse durch, um unkalibrierte Werte zu
erzeugen. Die Kalibrierfunktion benétigt nicht kalibrierte Werte.

2, Bildwerkzeuge
v

Dieser Bereich enthalt Funktionen zur Navigation im Bild (vergrofiern, verkleinern, bewegen,
BildgréRRe anpassen usw.).
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Kalibrierungsgruppe
4 Diese Gruppe ermdglicht den Zugang zur Ausfiihrung der
Kalibrierung und zu den Kalibrierungsergebnissen.

[

paT— Mit der Kalibrierungs-Loschtaste kann das System

) o entkalibriert werden, damit das Vision-System unkalibrierte

' | [ Resultat Werte ausgibt. Fiir eine korrekte Kalibrierung benétigt das
Zustand System nicht kalibrierte Werte.

RMS Fehler 0.011292

HINWEIS:
Das Kalibrierergebnis "RMS Error" zeigt den

ﬂ mittleren Fehlerwert der Kalibrierung an. Als

Einheit wird die fiir den Arbeitsbereich festgelegte
Einheit verwendet. Dementsprechend wird die
Bildpositionen in Millimetern oder in Pixeln
angegeben.

Asycube

Die Seiten des Asycube wurden bereits im Kapitel Asycube beschrieben.
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Prozess

In diesem Kapitel Seiten mit Bezug zum Prozess beschrieben.

Startseite . Programmierung  Statistiken

Liste der Seiten

ST =4 1= (= TP PPPPPRRRPPRR 124
[ geTe =T 0T a1T=T (U] o o [T PP PRPPR 126
ST E= 1S3 (] (= o [ TP PPPPPRRRPPRR 131

Deaktivierung von Steuerungsmaoglichkeiten
Einige Seiten, Tabulatoren, Tasten, Textfelder usw. kbnnen abhangig von den folgenden Parametern deaktiviert sein:
» Verbindungsstatus von Prozesses (deaktiviert, wenn nicht angeschlossen).

» Diese Funktion ist derzeit nicht moglich (eine andere Funktion wird ausgefiihrt).
» Die Berechtigungsstufe berechtigt nicht zum Zugriff auf den Parameter.

Nicht sichtbare Steuerelemente

Einige Seiten, Tabulatoren, Tasten, Textfelder usw. kdnnen abhangig von den folgenden Parametern nicht sichtbar
sein:

» Dieses Element ist im Prozess nicht vorhanden.
» Die Option ist fur Ihr Produkt nicht gltig.
» Die Berechtigungsstufe berechtigt nicht zum Zugriff auf den Parameter.
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Startseite

Die Startseite ermdglicht den Zugriff auf die Parameter aller Programme des Prozesses.

dynamischen Daten

i |execute

3 : Taste Auffrischen

p7_positions_nb_x_[nb] S

I El 2  Taste Anwenden
p0_tool_[n"] {

pl_high_speed_[%] 1 Liste der Programme
pZ_approach_pick_speed_[%] |

p3_pick_speed_[%]

p4_after_pick_speed_[34]

pb_approach_place_speed_[%]

p/_place_speed_[%]

p0_part_height_[mm]

pl_trajectory_pick_height_[mm]

pZ_approach_pick_height_[mm]

p4_after_pick_height_[mm]

p3_pick_height_[mm]

p5_trajectory_place_height_[mm]

p6_approach_place_height_[mm]

| p7_place_height_[mm] ig 4 Tabelle der Programmparameter

p7_blowing_time_[ms]

Liste der Programme
Diese Ausklappliste 6ffnet eine Liste aller Programme, die in der Registerkarte

"Programmierung" erstellt wurden. Wird ein anderes Programm gewabhlt, &ndern sich
auch die in der Tabelle angezeigten Parameter.

1
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2

3

4

Taste Anwenden

pr—
anwenden

Taste Auffrischen

Diese Taste bringt alle in der Tabelle vorgenommenen Anderungen zur Anwendung.

Mit dieser Taste kann der Inhalt der Tabelle aufgefrischt werden. Es werden die zuvor im

Prozess gespeicherten Parameter geladen.

Tabelle der Programmparameter

Name

p/_positions_nb_x_[nb]
p7_positions_nb_y_[nb]
p0_tool_[n®"]
pl_high_speed_[%]
p2_approach_pick_speed_[%]
p3_pick_speed_[%]
p4_after_pick_speed_[%]
p6_approach_place_speed_[%]
p/_place_speed_[%]

p0_part_height_[mm]

pl_trajectory_pick_height_[mm]

p2_approach_pick_height_[mm]

p4_after_pick_height_[mm]

p3_pick_height_[mm]

p5_trajectory_place_height_[mm(]

p6_approach_place_height_[mm]

p7_place_height_[mm]

p7_blowing_time_[ms]

HINWEIS:

Nach der Bearbeitung eines Werts muss die
Taste "Anwenden" gedriickt werden, damit
die Anderung gespeichert wird.

Diese Tabelle enthalt alle Parameter sowie die mit
ihnen verknlpften Werte.

HMI_Benutzerhandbuch_DE
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Programmierung

Die Programmierseite ermdglicht den Zugang zu den Programmen des Prozesses. Die Programme sind
in der Sprache ARL geschrieben (eine detaillierte Beschreibung der Sprache ARL findet sich in den m
entsprechenden Unterlagen). —

HINWEIS:
Diese gesamte Seite kann nur mit einer Integrator-Zugangsberechtigung genutzt werden.

Referenz:
Weitere Informationen zur Programmierung des Prozesses in der Sprache ARL finden Sie im
Asyril_ROBOT_Programming_Guide und im Asyril XFEED Programming_Guide.

Tabelle der Programmparameter

1 Programm bearbeiten Programme verwalten ' 2 3

i -Programm

it Fortgeschtittene Bedienuf\g des Programms ———————
R
anwenden auffrischen i ' entfernen '
(***Description : Execute Pick'n’Place***)
(****Author : MaL***)
(***Date : 18.09.2015**%) I
(***Version: 1.0**%) Entfernen Sie nicht verwendete Variablen
(*---Slow Speed---*) i T
SlowSpeed:=LoadData '1_Slow_Speed_[T/F]% Wert  Verknopfung

IF SlowSpeed=True THEN p7_positions_nb_x_[nb] 5 None

SetSlowSpeed True; |
ELSE i p7_positions_nb_y_[nb] b None

SetSlowSpeed False; !
END_IF

p0_tool_[n"] 1 None
pl_high_speed_[%] None

(*---Dynamic Variables Definition---*)

WorkTool:= LoadData 'p0_tool_[n°]; . o
NoTool:=0; i p3_pick_speed_[%] 1 None

p4_after_pick_speed_[%] None
p6_approach_place_speed_[%] None

p2_approach_pick_speed_[%] 1 None

(*---Blend Definition---*)
TrajectoryBlend:= 0.5;

TrajectoryBlend:= TrajectoryBlend/1000; p7_place_speed_[%] None

MNoBlend:=0;

(*---Speed Definition---*)

HighSpeed:= LoadData 'pl_high_speed_[%]"

p0_part_height_[mm]

pl_trajectory_pick_height_[mm]
p2_approach_pick_height_[mm]

None
None

None

High5Speed:= HighSpeed/100;

ApproachPickSpeed:= LoadData 'p2_approach_pick_speed_[%]"
ApproachPickSpeed:= ApproachPickSpeed/100;

PickSpeed:= LoadData 'p3_pick_speed_[%]";

PickSpeed:= PickSpeed/100;

AfterPickSpeed:= LoadData 'p4_after_pick_speed_[%]"
AfterPickSpeed:= AfterPickSpeed/100;

m

p4_after_pick_height_[mm] None
p3_pick_height_[mm] None
p5_trajectory_place_height_[mm] 2. None
p6_approach_place_height_[mm] . None
p7_place_height_[mm] None

p7_blowing_time_[ms] None
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1

Programm bearbeiten

Programm

P —
execute anwenden

(***Description : Execute Pick'n'Place***)
(****Author : MaL***)
(***Date : 18.09.2015%**)

o O T I o
)L . N =T

S P N

-] A

s ]

(**Version: 1.0***)

(*---Slow Speed---*)

SlowSpeed:=LoadData "1_Slow_Speed_[T/F]

IF SlowSpeed=True THEN
SetSlowSpeed True;
ELSE
SetSlowSpeed False;
END_IF

(*---Dynamic Variables Definition---*)
WorkTool:= LoadData 'p0_tool_[n"];
MNoTool:=0;

(*---Blend Definition---*)
TrajectoryBlend:= 0.5;

TrajectoryBlend:= TrajectoryBlend/1000;
NoBlend:=0;

(*---Speed Definition---*)

HighSpeed:= LoadData 'pl_high_speed_[%]"

HighSpeed:= HighSpeed/100;

auffrischen

ApproachPickSpeed:= LoadData 'p2_approach_pick_speed_[%]

ApproachPickSpeed:= ApproachPickSpeed/100;

PickSpeed:= LoadData 'p3_pick_speed_[%]"
PickSpeed:= PickSpeed/100;

AfterPickSpeed:= LoadData ‘p4_after_pick_speed_[%]":

AfterPickSpeed:= AfterPickSpeed/100;

(]

Dieser Bereich ermdglicht den Zugriff auf die Programme.

Die Ausklappliste enthalt alle Programme.

Die Taste Anwenden bringt alle am Programm und der Parametertabelle vorgenommenen
Anderungen zur Anwendung.
Die Taste Auffrischen I&dt das Programm und die Parametertabelle erneut.

Im Programmbereich wird das in der Ausklapptabelle gewahlte Programm angezeigt.

Mit den Zoomtasten (+ und -) kann die Anzeige des Programmcodes vergrdfRert und verkleinert
werden.

WICHTIG!
Die Taste Anwenden wendet nur die Anderungen an, speichert sie aber nicht dauerhaft. Ndheres
hierzu finden Sie im Kapitel zu den Rezepten.

WICHTIG!
Bearbeitungen und Anderungen kénnen nur angewandt werden, wenn keine Ausfiihrung l&uft.
Driicken Sie vor allen Anderungen die "Stopp"-Taste.

HMI_Benutzerhandbuch_DE
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2

Programme verwalten

-
Fortgeschrittene Bedienung des Programms

entfemen

Dieser Bereich ermdglicht die Verwaltung der Programme.

* In der Textbox kann der Name flir ein neues Programm eingegeben werden.
» Mit der Taste Hinzufligen kann ein neues Programm mit dem eingegebenen Namen hinzugefligt
werden.

HINWEIS:
ﬂ Wenn der Name des neuen Programms mit "_" beginnt, wird im Direktwahltastenfeld eine
Direktwahltaste fiir dieses Programm eingeftigt.

» Mit der Taste Entfernen kann das gewahlte Programm dauerhaft geléscht werden.

WICHTIG!
ﬂ Programmnamen, die einem OMAC-Zustand entsprechen, sind reserviert. Eine Anderung
oder Erstellung eines solchen Programms kann zu unerwartetem Maschinenverhalten fiihren.
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3, Tabelle der Programmparameter

dynamischen Daten

Entfernen Sie nicht verwendete Variablen

MName Wert  Verknuapfung
p7/_positions_nb_y_[nb] 6 None
p0_tool_[n®] 1 None
pl_high_speed_[%] None
p2_approach_pick_speed_[%] 1 None
p3_pick_speed_[%] 1 None
p4_after_pick_speed_[%] None
p6_approach_place_speed_[%] None
p/_place_speed_[%] None
p0_part_height_[mm] 3 None
p1_trajectory_pick_height_[mm] None
p2_approach_pick_height_[mm] None
p4_after_pick_height_[mm] None
p3_pick_height_[mm] None
p5_trajectory_place_height_[mm] None
pb_approach_place_height_[mm] - None
p/_place_height_[mm] None

p7/_blowing_time_[ms] None

2 hafara miclk amitina firna Teael Bl

Diese Tabelle enthalt die Namen dynamischer Variablen sowie ihre Werte.
Neue dynamische Variablen kénnen mit dem Befehl LoadData in das Programm aufgenommen werden.

Beispiel: MyVariable:=LoadData 'MyVariableDisplayName'; und anschlieBend die Anwenden-Taste driicken. Die
Variable wird automatisch erstellt und der Liste hinzugefiigt.

MyVariable:= LoadData ‘MyVariableDisplayName’; » myvariabledisplayname True  None

Referenz:
Weitere Erlauterungen finden Sie im Asyril_ XFEED_Programming_Guide.

In der Spalte Verknipfung kann eine Direktwahltaste erstellt werden, die im_Direktwahltastenfeld hinzugefiigt
wird. Um die Variable einzustellen, auf den Wert (z.B. None) doppelklicken, Boolean anklicken und auf3erhalb
des Felds klicken. Die Direktwahltaste wird jetzt angezeigt.

myvariabledisplayname Boolean ~ myvariabledisplayname
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HINWEIS:
Die Erstellung von Direktwahltasten ist nur fiir boolesche Variablen méglich

Mit der Taste "Entfernen Sie nicht verwendete Variablen" kénnen alte Parameter, die im ausgewahlten Programm
nicht mehr bendtigt werden entfernt werden.

HINWEIS:
ﬂ Nicht verwendete Parameter werden in einer anderen Farbe angezeigt als verwendete.
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Statistiken

Die Statistikseite ermoglicht den Zugang zum statistischen Teil des Prozesses.

HINWEIS:
ﬂ Diese gesamte Seite kann nur mit einer Integrator-Zugangsberechtigung genutzt werden.

Name
counter

AverageTime

CurrentTime

Wert
none
none

none

L

Bearbeitungsstatistiken Auffrischen-Tasten Prozessverlauf

1 2

cadence moyenne

Name

cadence moyenne
cadence moyenne
cadence moyenne

cadence moyenne

1), Bearbeitungsstatistiken

o

Name

counter

AverageTime

CurrentTime

Wert

15754375

Wert Zeit

15754375 18.08.2011 13:37:54
1512.6830357142858 18.08.2011 12:40:11
1719.0902777777778 18.08.2011 11:43:27

1377.1111171111111  18.08.2011 11:12:16

In diesem Bereich kénnen Statistiken hinzugefiigt oder
geléscht werden.

Geben Sie den Namen einer der im ARL-Programm

Wert definierten Variablen ein und klicken Sie auf die Taste

none

"Hinzuriigen", um sie der Liste hinzuzufiigen.

none HINWEIS:
Wenn der Name der Variable mit " " beginnt,
none ﬂ wird dieser Wert wéhrend des néchsten
Produktionsprozesses im Hauptbildschirm
(Registerkarte Statistik) angezeigt.

- Auffrischen-Tasten

o
I

auffrischen

reload von Grund auf neu werden:

Mit diesen Tasten kdnnen die Inhalte der Tabelle aufgefrischt

* Mit der "Auffrischen"-Taste kann der in der
Tabelle angezeigte Durchschnittswert aktualisiert
werden.

* Mit der Taste "Reload von Grund auf neu" wird der
Inhalt der gesamten Liste neu geladen.

HMI_Benutzerhandbuch_DE HMI-Version : v2.9.1
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. Prozessverlauf
A

processtrace

Name
cadence moyenne
Name

cadence moyenne

cadence moyenne

cadence moyenne

cadence moyenne

Wert

15754375

Wert Zeit

15754375 18.08.2011 13:37:54
1512.6830357142858 18.08.2011 12:40:11
1719.0902777777778 18.08.2011 11:43:27

1377.111111111111 18.08.2011 11:1216

Die erste Tabelle im Verlaufsbereich
zeigt den letzten Durchschnittswert.
Die zweite Tabelle zeigt alle
Durchschnittswerte seit die Maschine
in Betrieb genommen wurde.

1321177
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Roboter

In diesem Kapitel werden alle Seiten mit Bezug zum Roboter beschrieben.

Erweitert Kollektion Frames Werkzeuge Punkte Einstellung Anzeigeeinstellungen

Startseite

Liste der Seiten

= CS =T | (= O PRPPERRRRRR 134
e T =T o RSP 138
SAMMIUNG ...ttt ettt e e e e e e e e e e ettt e ettt e eeeae e e e s s eaaaeaaaaeaaaeeeeeeeeseesssnnnsnnnnns 141
=1 0 0= SRR 143
WEIKZEUGE ..ottt e e ettt e e e e ettt e e e e e e ettt e e e e e eetsa e eeeeeesnnnaeeeees 149
PUNKLEE .o et e oo e e oo ettt ettt ettt ettt b e e e e e e e e e e e eeeeees 152
1= (=[] T 1= o PP URRPTPPP 154
ANZEIGEEINSIEIUNGEN ...t e e e e e e et e e e e e e eeraaaeeeees 158

Deaktivierung von Steuerungsmaoglichkeiten
Einige Seiten, Tabulatoren, Tasten, Textfelder usw. kbnnen abhangig von den folgenden Parametern deaktiviert sein:
» Verbindungsstatus des Roboters (deaktiviert, wenn nicht angeschlossen).

» Diese Funktion ist derzeit nicht moglich (eine andere Funktion wird ausgefiuhrt).
» Die Berechtigungsstufe berechtigt nicht zum Zugriff auf den Parameter.

Nicht sichtbare Steuerelemente

Einige Seiten, Tabulatoren, Tasten, Textfelder usw. kdnnen abhangig von den folgenden Parametern nicht sichtbar
sein:

» Dieses Element ist beim Roboter nicht vorhanden.
+ Die Option ist fir Ihr Produkt nicht giltig.
» Die Berechtigungsstufe berechtigt nicht zum Zugriff auf den Parameter.
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Startseite

Die Startseite ermdglicht den Zugriff auf alle Standardfunktionen des Roboters (relative Bewegung, absolute
Bewegung, Eingange/Ausgénge, Zustandsverwaltung und Positionsangaben).

Relative Bewegung | 1

i ~Relative Bewegung
O

y- z-
rid

frame [Wo

Werkze [World

Eingdnge

Ausgéange [

5 Eingénge / Ausgénge

1

&
Relative Bewegung

X- - =

¥
frame World
Werkze [wgnd

Relative Bewegung

Absolutbewegung | 2

Absolutbewegung
X ‘ 0.000000
Y ‘ 0.000000
z ‘ 0.000000
MaRstab |meters (m)
frame

Werkzeug |World

Bewegen Position lesen

Roboter-Zustand ' 4 )

Live-Koordinaten ' 3 )

i  Live-Koordinaten

X -0.000328
Y -0.000492
z 0.024656

MaBstal |meters (m)

Werkze (World

boter Zustand

Aus Initialisierung

9:'_:(0 Idle

Fehler

Notfall

Mit den Tasten in dieser Zone wird der Roboter relativ zur aktuellen Position
innerhalb eines bestimmten Rahmens und mit einem bestimmten Werkzeug

bewegt.

HINWEIS:
Wenn die Taste gedriickt gehalten wird, bewegt sich der Roboter

ununterbrochen.

1341177
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5% Absolutbewegung
v Mit den Tasten in dieser Zone wird der Roboter innerhalb eines

Absolutbewegung
X ‘ 0.000000

Y ‘ 0.000000

zZ ‘ 0.000000

MaBstab |meters (m)
frame

Werkzeug [World

Bewegen Position lesen

. Live-Koordinaten

vy
~Live-Koordinaten

X -0.000328
Y -0.000492
z 0.024656

MabBstal [meters (m)

Werkze (Woarld

bestimmten Rahmens und mit einem bestimmten Werkzeug in eine
absolute Position bewegt.

Mit der Taste "Position lesen" kann die aktuelle Position im gewahlten
Rahmen und mit dem gewahlten Werkzeug erfasst werden.

In diesem Feld wird die Position des Roboters in Echtzeit angezeigt.
StandardmaRig wird die Position mit der Basisreferenz tGbermittelt
(Welt: Rahmen 0 Werkzeug 0, in Metern). In der Ausklappliste
kénnen der Rahmen und das Werkzeug gewahlt werden, die fiir das
Erfassen der aktuellen Roboterposition verwendet werden sollen.

HMI_Benutzerhandbuch_DE
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Roboter-Zustand

4

Roboter Zustand
Aus

Initialisierung

; 9;# Idle

() Fehler

Die Roboterzustande werden in der nachstehenden Tabelle beschrieben:

Roboter-Zustand

Anzeige

robot state

off homing
@& )

Der Roboter ist im Zustand "Aus".

‘ Nachste Aktion

Die Taste driicken, um zu "Initialisierung" und
anschlielend zu "ldle" zu wechseln.

robot state

off homing

Der Roboter ist im Zustand
"Initialisierung".

Warten...

Der Roboter ist im Zustand "Idle" (der
Roboter ist bereit, ein Programm zu
starten).

Die Taste dricken, um in den Zustand "Aus"
zu wechseln.

Der Roboter ist im Zustand "Fehler".

Die Taste drucken, um den Fehler zu |6schen
und in den in den Zustand "Aus" zu wechseln.

robot state

off homing

Der Roboter ist im Zustand "Notfall".

Den Not-Aus-Taster entriegeln und
anschlieflend die Taste driicken, um in den
Zustand "Idle" zu wechseln.

136/177
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5 Eingange / Ausgange

Eingdnge

Ausginge |

Dieser Bereich ermdglicht den Zugriff auf die Eingdnge und Ausgange des Roboters.

Eingang deaktiviert.
Eingéange gang
des
Roboters . ..
Eingang aktiviert.

R Klicken Sie auf diese Taste, um den Ausgang zu aktivieren.
Ausgange

des

Roboters . . , -
Klicken Sie auf diese Taste, um den Ausgang zu deaktivieren.
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Erweitert

Die Seite Erweitert ermdglicht den Zugriff auf erweiterte Anwendungsmdglichkeiten des Roboters
(Schrittbetrieb, Ubermittlung von Befehlen (iber eine Konsole). m

L

HINWEIS:
ﬂ Diese gesamte Seite kann nur mit einer Techniker-Zugangsberechtigung genutzt werden.

Bewegungsschritt 1 Live-Koordinaten 2

. irLive-Koordinaten
i - Bewegungsschritt H
i ) X -0.000329
Start Schritt

Y -0.000492
z 0.024657

v [osooooo” 1. fost” - [F0T+ - [onooooo

z(m) ‘0.000000 ‘+{ ‘0.01 - ‘O + | )= ‘0.000000 frame

X (m) ‘0.000000 ‘+{ ‘0.01 - ‘O + )= ‘0.000000

Aus Initialisierung

Werkzeug [World ‘ Position lesen i __}. Idle

&——) Fehler

‘ Dem Roboter senden ' Notfall

Roboter-Konsole 3/ Roboter-Zustand 4/
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1
]

Bewegungsschritt

Start

% (m) |0.000000
y (m) |D.000000
z{m) | 0.000000

Bewegen

. Bewegungsschritt

Schritt

+( ‘0.01
+( ‘0.01

+( ‘O.Dl

Ziel

- ‘0 + | )= |0.000000

- ‘0 + | )= |D.00000(}

- ‘O + | )= |0.000000

G auto Bew. Bewegen

frame

Werkzeug |World ‘ Position lesen

Mit den Tasten in diesem Bereich kann der Roboter schrittweise bewegt werden. Es miissen der Startpunkt und
die Schrittweite festgelegt werden.

Das Késtchen "auto Bew." hat die Funktion, den Roboter bei jedem Druck der "+" oder "-"-Tasten zu

n HINWEIS:

bewegen, ohne dass die Taste "Bewegen" gedriickt werden muss.

. Live-Koordinaten

r Live-Koordinaten
-0.000329
-0.000492
0.024657

MaBstal [meters (m)

Werkze |World

In diesem Feld wird die Position des Roboters in Echtzeit angezeigt.
Standardmafig wird die Position mit der Basisreferenz Gbermittelt
(Welt: Rahmen 0 Werkzeug 0, in Metern). In der Ausklappliste
kénnen der Rahmen und das Werkzeug gewahlt werden, die fiir das
Erfassen der aktuellen Roboterposition verwendet werden sollen.

HMI_Benutzerhandbuch_DE
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3 Roboter-Konsole

Roboter-Konsole

Dem Roboter senden

Mit dieser Konsole kann ein TCP-Befehl direkt aus dem Textfenster an den Roboter Uibermittelt werden. Die
vom Roboter Ubermittelte Antwort wird im unteren Bereich transkribiert.

Referenz:
Néhere Informationen zur Programmiersprache und zur TCP/IP-Kommunikation mit dem Roboter
finden Sie im Programmierhandbuch, das Sie mit Ihrem Produkt erhalten haben.

Roboter-Zustand

Die Roboter-Zustande werden in der Beschreibung der Roboter-
Startseite beschrieben.

140177
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Sammlung

Die Sammlungs-Seite ermdglicht den Zugriff auf die Sammlung von Punktverwaltungswerkzeugen
(importieren, erstellen usw.). m

L

HINWEIS:
ﬂ Diese gesamte Seite kann nur mit einer Techniker-Zugangsberechtigung genutzt werden.

Referenz:
—— ||| Néhere Informationen zur speziellen Programmiersprache fiir die Nutzung der Punktdateien finden
—|F Sie im Programmierhandbuch, das Sie mit Ihrem Produkt erhalten haben.

Name der Sammlung

Taste Importieren 1 y

widerrufen [

4 3 ) Taste Widerrufen
Taste Erstellen

Taste Importieren

1f Klicken Sie auf diese Taste, um eine neue Punktsammlung zu
HINWEIS:
Eine  Punktsammlung ist eine Textdatei mit
Punktkoordinaten in jeder Zeile (X, Y, Z), getrennt durch
ein Leerzeichen, einen Tab oder ein Komma.

3 Name der Sammlung

7 Gegen Sie den Namen der Punktsammlung ein, die in ein fiir Roboter passendes
E Format umgesetzt wird.
HINWEIS:

Sie miissen sich im ARL-Programm auf diesen Namen beziehen, um
die Koordinaten eines Punkts zu erhalten, die eindeutig gekennzeichnet
sein missen.
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Taste Widerrufen

¥ Klicken Sie auf diese Taste, um eine Umwandlung zu widerrufen.

Taste Erstellen

A Nachdem Sie einen Namen fiir Ihre Punkt-Datei gewahlt haben, kdnnen Sie mit dieser Taste
el eine in ein geeignetes Format konvertierte Datei erzeugen.

3

4
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Frames
Die Seite Frames ermdglicht den Zugriff auf alle Frames des Roboters. E

HINWEIS:

Speichern Sie Ihre Anderungen, bevor Sie die Registerkarte wechseln, andernfalls gehen sie

verloren.

HINWEIS:

Diese gesamte Seite kann nur mit einer Techniker-Zugangsberechtigung genutzt werden.

1 Frames verwalten Frame bearbeiten 2
4

‘ Pick Frame

parent d !

Konfigurations-Punkte Kalibrierpunkte hinzufiic

v X y Z

0 World

2 Tool Changer Fran 2

11 Place Frame 1 2 0 0

Ansicht ’hierarchisch Ordnen nach |(keine)

Speichern Aktualisieren

)
=

Aktuell Bewegen ‘0 |0 |0 ‘Bewegen Loschen

= o

Aktuell Bewegen ‘1 |0 |0 ‘Bewegen Laschen

TR R KRR KK KRR NN KRR

3]

Aktuell Bewegen ‘0 |1 |0 ‘Bewegen Léschen

Aktuell Bewegen |1 0 ‘Bewegen Léschen

Werkzeug in Gebrauch |World

{| Frame Informationen Typ 2 Roboter Zustand

Aus Initialisierung

Beschreibung der Frame-Typen 3 ) Roboter-Zustand | 4
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| Frames verwalten

1
= In diesem Bereich werden alle erstellten Frames sowie
mdgliche Ubergeordnete Bezlige (Parents) angezeigt.
* Mitder Taste "+" kann ein neuer Frame erstellt
World 3 werden.
2 Tool Changer Fran 2 * Mit der Taste "x" kann ein Rahmen geléscht
werden.
_ * Mit der Taste "Speichern" konnen alle
11 Place Frame 1 2 0 0 am Roboter vorgenommenen Anderungen
S ——— gespeichert werden.
Ansicht |hierarchisch ‘ Ordnen nach |(keine) | HINWEIS:
: ' ' Solange die Taste "Speichern" nicht
Speichern Aktualisieren gedriickt wurde, ist jederzeit die
Riickkehr zu den im Roboter
gespeicherten Werten mdéglich.
Es genlgt, die "Reload"-Taste
anzuklicken.
5 Frame bearbeiten
“

Bearbeiten frame 3: Pick Frame

Id 3 l Name ‘PickFrame
Typ 2 l parent World

Konfigurations-Punkte Kalibrierpunkte hinzufiic
Id x y x ¥y z

0 Aktuell Bewegen ‘0 |0 |O |Bewegen Laschen

1 Aktuell Bewegen ‘l |0 |O |Bewegen Loschen

Aktuell Bewegen ‘0 |1 |0 |Bewegen Loschen

Aktuell Bewegen ‘1 |1 |0 |Bewegen Loschen

Werkzeug in Gebrauch IWUrId

Geben Sie hier alle fiir die Erstellung eines Frame erforderlichen Informationen ein:
* Identitdtsnummer ID von 1 bis 99
* Typ
* Name [optional]
» Parent, Standardvorgabe: world
» Konfigurations-Punkte
+ Kalibrierpunkte, wenn Rahmen des Typs 1 oder 2

Referenz:
Weitere Informationen zu den Frametypen und wie sie funktionieren finden sich im
Programmierhandbuch, das Sie mit Ihrem Gerét erhalten haben.
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Beschreibung der Frame-Typen

3

 oemm— ., Anhand einer Erkldrungszeichnung kann erkannt
4 Roboter-Zustand

4 Die Roboter-Zustdnde werden in der Beschreibung der Roboter-

Roboter Zustand Startseite beschrieben.

Aus Initialisierung

‘9__%. Idle

&——) Fehler
&——) Notfall
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Frame Typ 3

Wenn ein Frame des Typs 3 gewahlt wurde, sieht die Frame-Seite wie folgt aus.

HINWEIS:
Frames des Typs 3 sind Mesh frames, also Gitterrahmen, die nur von der Hersteller aktiviert werden
kénnen.

HINWEIS:
Diese gesamte Seite kann nur mit einer Techniker-Zugangsberechtigung genutzt werden.

1 y Frame bearbeiten 21 Node Parameters {Knotenparameter)
id |66 " name mesh
type | & ‘ parent World =
nb points 2241 corregtion limit 0.0001

target position

corrected position

correction vector 6.5E-05 -1.1E-05

correction distance

display : G target positions B corrected positions

R

IT

correction distance : _ < 1.9E-05 < 2.9E-05 < 3.89E-05

outside of correction limit

position : not teached

Darstellung eines Frame des Typs 3 3 )
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1_.) Frame bearbeiten
id ‘66 '| name mesh
type ‘ = | parent World =
nb points 2241 correction limit 0.0001

Geben Sie hier alle fur die Erstellung eines Frame des Typs 3 erforderlichen Informationen ein:
* l|dentitdtsnummer ID von 1 bis 99
* Typ(3)
» Name [optional]
» Parent, Standardvorgabe: world
» Anzahl der Punkte
» Korrektur Limit (bei der Kalibrierung und graphischen Anzeige)

Referenz:
Weitere Informationen zu den Frametypen und wie sie funktionieren finden sich im
Programmierhandbuch, das Sie mit Ihrem Gerét erhalten haben.

Node Parameters (Knotenparameter)

2

| 0 o X v i
target position -0.0455 -0.0105 0
corrected position -0.045435 -0.010511 0.011085
correction vector 6.5E-05 -1.1E-05 0.011085
correction distance 6.6E-05 . teached

Dieser Bereich ermdglicht es, die Daten fir jeden Punkt des Frames zu lesen:
+ Zielposition (x, y, z, rz)
» Korrigierte Position (X, v, z, rz)
» Korrektur Vektor (x, y, z, rz)
» Distanzkorrektur
+ Status des Punkts (programmiert oder anderweitig)
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Darstellung eines Frame des Typs 3

3
A
display : i target positions [ corrected positions
IT
correction distance ! _ < 1.9E-05 < 2.9E-05 < 3.9E-05
outside of correction limit
position : not teached:

In diesem Bereich wird das im Zuge der Kalibrierung dieses Rahmens erzielte Ergebnis angezeigt. Die Farben
stehen flr die Korrektur-Distanz zwischen der Sollposition und der vom Roboter tibermittelten Position.
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Werkzeuge
Auf der Werkzeugseite kann auf alle Werkzeuge des Roboters zugegriffen werden. ﬂ

HINWEIS:

Speichern Sie Ihre Anderungen, bevor Sie die Registerkarte wechseln, andernfalls gehen sie

verloren.

HINWEIS:

Diese gesamte Seite kann nur mit einer Techniker-Zugangsberechtigung genutzt werden.

Werkzeuge verwalten ' 1 Werkzeuge bearbeiten | 2 )

................................................................................... e e e i e g = 1 R B B R e g

+ Bearbeiten Werkzeug 91: Pick Frame Calibration Tool
Id Name

World 91 Pick Frame Calibration Tool

Work Tool
ork Too X v 7

0.000000 | 0.000000 | 0.011324 berechnen
Place Frame Calibration Tool I R E—

] =it . - -
Tool Changer Calibration Tool Aus 2 Positionen berechnen:

ohne Werkzeug

0 0 0
Ordnen nach |(keine) W|w|w Aktuell

4 mit Werkzeug

01--03-02-07-04

Speichern Altualisieren

; 0.000000 Aktuell

Roboter-Zustand | 3 )
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1 Werkzeuge verwalten

= In diesem Bereich werden alle erstellten Werkzeuge.

* Mit der Taste "+" kann ein neuer Frame erstellt
werden.

Waorld * Mit der Taste "x" kann ein Rahmen geldscht
werden.

*+ Mit der Taste "Speichern" koénnen alle
am Roboter vorgenommenen Anderungen

Work Tool

Place Frame Calibration Tool gespeichert werden.
- o HINWEIS:
Tool Changer Calibration Tool Solange die Taste "Speichern" nicht
01--03-02-07-04 gedriickt wurde, ist jederzeit die
Ord . m Riickkehr zu den im  Roboter
Jranen nach - [— gespeicherten Werten méglich. Es

genligt, die "Reload"-Taste anzuklicken.

Speichern Aktualisieren

S
Bearbeiten Werkzeug 91: Pick Frame Calibration Tool

Id Name

91 Pick Frame Calibration Tool

X Y z

0.000000 | 0.000000 | 0.011324 berechnen

Aus 2 Positionen berechnen:

ohne Werkzeug

0.000000 | 0.000000 | 0.000000 Aktuell

mit Werkzeug

0.000000 | 0.000000 | 0.000000 Aktuell

Geben Sie hier alle fiir die Erstellung eines Werkzeugs erforderlichen Informationen ein:
* Identitdtshummer ID von 1 bis 99
* Name [optional]
» Parent, Standardvorgabe: world
*  Werkzeugmale (x,y,z)

HINWEIS:
ﬂ Sie kénnen die Ist-Position des Roboters mit und ohne Werkzeug eingeben und dann automatisch die
Differenzwerte fiir X, Y und Z berechnen.

HINWEIS:
ﬂ Die X- und Y-Werte werden nur fiir bestimmte, nicht zentrische Werkzeuge benétigt. Die meisten
Werkzeuge sind zentrisch, d.h. X=0 und Y=0.
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Roboter-Zustand

Roboter Zustand

3

Aus Initialisierung

'___9—I_ . e

&——() Fehler

() Notfall

Startseite beschrieben.

Die Roboter-Zustande werden in der Beschreibung der Roboter-

HMI_Benutzerhandbuch_DE

HMI-Version : v2.9.1
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Punkte

Die Seite Punkte ermdglicht den Zugriff auf alle Punkte des Roboters.

Wenn Sie mit einer groRen Anzahl von Punkten arbeiten, kann es sich lohnen eine Punktesammlung zu
verwenden, die in Form einer Textdatei importiert werden kann und in jeder Zeile die Koordinaten eines
Punkts (X, Y, Z) stehen, getrennt durch ein Leerzeichen, einen Tab oder ein Komma.

HINWEIS:
ﬂ Speichern Sie Ihre Anderungen, bevor Sie die Registerkarte wechseln, andernfalls gehen sie
verloren.

HINWEIS:
ﬂ Diese gesamte Seite kann nur mit einer Techniker-Zugangsberechtigung genutzt werden.

Punkte verwalten 1 Punkt bearbeiten 2 )

-

Bearbeiten point 4: CtrlPoint

Name

i 1d
World 4 ‘ CtrlPoint
i x

QutOfVision NoFrame WorkTool Y 7

ControlPos NoFrame NoTool

0.040307 | 0.030470 | 0.002772 ‘ Alctuell Bewegen

ApproachTrash frame ’Wond Werkzeug Wond

camCtrl i rRoboter Zustand

{|12 Intermediate point Aus Initialisierung

Ordnen nach |(keine) I ; ~i#i
Speichern Aktualisieren H

&——) Fehler
&——) Notfall

Roboter-Zustand ' 3 )
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1 Punkte verwalten
A

World

OutOfVision NoFrame WorkTool

ControlPos NoFrame NoTool

ApproachTrash
camCtrl

12 Intermediate point

Ordnen nach l(keine)

Speichern

. Punkt bearbeiten

S
Bearbeiten point 4: CtrlPoint

Id MName
4 ‘ CirlPoint
X

0.040307 | 0.030470

Y

Aktualisieren

z

| 0.002772 ‘ Aktuell

In diesem Bereich werden alle erstellten Punkte.

Mit der Taste "+" kann ein neuer Punkt erstellt
werden.
Mit der Taste "x" kann ein Punkt geldscht
werden.
Mit der Taste "Speichern" koénnen alle
am Roboter vorgenommenen Anderungen
gespeichert werden.
HINWEIS:
Solange die Taste "Speichern" nicht
gedriickt wurde, ist jederzeit die
Riickkehr zu den im  Roboter
gespeicherten Werten moéglich. Es
genligt, die "Reload"-Taste anzuklicken.

Bewegen

frame lWorid Werkzeug |World

Geben Sie hier alle fiur die Erstellung eines Punkts erforderlichen Informationen ein:

* |dentitatsnummer ID
* Name [optional]

von 1 bis 99

» Parent, Standardvorgabe: world
» Koordinaten des Punkts (x,y,z,rz)

. Roboter-Zustand

{_J) Notfall

Die Roboter-Zustande werden in der Beschreibung der Roboter-
Startseite beschrieben.
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Einstellungen
Die Einstellungsseite ermdglicht den Zugang zu sehr spezifischen Parameter, die den Roboter Asyril only

unbrauchbar machen konnen.

sie verloren.

HINWEIS:

HINWEIS
ﬂ Speichern Sie Ihre Anderungen, bevor Sie die Registerkarte wechseln, andernfalls gehen
ﬂ Alle Parameter auf dieser Seite kénnen nur von der Hersteller gedndert werden.

WICHTIG!
Diese Parameter sind &ul3erst wichtig. Ein falscher Wert kann den Roboter unbrauchbar
machen.

Bewegungs-Parameter Kontroller-Verstérkung Initialisierungs-Parameter Controller-XYZ-Limit

Inltlal|5|erunqs Paraxneter Controller-XYZ-Limit
Faktor Mode Bahnfehler ‘ .

Geschw. ‘0,1 ‘ rad/s Fehler Stromiiberwachung

kp‘500 |500 |1 Verstérkungsfaktor‘(].s Positions-Integrations-Limit ‘
kd ‘ |10 Bewegungs-Integrations-Limit ‘4

ki ‘10000‘ o xyz Verstarkung Differenzier-Filter

ffa ‘ 0.01 Stromfilter

i automatisch - automatisch a automatisch i automatisch
anwenden anwenden anwenden anwenden

Info
rameter speichern, um sie nach dem Roboter-Neustart zu erhalten Parameter speichern

Hardware und Software
Parameter Roboter-Version

Netzwerknamen ‘pocketdeha 144?0001‘
e —————— robot-poc-01--15-03-01-01

Domain ‘ cpa-group.local Speichern

14470001
P ‘ 192.168.0.10

Speichern

Gateway ‘ 10.0.01 Speichern

18.06.2015

Speichern

Netzmaske ‘255 255.255.0 ‘Spen:hern || 450rc20

DNS ‘10 0.0.10

5 6 7

Netzwerk-Parameter Im Roboter speichern Roboter-\ersion
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1, Bewegungs-Parameter

4 Y p—— Mit den Feldern in diesem Bereich kdénnen die Parameter
9ungs ' Bewegungsgeschwindigkeit, Beschleunigung, Verzdégerung und Rucken

eingestellt werden.

WICHTIG!

Anderungen an diesen Parametern kénnen zu schweren
Fehlfunktionen der Maschine oder sogar zu Kollisionen fiihren.

Geschw. ‘ .

i automatisch

anwenden

50 Kontroller-Verstarkung

. - In den Feldern dieses Bereichs kdnnen die Regelparameter eingestellt
Kontroller Vierstarkung werden

WICHTIG!

Anderungen an diesen Parametern kdénnen zu schweren

Fehlfunktionen der Maschine oder sogar zu Kollisionen
flihren.

H automatisch

anwenden

30 Initialisierungs-Parameter

4 o In den Feldern dieses Bereichs konnen die Parameter fur Initialisierung,
Initialisierungs-Parameter . . .. .
‘ Geschwindigkeit und Verstarkungsfaktor eingestellt werden.
Mode 1 WICHTIG!
Geschw. ‘0.1 rad/s Anderungen an diesen Parametern kénnen zu schweren
- Fehlfunktionen der Maschine oder sogar zu Kollisionen
Verstarkungsfaktor ‘ 08 fiihren

G automatisch

anwenden
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3 Controller-XYZ-Limit
¥ — In den Feldern dieses Bereichs kénnen die Parametergrenzen
Controller-XYZ-Limit . .
fur die Steuerung eingestellt werden.
Bahnfehler WICHTIG!

Fehler Stromiiberwachung Anderungen an diesen Parametern kénnen zu

schweren Fehlfunktionen der Maschine oder sogar zu
Kollisionen fiihren.

Positions-Integrations-Limit ‘

Bewequngs-Integrations-Limit ‘ 4

Differenzier-Filter

Stromfilter

anwenden

5 Netzwerk-Parameter

- In diesem Bereich konnen der Domainname oder die

IP-Adresse des Roboters geadndert werden.

WICHTIG!

Anderungen an diesen Parametern kénnen
d zu schwerwiegenden Fehlfunktionen der

Speichern Maschine fiihren.

Netzwerk
Parameter

Metzwerknamen ‘ pocketdelta 144?0001|

Domain ‘ cpa-group.local

IP ‘ 192.168.0.10

Speichern

Speichern

Gateway ‘10001

DNS ‘100010

Speichern

Netzmaske ‘ 255.255.255.0 | Speichern

&, Im Roboter speichern

4 Nach dem Anklicken

_ von "Einstellen" auf
Info diese Taste klicken,
um die Parameter
im Roboter Zu
speichern.

Parameter speichern, um sie nach dem Roboter-Neustart zu erhalten Parameter speichern
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2 Roboter-Version
Dieser Bereich enthalt die Versionsnummer, die Seriennummer und das
(2) Hardware und Software Datum der letzten Aktualisierung des Roboters. Diese Daten dienen nur

Roboter-Version der Information; sie kbnnen nicht geandert werden.

robot-poc-01--15-03-01-01

14470001

4.5.0rc20

18.06.2015
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Anzeigeeinstellungen
Die Seite Anzeigeeinstellungen ermdglicht den Zugriff auf die Anzeigeparameter. m

L

HINWEIS:
ﬂ Speichern Sie Ihre Anderungen, bevor Sie die Registerkarte wechseln, andernfalls gehen sie
verloren.

HINWEIS:
ﬂ Diese gesamte Seite kann nur mit einer Techniker-Zugangsberechtigung genutzt werden.

Verwaltung der Anzeigeeinstellungen 1

T EEEEEEEEEEEEEEEEsEEEEEEEEEsEEEg

Rz anzeigen Der Roboter beshzt keine Rotationsachse |

Anzahl Dezimalstellen ‘ 6 ‘

Skalierung des Koordinatensystems available

1), Verwaltung der Anzeigeeinstellungen

Rz anzeigen Der Roboter besitzt keine Rotationsachse

Anzahl Dezimalstellen b ‘

Skalierung des Koordinatensystems available

Im Feld "Rz anzeigen" kann gewahlt werden, ob die Koordinaten der RZ-Rotationsachse angezeigt werden soll.
Wenn lhr Roboter keine RZ-Achse hat, wird die Auswahl nicht angeboten und die Information "Der Roboter
besitzt keine Rotationsachse" angezeigt.

Im Feld "Anzahl Dezimalstellen" kann die Anzahl der Dezimalstellen gewahlt werden die in den Registerkarten
"Startseite” und "Erweitert" angezeigt werden. Die eingegebene Zahl muss zwischen 0 und 9 liegen.

"Skalierung des Koordinatensystems" gibt an, ob die Skalierung der Koordinaten verfigbar (available) ist, oder
nicht.

Die Taste "Anderungen anwenden" speichert die Parameter. Wenn die Taste keine Funktion hat, wird sie nicht
angezeigt.
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Rezepte

In diesem Kapitel werden alle Seiten mit Bezug zur Rezeptverwaltung beschrieben.

Liste der Seiten

] €= 1 11 (T 160
ASYVIBW ...ttt ettt ettt e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e et e e e ————————————————— e aaaaaaaaaaaaeeeenees 163
4= |1 166
1o o 15 | 167
ASYCUDE ... 168

V1= [0 170

e (0 Y1 T 173

Deaktivierte Steuerungselemente
Einige Seiten, Tabulatoren, Tasten, Textfelder usw. kbnnen abhangig von den folgenden Parametern deaktiviert sein:

» Verbindungsstatus des Produkts (deaktiviert, wenn nicht angeschlossen).
» Diese Funktion ist derzeit nicht méglich (eine andere Funktion wird ausgefiihrt).
» Die Berechtigungsstufe berechtigt nicht zum Zugriff auf den Parameter.
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Startseite

Die Startseite ermdglicht den Zugriff auf die allgemeine Verwaltung von Rezepten (.rec-Dateien).

HINWEIS:
ﬂ Diese Registerkarte wird nur angezeigt, wenn ein Roboter Teil des Prozesssystems ist.

1 Gruppe Produktauswahl 2 Aktionsgruppe 3 Deskriptor-Gruppe

Desknptor speichern

Parameter Wert

name 60131 (new)

path ChUsers\AsyView\Desktop\test.rec
type global

description

creation time 07/15/2019 13:38:34

modification time  07/15/2019 13:38:34

comments

1) Gruppe Produktauswahl

p——— Mit diesen Tasten kann zwischen den Produktrezepten
process || asyview || Asycube 50 hin und her gewechselt werden.

Mit der Taste Startseite kann das Rezept verwaltet

werden, das alle Rezepte aller Produkte enthalt.

Startseite
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5% Aktionsgruppe

J

Diese Gruppe umfasst einige Tasten zur Verwaltung von allgemeinen Rezepten.

Taste

Auswahlen

Beschreibung ‘

Zur Auswahl des zu ladenden Rezepts (*.rec-Datei). Nach der Auswahl eines Rezepts wird der
Deskriptor angezeigt.

Laden

Zum Laden des gewahlten Rezepts.

Die LED oben rechts in der HMI zeigt an, dass ein Ladevorgang lauft (Arbeitszustand, gelb).
Wahrend dieser Zeit kdnnen keine anderen HMI-Funktionen benutzt werden.

Nach Abschluss des Ladevorgangs wechselt die Anzeige in den Leerlaufzustand (grin).

Loschen

Zum Loschen des gewahlten Rezepts.

Speichern

Zum Speichern des gewahlten Rezepts (das gewahlte Rezept wird Giberschrieben).

Die LED oben rechts in der HMI zeigt an, dass ein Speichervorgang lauft (Arbeitszustand, gelb).
Wahrend dieser Zeit kdnnen keine anderen HMI-Funktionen benutzt werden.

Nach Abschluss des Speichervorgangs wechselt die Anzeige in den Leerlaufzustand (griin).

Speichern
unter

Zum Speichern des gewahlten Rezepts in einer neuen Datei.

Die LED oben rechts in der HMI zeigt an, dass ein Speichervorgang lauft (Arbeitszustand, gelb).
Wahrend dieser Zeit kdnnen keine anderen HMI-Funktionen benutzt werden.

Nach Abschluss des Speichervorgangs wechselt die Anzeige in den Leerlaufzustand (grun).
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30, Deskriptor-Gruppe
' Deskriptor

I Deskriptor speichern

Parameter Wert

S 60131 (new)

path CAUsers\AsyView\Desktop\test.rec
type global

description

creation time 07/15/2019 13:38:34

modification time  07/15/2019 13:38:34

comments

Diese Gruppe zeigt den Deskriptor des Rezepts an. Der Deskriptor enthalt Informationen zum Rezept. Mit der
Taste "Deskriptor speichern" kénnen Anderungen am Deskriptor gespeichert werden.

Feld Beschreibung

Name des Rezepts. Das Programm schlagt einen Standardname vor (eine Zufallszahl), die

name geandert werden kann.
path Pfad des Rezepts.
type Rezepttyp (mdglich sind global, AsyView, Prozess).

description [Beschreibung des Rezepts (Beschreibung durch den Benutzer).

Datum und Uhrzeit der Erstellung des Rezepts. Dieser Wert bei der ersten Speicherung des
Rezepts erzeugt.

modification [Datum und Uhrzeit der letzten Anderung des Rezepts. Der Wert wird bei jeder Speicherung
time des Rezepts geandert.

comments |Kommentare zum Rezept (fir Benutzerkommentare).

creation time
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AsyView

Diese Seite ermoglicht den Zugriff auf die AsyView-Rezeptverwaltung (.vrec-Dateien) und die unteren Ebenen von
Rezepten (Zelle, Modul und Asycube).

2 Ak 3 Deskriptor-Gruppe
1 Auswahlgruppe fiir die Ebene - lonsgruppe - P PP

@ asyview

P —
I Deskriptor speichern

Parameter

name

path DAAsynilData\Recipes\test_all.vrec
type asyview

description

creation time 05/22/2019 15:07:41

modification time 05/22/2019 15:07:41

comments

1) Auswahlgruppe fiir die Ebene

Mit dieser Taste kann die AsyView-Ebene des Rezepts gewahlt werden.
@ asyview
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5% Aktionsgruppe

J

|6’1 o

’

Diese Gruppe umfasst einige Tasten zur Verwaltung von AsyView-Rezepten.

Taste Beschreibung |
. Zur Auswahl des zu ladenden Rezepts (*.vrec-Datei). Nach der Auswahl eines Rezepts wird
Auswahlen ) .
der Deskriptor angezeigt.
Zum Laden des gewahlten Rezepts.
Laden Die LED oben rechts in der HMI zeigt an, dass ein Ladevorgang lauft (Arbeitszustand, gelb).
Wahrend dieser Zeit kdnnen keine anderen HMI-Funktionen benutzt werden.
Nach Abschluss des Ladevorgangs wechselt die Anzeige in den Leerlaufzustand (grin).
Zum Speichern des gewahlten Rezepts (das gewahlte Rezept wird Uberschrieben).
Speichern Die LED oben rechts in der HMI zeigt an, dass ein Speichervorgang lauft (Arbeitszustand, gelb).
P Waéhrend dieser Zeit kdnnen keine anderen HMI-Funktionen benutzt werden.
Nach Abschluss des Speichervorgangs wechselt die Anzeige in den Leerlaufzustand (grun).
Zum Speichern des gewahlten Rezepts in einer neuen Datei.
Speichern Die LED oben rechts in der HMI zeigt an, dass ein Speichervorgang lauft (Arbeitszustand, gelb).
unter Wahrend dieser Zeit kdnnen keine anderen HMI-Funktionen benutzt werden.
Nach Abschluss des Speichervorgangs wechselt die Anzeige in den Leerlaufzustand (griin).
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30, Deskriptor-Gruppe

Deskriptor
P —
Deskriptor speichern
Parameter
name

path DMAsyrilData\Recipesitest_all.vrec

type asyview

description
creation time 05/22/2019 15:07:41
modification time  05/22/2019 15:07:41

comments

Diese Gruppe zeigt den Deskriptor des Rezepts an. Der Deskriptor enthalt Informationen zum Rezept. Mit der
Taste "Deskriptor speichern" kénnen Anderungen am Deskriptor gespeichert werden.

Feld Beschreibung

Name des Rezepts. Das Programm schlagt einen Standardname vor (eine Zufallszahl), die

name geandert werden kann.
path Pfad des Rezepts.
type Rezepttyp (mdglich sind global, AsyView, Prozess).

description [Beschreibung des Rezepts (Beschreibung durch den Benutzer).

Datum und Uhrzeit der Erstellung des Rezepts. Dieser Wert bei der ersten Speicherung des
Rezepts erzeugt.

modification [Datum und Uhrzeit der letzten Anderung des Rezepts. Der Wert wird bei jeder Speicherung
time des Rezepts geandert.

comments |Kommentare zum Rezept (fir Benutzerkommentare).

creation time
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Zelle

Die AsyView Zelle-Rezeptseite ermdglicht den Zugriff auf die AsyView Zelle-Rezepte (.cavaf-Dateien) und die unteren
Ebenen von Rezepten (Modul und Asycube).

2 Aktionsgruppe 1 Auswahlgruppe fir die Ebene

{) Module AsyCube |

Auswahligruppe fur die Ebene

1
U p—— — Mit dieser Taste kann
@ asyview &g cen die AsyView-Zelle-
Ebene des Rezepts
gewahlt werden.
5% Aktionsgruppe
o - Cell

Diese Gruppe umfasst einige Tasten zur Verwaltung von AsyView-Zelle-Rezepten.

Taste Beschreibung ‘
Zum Laden eines Zelle-Rezepts.

Die LED oben rechts in der HMI zeigt an, dass ein Ladevorgang lauft (Arbeitszustand, gelb). Wahrend
dieser Zeit kdbnnen keine anderen HMI-Funktionen benutzt werden.

Nach Abschluss des Ladevorgangs wechselt die Anzeige in den Leerlaufzustand (grun).

Zum Speichern des aktuellen Rezepts in einer neuen Datei.

Die LED oben rechts in der HMI zeigt an, dass ein Speicherevorgang lauft (Arbeitszustand, gelb).
Wahrend dieser Zeit kdnnen keine anderen HMI-Funktionen benutzt werden.

Nach Abschluss des Speichervorgangs wechselt die Anzeige in den Leerlaufzustand (griin).
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Modul

Die AsyView Modul-Rezeptseite ermdglicht den Zugriff auf die AsyView Modul-Rezepte (.mavaf-Dateien) und die
unteren Ebenen von Rezepten (Asycube).

Auswabhlgruppe fiir die Ebene

Aktionsgruppe ]

Bl AsyCube

@ Module AsyCube _ H
|

Vision

Auswahligruppe fir die Ebene

1
e S '.. B AsyCube
Mit dieser Taste kann die AsyView-Modulebene des Rezepts gewahlt werden.
5%, Aktionsgruppe
Module AsyCube

N =
B R

Diese Gruppe umfasst einige Tasten zur Verwaltung von AsyView-Modulrezepten.

Taste Beschreibung

Zum Laden eines Modul-Rezepts.

Die LED oben rechts in der HMI zeigt an, dass ein Ladevorgang lauft (Arbeitszustand, gelb). Wahrend
dieser Zeit kdbnnen keine anderen HMI-Funktionen benutzt werden.

Nach Abschluss des Ladevorgangs wechselt die Anzeige in den Leerlaufzustand (grun).

Zum Speichern des aktuellen Rezepts in einer neuen Datei.

E Die LED oben rechts in der HMI zeigt an, dass ein Speicherevorgang lauft (Arbeitszustand, gelb).

Wahrend dieser Zeit kdnnen keine anderen HMI-Funktionen benutzt werden.
Nach Abschluss des Speichervorgangs wechselt die Anzeige in den Leerlaufzustand (grin).
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Asycube

AsyView - Die Asycube Rezeptseite ermoglicht den Zugang zur Verwaltung der Asycube Vibrationsrezepte (.fconf-
Dateien) und der Asycube Prozessrezepte (.fproc-Dateien). Diese Funktionen sind auch auf den Asycube- Seiten
(Plattform-, Bunker-, Prozess-Seiten) verfugbar.

Altionsgruppe Vibrationen Aktionsgruppe Prozess Auswahlgruppe fir die Ebene
2 3 1

4 4 4

Auswahlgruppe fiir die Ebene

1
&
". @ asyview 1 Cell 1 {3 Module AsyCube -'
Vision
Mit dieser Taste kann die Rezeptebene des AsyView Asycube gewahlt werden.
5% Aktionsgruppe Vibrationen

-
Vibrations-Set

s
B R

Diese Gruppe umfasst einige Tasten zur Verwaltung von AsyView Asycube-Vibrationsrezepten.

Taste ‘ Beschreibung ‘

Zum Laden eines Asycube Vibrationsrezepts.

Die LED oben rechts in der HMI zeigt an, dass ein Ladevorgang lauft (Arbeitszustand, gelb).
Wahrend dieser Zeit kdnnen keine anderen HMI-Funktionen benutzt werden.

Nach Abschluss des Ladevorgangs wechselt die Anzeige in den Leerlaufzustand (grin).

Zum Speichern des aktuellen Vibrationsrezepts in einer neuen Datei.

Die LED oben rechts in der HMI zeigt an, dass ein Speichervorgang lauft (Arbeitszustand, gelb).
Wahrend dieser Zeit kbnnen keine anderen HMI-Funktionen benutzt werden.

Nach Abschluss des Speichervorgangs wechselt die Anzeige in den Leerlaufzustand (grun).
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J

Prozess

Aktionsgruppe Prozess

R =
w R

Diese Gruppe umfasst einige Tasten zur Verwaltung von AsyView Asycube-Prozessrezepten.

Taste

‘ Beschreibung ‘

Zum Laden eines Asycube Prozessrezepts.

Die LED oben rechts in der HMI zeigt an, dass ein Ladevorgang lauft (Arbeitszustand, gelb).
Wahrend dieser Zeit kdnnen keine anderen HMI-Funktionen benutzt werden.

Nach Abschluss des Ladevorgangs wechselt die Anzeige in den Leerlaufzustand (grun).

Zum Speichern des aktuellen Prozessrezepts in einer neuen Datei.

Die LED oben rechts in der HMI zeigt an, dass ein Speichervorgang lauft (Arbeitszustand, gelb).
Wahrend dieser Zeit kdnnen keine anderen HMI-Funktionen benutzt werden.

Nach Abschluss des Speichervorgangs wechselt die Anzeige in den Leerlaufzustand (grun).
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Vision
AsyView - In der Vision-Rezeptseite kdnnen die Rezept-Modelle (.iamod) verwaltet werden.

Modellgruppe speichern

Modellgruppe laden 3 Auswahlgruppe fiir die Ebene

2 g 1

[ Startseite || process |

Aufladen einer Modellendatei Speichern einer Modellendatei

el

CAUsers\AsyView\Desktop\Washers50.ial

’ | B | i

Bildkonfiguration default

7 Auswahlgruppe fir die Ebene

Cell "0 Module Asycube |

Vision

Mit dieser Taste kann die AsyView Vision-Ebene des Rezepts gewahlt werden.
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Modellgruppe laden

Aufladen einer Modellendatei

I |
@ CAUsers\AsyView\Desktop\Washers50.ial

4

Bildkonfiguration default

Diese Gruppe enthalt einige Bedienelemente, die es ermdglichen, ein Modellrezept mit einem
bestimmten Modellnamen und einem ausgewahlten Bildkonfigurationsnamen zu laden.

Tasten Beschreibung

Zur Auswahl der zu ladenden Modell-Rezeptdatei
(*.iamod). Nach der Auswahl werden der Modellname
und der im Rezept enthaltene Bildkonfigurationsname
geladen und kénnen geandert werden.

Modellname modell2

Zeigt den in der Rezeptdatei enthaltenen
Modellnamen an. Der Modellname kann bei Bedarf
geandert werden.
HINWEIS:
Dieses Textfeld ist rot markiert, wenn der
eingegebene Modellname bereits vorhanden
ist. Andern Sie den Modellnamen, um die
ausgewdéhlte Model-Rezeptdatei laden zu
kénnen.

Gibt den Namen der Bildkonfiguration an, der in der
Rezeptdatei enthalten ist (falls auf dem verwendeten
System vorhanden). Der Bildkonfigurationsname
kann bei Bedarf gedndert werden.

Ladt die ausgewabhlte Modell-Rezeptdatei
mit dem  angegebenen Modellnamen und
Bildkonfigurationsnamen.
Die LED oben rechts in der HMI zeigt an, dass ein
Ladevorgang lauft (Arbeitszustand, gelb). Wahrend
dieser Zeit kénnen keine anderen HMI-Funktionen
benutzt werden.
Nach Abschluss des Ladevorgangs wechselt die
Anzeige in den Leerlaufzustand (griin).
HINWEIS:
Diese Taste ist deaktiviert, wenn keine
ﬂ Modell-Rezeptdatei ausgewédhlt ist. Um
geladen werden zu kbénnen muss eine
Modell-Rezeptdatei ausgewéhit sein.
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v

HINWEIS:

Diese Taste ist deaktiviert, wenn der
eingegebene Modellname bereits vorhanden
ist. Andern Sie den Modellnamen, um die
ausgewéhlte Model-Rezeptdatei laden zu
kénnen.

Modellgruppe speichern

Speichern einer Modellendatei

Maodellname

Diese Gruppe enthalt einige Bedienelemente zur Speicherung von Modell-Rezepten.

Modellname

modelll

Tasten Beschreibung

Zur Auswahl des Modellnamens, der in einer Modell-
Rezeptdate (*.iamod) gespeichert werden soll.

Speichert das gewahlte Modell in einer neuen
Datei. Es o6ffnet sich ein Fenster, in dem Sie den
Pfad auswahlen und den gewtinschten Dateinamen
eingeben kénnen.

Die LED oben rechts in der Benutzeroberflache zeigt
an, dass ein Speichervorgang lauft (,arbeitet (gelb)).
Wahrend dieser Zeit kénnen keine anderen HMI-
Funktionen benutzt werden.

Nach Abschluss des Speichervorgangs wechselt die
Anzeige in den Leerlaufzustand (grun).

1721177
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Prozess

In der Prozessrezeptseite kdnnen die Prozessrezepte (.prec-Dateien) verwaltet werden.

1 Aktionsgruppe 2 Deskriptor-Gruppe

[ home @ asyview || Asycube 50 |

[~ descriptor

parameter
name

path

type
description

creation time

p , )
save descriptor

value
50524 (new)
DAAsyrilData\Recipes\test_clearResults.prec

process

04/16/2019 15:52:02

modification time  04/16/2019 15:52:02

comments

1", Aktionsgruppe

|6| e

4

Diese Gruppe umfasst einige Tasten zur Verwaltung von Prozess-Rezepten.

Taste

Auswaihlen

Beschreibung ‘

Zur Auswahl des zu ladenden Rezepts (*.prec-Datei). Nach der Auswahl eines Rezepts wird
der Deskriptor angezeigt.

Laden

Zum Laden des gewahlten Rezepts.

Die LED oben rechts in der HMI zeigt an, dass ein Ladevorgang im Gang ist (Arbeitszustand,
gelb). Wahrend dieser Zeit kbnnen keine anderen HMI-Funktionen benutzt werden.

Nach Abschluss des Ladevorgangs wechselt die Anzeige in den Leerlaufzustand.

Speichern
unter

Zum Speichern des gewahlten Rezepts in einer neuen Datei.

Die LED oben rechts in der HMI zeigt an, dass ein Speichervorgang lauft (Arbeitszustand, gelb).
Waéhrend dieser Zeit kdnnen keine anderen HMI-Funktionen benutzt werden.

Nach Abschluss des Speichervorgangs wechselt die Anzeige in den Leerlaufzustand.
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Deskriptor-Gruppe

descriptor

2

1
save descriptor

parameter value

name 50524 (new)

path DM\AsyrilData\Recipes\test_clearResults.prec
type process

description

creation time 04/16/2019 15:52:02

modification time  04/16/2019 15:52:02

comments

Diese Gruppe zeigt den Deskriptor des Rezepts an. Der Deskriptor enthalt Informationen zum Rezept. Mit der
Taste "Deskriptor speichern" kénnen Anderungen am Deskriptor gespeichert werden.

Feld Beschreibung

Name des Rezepts. Das Programm schlagt einen Standardname vor (eine Zufallszahl), die

name geandert werden kann.path
path Pfad des Rezepts.
type Rezepttyp (mdglich sind global, AsyView, Prozess).

description [Beschreibung des Rezepts (Beschreibung durch den Benutzer).

Datum und Uhrzeit der Erstellung des Rezepts. Dieser Wert bei der ersten Speicherung des
Rezepts erzeugt.

modification [Datum und Uhrzeit der letzten Anderung des Rezepts. Der Wert wird bei jeder Speicherung
time des Rezepts geandert.

comments |Kommentare zum Rezept (fir Benutzerkommentare).

creation time
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Fehlersuche

Pos. Problem Losung

1 HMI stiirzt Versuchen Sie, die HMI mit Administrator-Rechten zu starten (Rechtsklick auf die
beim Start ab [Verknupfung, Eigenschaften/Kompatibilitdt, wahlen Sie "Programm als Administrator
ausfuhren").

2 HMI startet, Das SurfaceToolKit fehlt oder ist nicht richtig installiert.
aber es werden
keine Tasten
angezeigt

3 Der Befehl wird|Fihren Sie in AsyView einen Reset durch und setzen Sie alle Zustande auf IDLE.
von AsyView |Wenn das nicht hilft, muss das Problem manuell beseitigt werden (wenn zum Beispiel

verweigert Verbindungen nicht hergestellt sind).

4 Die HMI- Sie haben keine Schreibberechtigung fur C:\ProgramData\Supplie\Hmi. Fir dieses
Konfiguration |Problem gibt es verschiedene Lésungen:
kann nicht 1. Starten Sie die HMI mit Administratorrechten (siehe die Vorgehensweise).
gespeichert 2. Bitten Sie lhre IT-Abteilung, ihnen den vollen Zugang zu diesem Ordner zu
werden geben.

3. Kopieren Sie den Ordner SupplierData nach D:\

, die HMI priift zuerst, ob unter D:\ ein Ordner
SupplierData vorhanden ist, bevor sie auf in Laufwerk C sucht.
4. Kopieren Sie den Ordner SupplierData in einen anderen Ordner fiir den Sie
alle Berechtigungen haben. Klicken Sie in der Konfigurationsseite der HMI in der
Gruppe SupplierData Ordner auf Auswahlen und wahlen Sie den Ordner, in den
Sie den Ordner SupplierData kopiert haben.
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Damit wir lhnen schnell helfen konnen ...
Notieren Sie bitte folgende Informationen zu lhrem Produkt, bevor Sie uns anrufen:
» Seriennummer und Produktschlissel Ihres Gerates
» Verwendete Software-Version(en)
* Fehler-Alarmmeldung oder optische Signale in der Benutzeroberflache.
Revisionstabelle
Index‘ Datum Verfasser Kommentar HMI-Version
A 14.11.2014 |HsJ Urversion rc1.2v2.0.2
A1 12.01.2015|HsJ Option Prozess in der Asycube-Konfigurationsseite hinzugefiigt |rc1.3v2.0.2
A2 |27.03.2015|HsJ AsyView-Seiten und entsprechende Anderungen eingefiigt rc1.3v2.0.2
A3 117.09.2015 |HsJ Proze_ss_- und Roboterseiten eingefiigt, AsyView-Seiten (c2.0v2.1.2
aktualisiert
B 05.01.2016 |HsJ Anderungen fiir Asycube 50 und 80 rc3.0v2.2.2
B1 30.08.2016 |HsJ Fehler in der Seite Kalibrierung Pixel/mm korrigiert rc3.1v2.2.2
c 16.11.2016 |HsJ Intelligente Zufuhrsystem-Funktionen hinzugefigt (Vibrations- rc4.0v2.3.2
Sets und Sequenz)
C 21.02.2017 [HsJ Ubersetzung ins Deutsche rc4.0v2.3.2
D 31.03.2017 |HsJ Neue HMI-Version, keine Anderung im Dokument rc5.0v2.4.2
E 20.11.2017 |HsJ Anderungen fir Asycube 530 und Anderungen flir den neuen 1c6.0v2.5.2
AsyView 3.5.0
F 03.05.2018 |HsJ Anderungen fur neue Funktionen des neuen AsyView 4.0.2 (C7.0v2.6.2
hinzugeflgt.
G 01.08.2019 |HsJ/CoG A_nderungen far neue Funktionen des neuen AsyView 4.2.0 [c8.0V2.7.2
hinzugefuigt und fir Asycube 380.
11.09.2020 |CoG Aktualisierung entsprechend den neu gestalteten Bildschirmen |2.8.0
H1 15.10.2020 |CoG AktuaI|S|_eren S"Ie einige Screenshots & fugen Sie we|tgre 280
Informationen Uber die Asycube-Abstimmparameter hinzu
Hinzuflgen von Informationen Uber das neue
H2 (20.08.2021|CoG Plattformentleerungs fiir Asycube 240 und die Mdglichkeit, v2.9.1

Eingénge zu deaktivieren.
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